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Wstep

1.1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji
Niniejsza instrukcja jest przeznaczona dla oséb odpowiedzialnych za konfigurowanie
oprogramowania analizy obrazu firmy Bosch oraz zarzadzanie nim. Niniejsza instrukcja
zawiera podstawowe informacje na temat analizy sygnatu wizyjnego oraz opis konfiguracji
oprogramowania.
Uwaga!
Obowigzujgce oprogramowanie sprzetowe i wersje Configuration Manager
Informacje zawarte w tej instrukcji dotycza wersji oprogramowania sprzetowego 9.0 i 8.91
oraz Configuration Manager w wersji 7.71.

1.2 Informacje o Pomocy
Niniejszy dokument Pomocy jest przeznaczony dla osob odpowiedzialnych za konfigurowanie
oprogramowania do analizy obrazu firmy Bosch oraz zarzagdzanie nim. Niniejszy dokument
Pomocy zawiera podstawowe informacje na temat analizy sygnatu wizyjnego oraz opis
konfiguracji oprogramowania.
Uwaga!
Obowigzujace oprogramowanie sprzetowe i wersje Configuration Manager
Informacje zawarte w tej pomocy dotyczg wersji oprogramowania sprzetowego 9.0 i 8.91
oraz Configuration Manager w wersji 7.71.

1.3 Konwencje przyjete w tym dokumencie
Uzywane sg nastepujace symbole i adnotacje, ktore majg na celu zwrdcenie uwagi na
sytuacje specjalne.
Uwaga!
Ten symbol informuje o specjalnych funkcjach oraz wskazéwkach badz informacjach
utatwiajacych obstuge oprogramowania.
Frazy, ktore mozna spotka¢ w programie, np. opcje menu, polecenia lub teksty w interfejsie
uzytkownika, sg oznaczone pogrubiong czcionka.

1.4 Uzyskiwanie dostepu do Pomocy

Nalezy korzysta¢ z Pomocy w programie. Niniejszy dokument Pomocy zawiera podstawowe
informacje na temat analizy sygnatu wizyjnego oraz opis konfiguracji oprogramowania.
Aby przejs¢ do Pomocy w programie Configuration Manager:
1. Nacisnij klawisz F1.
Lub
Kliknij temat pomocy w menu Pomoc.
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Pomoc.
2. Jesli lewe okienko nie jest widoczne, kliknij przycisk Pokaz.
3. Aby uzyskac wiecej informacji, kliknij przycisk Tematy pomocy.

Uwaga!
Otwérz Pomoc w programie, aby uzyskaé informacje o korzystaniu z pomocy, na przyktad o
wyszukiwaniu, znajdowaniu i drukowaniu informacje.
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1.5 Dodatkowa dokumentacja

Dalsze informacje
Wiecej informacji, dokumentacje i oprogramowanie do pobrania mozna znalez¢ na stronie

www.boschsecurity.com albo na stronie odpowiedniego produktu.
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Objasnienie komunikatu dotyczacego bezpieczenstwa

W niniejszej instrukcji instalacji i obstugi zostaty uzyte nastepujace symbole i zapisy, ktore
maja na celu zwrocenie uwagi na sytuacje specjalne:

Niebezpieczenstwo!

Duze zagrozenie: ten symbol oznacza sytuacje bezposredniego zagrozenia, np. wysokie
napiecie wewnatrz obudowy produktu. Doprowadzenie do takiej sytuacji moze grozi¢
porazeniem pradem elektrycznym, powaznymi obrazeniami ciata lub $miercia.

Przestroga!

Srednie zagrozenie: oznacza sytuacje potencjalnie niebezpieczng. Doprowadzenie do takiej
sytuacji moze grozi¢ niewielkimi lub $rednimi obrazeniami ciata. Zwraca uwage uzytkownika
na istotne instrukcje dotgczone do urzadzenia.

Przestroga!
Mate zagrozenie: oznacza sytuacje potencjalnie niebezpieczng. Doprowadzenie do takiej
sytuacji moze grozi¢ szkodami materialnymi lub uszkodzeniem urzadzenia.

®© B> b b

Uwaga!
Ten symbol oznacza informacje lub zasady zwigzane bezposrednio lub posrednio
z bezpieczenstwem personelu badz ochrong mienia.
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3 Ogolne informacje o systemie

Ogolne informacje o IVA Pro
Intelligent Video Analytics (IVA) to proces automatycznej analizy obrazow wideo w celu

zgtaszania alarmu o uprzednio okreslonych zdarzeniach, takich jak wykrywanie
poruszajacych sie obiektéw w monitorowanym obszarze lub manipulacja kamerga. Funkcji tej
mozna takze uzywac do gromadzenia danych statystycznych na temat wykrywanych
obiektow.

W zaleznosci od typu kamery w kamerach Bosch dostepny jest nastepujacy algorytm:

IVA Pro Perimeter Pack:

wykrywanie wtaman na duze odlegtosci w ekstremalnych warunkach pogodowych.
Wykrywanie i $ledzenie poruszajacych sie obiektow.

(patrz IVA Pro Perimeter, Strona 13)

IVA Pro Buildings Pack:

doktadne wykrywanie, sledzenie i klasyfikacja oséb oraz pojazdéw w ruchliwych
scenach.

IVA Pro Traffic Pack:

wykrywa, klasyfikuje i lokalizuje osoby, pojazdy, motocykle, rowery, ciezarowki,
autobusy w duzym natezeniu ruchu, w dzien i w nocy, niezaleznie od widocznosci.
IVA Pro Visual Gun Detection:

doktadne wykrywanie i klasyfikowanie osdb i wyciagnietej broni.

Intelligent Tracking:

automatyczne sterowanie kamerg PTZ dla przyblizenia obrazu na wybrany obiekt i
podazania za nim.

IVA Pro Intelligent Tracking:

Automatyczne s$ledzenie oparte na sztucznej inteligencji zapewnia najlepsza doktadnosc
Sledzenia w ttumie lub sytuacjach ruchu ulicznego

Wykrywanie i $ledzenie obiektow oparte na sztucznej inteligencji podczas ruchu kamery
PTZ

MOTION+:

Podstawowe zmiany kierunku ruchu komorek na siatce. Stuzy do uruchamiania
nagrywania.

(patrz MOTION+, Strona 27)

Wykrywanie sabotazu:

wykrywa zastoniecie obiektywu kamery, odwrécenie od monitorowanej sceny, skrajne
warunki o$wietlenia oraz nieaktywnos$¢/usuniecie podstawowych obiektow.

(patrz Wykrywanie sabotazu, Strona 29)

Metadane
Metadane to informacje zbierane przez algorytmy analizy obrazu. W przypadku IVA Pro
zawiera to wszystkie informacje o wykrytych i $ledzonych obiektach w monitorowanym
obszarze:

Zdarzenia alarmu i zliczania

Potozenie i trajektoria obiektu

— Na obrazie (2D)

- Informacje geolokalizacyjne / wspdtrzednych na ptaszczyznie podtoza (3D)
Ksztatt obiektu

— Ramka granic obiektu

- Obrys

Witasciwosci obiektu

Bosch Security Systems B.V. Instrukcja konfiguraciji 2023-12 | V01 | DOC
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- Klasyfikacja obiektéw (w zaleznosci od algorytmu, np Osoba, Pojazd, motocykl,
rower, Samochdd, Ciezarowka, pistolet)

—  Wielkos$¢ obiektu (na obrazie i w rzeczywistosci)

- Predkosci i orientacja obiektu

-  Wykres koloru obiektu

— Identyfikator obiektu
W przypadku MOTION+ ilo$¢ zmian kazdej komorki na siatce MOTION+ jest uwzgledniona w
metadanych.

Przyktad:
Niezalezne strumienie wideo i metadanych. Strumien metadanych zawiera obrys wykrytego

samochodu.

1 Sygnat wizyjny 2 |Metadane

3 | Strumien wizyjny 4 | Strumien metadanych

Koncepcja inteligencji w urzadzeniu koncowym

System IVA Pro jest dostepny w kamerach i nadajnikach firmy Bosch. Dzieki koncepcji
inteligencji urzadzen koncowych mozliwe jest rejestrowanie materiatu wideo w oparciu o
analize zawartosci obrazu. Mozliwos¢ wyboru przesytania strumieniowego lub zapisu
wytacznie obrazu alarmowego wigze sie z mniejszymi wymaganiami w zakresie szerokosci
pasma oraz pamieci.

Stan alarmowy moze by¢ sygnalizowany za pomocga wyjscia przekaznikowego w urzadzeniu
lub potgczenia alarmowego i transmitowany w postaci strumienia wizyjnego do dekodera lub
systemu zarzadzania sygnatem wizyjnym. Alarmy moga by¢ rowniez kierowane do systemu
zarzadzania sygnatem wizyjnym w celu inicjowania rozbudowanych scenariuszy alarmowych.
Poza wyzwalaniem alarmow system IVA Pro generuje takze metadane opisujgce zawartosé
analizowanej sceny. Metadane sa przesytane przez sie¢ wraz ze strumieniem wizyjnym lub
zapisywane w pamieci. Metadane zawierajg pozycje i geolokalizacje sledzonych obiektéw we
wspotrzednych mapy.
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Forensic Search

Zarejestrowane metadane moga by¢ wykorzystane do petnego wyszukiwania
kryminalistycznego, w ktérym zasady moga by¢ w ramach BVMS lub Bosch Video Client
zmieniane nawet po fakcie. Dla kazdego wyszukiwania mozna okresli¢ nowe zadania i je
dostosowywac, a nagrane metadane zostang zeskanowane i odpowiednio ocenione.
Funkcja Forensic Search pozwala zaoszczedzi¢ duzo czasu, umozliwiajac skanowanie
olbrzymiej bazy danych w ciggu kilku sekund.

Uwaga!

Nie mozna zmieni¢ metadanych po wygenerowaniu. W przypadku wyszukiwania materiatu
dowodowego uzywane, modyfikowane i optymalizowane mogga by¢ wszelkie zadania oparte
na ocenie metadanych. Samych metadanych nie mozna juz jednak zmieniac.

Ztozona konfiguracja na zadanie

W przypadku minimalnej konfiguracji system IVA Pro powiadomi o dowolnym obiekcie
znajdujacym sie w ramach sceny. Obstugiwana jest rowniez bardziej ztozona konfiguracja —
w interfejsie GUI mozna ustawi¢ do 16 niezaleznych zadan i ograniczy¢ liste obiektéw
alarmowych dla kazdego zadania na podstawie jego wtasciwosci. Do kalibracji kamery
mozna dodac korekte perspektywy i pomiaru obiektéow zarowno w metrycznym, jak i
brytyjskim uktadzie miar. Pétautomatyczne kreatory kalibracji utatwiajg proces kalibracji.
Dostepny jest edytor skryptow zadan umozliwiajacy precyzyjne dostrajanie i tagczenie
zdefiniowanych zadan.

Intuicyjny graficzny interfejs uzytkownika

Do konfiguracji stuzy Configuration Manager. Graficzny interfejs uzytkownika za
posrednictwem kreatora przeprowadza konfiguracje i oferuje wszystkie narzedzia niezbedne
do konfiguracji systemu IVA Pro oraz okreslenia zasad detekcji lub zadan zliczania. Wszystkie
opcje konfiguracji sg przedstawiane jako przyktadowe naktadki do odpowiedzi zwrotnej i
moga by¢ bezposrednio edytowane, dzieki czemu konfiguracja jest intuicyjna.

Po wykryciu ruchu, kontur obiektu jest zaznaczany na wyswietlaczu na zétto, a jego
trajektoria ruchu jest wyswietlana na zielono. Jesli obiekt i jego ruch spetniaja warunki
reguty zdefiniowane dla jednego z zadan detektora, generowany jest alarm, a kontur zmienia
kolor na czerwony. Ponadto obiekt nieaktywny jest zaznaczany znakiem [I], a obiekt usuniety
— znakiem [X].

Jakos¢ VCA

Jakosc¢ analizy zawartosci obrazu (VCA) jest silnie uzalezniona od warunkow
$srodowiskowych, na przyktad:

- Warunki wptywajace na widocznosé, tj. dzien lub noc, mgta lub zastaniajgce obiekty
—  Kamery zamontowane na masztach wpadajacych w drgania na wietrze

Bosch Security Systems B.V. Instrukcja konfiguraciji 2023-12 | V01 | DOC
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- Roslinnos¢ poruszajaca sie na wietrze

— Odbicia i cienie

Wiecej informacji mozna znalez¢ w dokumencie opisujacym wszystkie ograniczenia
poszczegdlnych metod analizy zawartosci obrazu (VCA).

Patrz

- Ograniczenia IVA Pro Perimeter, Strona 15

—  Ograniczenia funkcji MOTION+, Strona 29

—  Ograniczenia wykrywania sabotazu, Strona 30
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4 Algorytmy VCA
4.1 IVA Pro Perimeter

IVA Pro Perimeter wykrywa poruszajace sie obiekty i $ledzi je w miare uptywu czasu. Wiele
zadan alarmowych i statystycznych jest dostepnych do analizy ruchu obiektéw w
monitorowanym miejscu, w tym lokalizacja, kierunek i predkosc¢, a takze wtasciwosci, takie
jak wielkos$¢, predkosé, typ i kolor.

4.1.1 IVA Pro Perimeter
Wspomagajacy prace ochrony system IVA Pro firmy Bosch to idealne rozwigzanie do
wykrywania wtaman z duzej odlegtosci w skrajnych warunkach pogodowych i innych
wymagajacych zadan z zakresu analizy obrazu.
To najnowoczesniejsze oprogramowanie do inteligentnej analizy sygnatu wizyjnego, ktére
skutecznie wykrywa, $ledzi i analizuje poruszajace sie obiekty, eliminujac niepozadane
fatszywe alarmy wywotywane przez rézne zrédta w obrazie.
System Intelligent Video Analytics przystosowuje sie do trudnych warunkéw, takich jak
zmiany natezenia o$wietlenia lub zmiany pogody: deszcz, $nieg, zachmurzenie lub
zawiewane przez wiatr licie. Oprécz tego automatycznie kompensuje drgania kamery.
Oferuje rowniez zaawansowane funkcje, takie jak wykrywanie przekraczania wielu linii,
przemieszczania sie trasa, podejrzanego zachowania, obiektéw nieruchomych i
opuszczajacych chroniony obszar, a takze szacowanie gestosci ttumu oraz liczenie oséb. Filtr
obiektow mozna zdefiniowac¢ w oparciu o rozmiar, predkos$c, kierunek, wspotczynnik
proporcji i kolor. Najnowsze, oparte na sztucznej inteligencji detektory osob, samochodow
osobowych, ciezarowych, autobusow, motocykli i roweréw zapewniajg wysoka skutecznosc
dziatania nawet w gestym ruchu ulicznym lub w ttumie.
W przypadku skalibrowanych kamer oprogramowanie automatycznie rozréznia rézne typy
obiektow Osoba, Pojazd, Rower, Samochdd oraz Ciezaréwka.
Pozwala réwniez nagrywac wszystkie informacje o obiekcie i zmienia¢ reguty nawet po
fakcie, aby umozliwi¢ petne skonfigurowanie wyszukiwania materiatu dowodowego.

Odejmowanie tta IVA Pro Perimeter
IVA Pro Perimeter uzywa techniki eliminowania tta, by lepiej wyodrebnia¢ obrazy na
pierwszym planie do dalszego przetwarzania.

@

® ® ®
¢ = =l =

®
§ ==

1 |Obraz tta 2 | Obraz biezacy

3 |Pierwszy plan (aktualizacja tta) 4 | Wykryte obiekty (aktualizacja tta)

5 |Sledzenie (aktualizacja tta) 6 |Sciezki na wczedniejszych klatkach
(aktualizacja tta)
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4.1.2

Przyktadowe zastosowania systemu Intelligent Video Analytics
System Intelligent Video Analytics nadaje sie do zastosowan o znaczeniu krytycznym i
zapewnia wyjatkowo niezawodne wyniki nawet w skrajnych warunkach srodowiskowych.
System Intelligent Video Analytics moze by¢ uzywany w nastepujacych zastosowaniach:
-  Bezpieczenstwo obwodowe:
— Infrastruktura o znaczeniu krytycznym
— Lotniska i stosuje
—  Budynki rzadowe
—  Zaktady karne
—  Straz graniczna
- Monitorowanie portéw, kanatow i wybrzezy
—  Ochrona wartosciowych obiektéw (alarm wyzwalany po dotknieciu lub zabraniu
eksponatu muzealnego)

Przystosowane tryby sledzenia

System IVA Pro zawiera specjalne tryby $ledzenia dostosowane do nastepujacych zadan:
- Wykrywanie wtaman

-  Liczenie oséb wewnatrz pomieszczen

—  Ochrona obiektow (nie dotykac!)

- Sledzenie statkow

Zadania alarmowe i statystyczne

Dostepne sg nastepujace zadania alarmowe i statystyczne:

- Wykrywanie obiektéw znajdujacych sie wewnatrz pojedynczego obszaru lub
maksymalnie 3 obszarow, w okreslonej kolejnosci, a takze podczas wkraczania na takie
obszary lub ich opuszczania

- Wykrywanie przekraczania wielu linii —od jednej do trzech linii potagczonych w
okreslonym porzadku

- Wykrywanie obiektéw przecinajacych trase

- Wykrywanie podejrzanego zachowania celu w okreslonym czasie i na obszarze o
okreslonym promieniu

—  Wykrywanie obiektow nieruchomych przez wczesniej okreslony czas

- Wykrywanie obiektow usunietych

- Wykrywanie obiektéw, ktorych wtasciwosci, takie jak rozmiar, predkosé, kierunek i
proporcje, zmieniajg sie we wczesniej skonfigurowanym przedziale czasowym zgodnie
ze specyfikacjami (na przyktad w razie upadku okreslonego obiektu)

—  Liczenie obiektéw przekraczajacych wirtualna linie

-  Liczenie obiektéw w danym obszarze i ostrzeganie w razie osiggniecia zdefiniowanego
limitu

- Wykrywanie okreslonego poziomu zageszczenia ttumu w zdefiniowanym obszarze

- Wykrywanie konkretnego kierunku ruchu i jego predkosci, nawet w ttumie (np. osoba
poruszajgca sie w ztg strone w bramce jednokierunkowej)

-  Wykrywanie obiektow, ktdre poruszaja sie w kierunku przeciwnym do ruchu pozostatych
obiektéow w danym obszarze, nawet w ttumie

- Wykonywanie uje¢ twarzy z przodu

-  taczenie zadan za pomocga skryptow

Filtry

W celu zwiekszenia niezawodnosci system IVA Pro mozna skonfigurowac tak, by ignorowat
konkretne obszary obrazu i mate obiekty. W przypadku skalibrowanych kamer system IVA Pro
automatycznie rozréznia osoby, samochody osobowe, motocykle czy samochody ciezarowe.
Ponadto mozna wyszukiwac konkretne obiekty, tworzac odpowiednie zasady detekcji na
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podstawie rozmiaru obiektow, ich predkosci, kierunku (w obie strony), wspodtczynnika
proporcji i filtréw koloru. Statystyki dotyczace wtasciwosci obiektow sg przechowywane i
moga zosta¢ wyswietlone w celu precyzyjnego dostrajania filtrow obiektow. Wtasciwosci
obiektoéw moga rowniez zostac zdefiniowane przez wybranie podobnego obiektu w materiale
wideo.

4.1.3 Ograniczenia IVA Pro Perimeter
W tym rozdziale opisano ograniczenia, o ktérych nalezy pamieta¢ podczas korzystania z IVA
Pro Perimeter.

Ograniczenia funkcji sledzenia obiektow:

Ze wzgledu na odbicia obiekty lub ruchy moga nie by¢ skutecznie wykrywane lub moze
by¢ wykrywana zbyt duza liczba obiektéw lub ruchow. Fatszywe alarmy moga by¢
wywotane przez:

- $niace tto

- szkto (oszklone elewacje budynkdéw)

- wode w tle

—  promienie $wiatta poruszajace sie w ciemnosci

Nagte pojawienie sie swiatta reflektorow lub latarki skierowanych w gére obszaru moze
by¢ zle odczytane jako obiekt.

Duze obszary odbitego $wiatta takze moga powodowacd nieprawidtowa detekcje ruchu.
Jednak nieznaczne odbicia $wiatta, np. spowodowane spadajacymi kroplami deszczu, sa
na tyle mate, ze sa pomijane dla celéw statystycznych oraz ze wzgledu na jednolity
charakter ich ruchu.

Ruch roslinnosci na wietrze jest interpretowany jako powolny, ciggty i niezmienny wiatr.
Jesli na ten ruch naktada sie ruch obiektow, mozliwe sg fatszywe zgtoszenia, jak
rowniez pominiecia obiektéw. Aby unikna¢ tego rodzaju bteddéw, nalezy zmienié
potozenie kamery.

Silny wiatr, sztormy i silne uderzenia z réznych kierunkdw, zwtaszcza na pierwszym
planie sceny, moga wyzwala¢ fatszywe alarmy.

Nagte pojawienie sie ostrych cieni chmur, drzew i budynkéw moze by¢ btednie
interpretowane jako obiekty. Algorytm potrafi rozréznia¢ miekkie cienie.

Obrys obiektu silnie oswietlonego stoncem z wyraznym cieniem moze obejmowac cien
obiektu. Nalezy to wzig¢ pod uwage przy konfigurowaniu filtrow wspotczynnika
proporcji i wielkosci obiektu. Algorytm potrafi rozréznia¢ miekkie cienie.

W celu niezawodnego wykrycia ruchu i przypisania go do konkretnego obiektu,
konieczne jest state tto. Im bardziej tto sie zmienia, tym trudniej wyrdzni¢ na nim
poruszajace sie obiekty w tle. Na przyktad osoba idgca wzdtuz zywoptotu poruszanego
wiatrem najprawdopodobniej nie zostanie wykryta.

Jesli nie da sie odroznic¢ obiektu od innych obiektow lub tta, ruch takiego obiektu nie
zostanie wykryty, np. osoby w duzym ttumie lub nieruchomy obiekt w duzym ttumie.
Wykrywanie wolno poruszajgcych sie obiektéw bywa zawodne.

Efekty taczenia moga wystapi¢ w przypadku obiektow stojgcych bardzo blisko siebie lub
mijajacych sie w niewielkiej odlegtosci. Efekty taczenia sg widoczne w postaci
wspolnego obrysu obejmujgcego wiecej obiektéw. Oznacza to, ze w scenie pojawia sie
nowy wiekszy obiekt, a wczesniej wykryty i obserwowany obiekt znika, co obejmuje
wszystkie efekty zwigzane z wybranymi zadaniami wykrywania. To samo zjawisko ma
miejsce, kiedy taki obiekt jest dzielony na osobne obiekty. Aby tego unikngé, nalezy
sprawdzi¢ scene kamery, zoptymalizowaé potozenie kamery i odpowiednio
skonfigurowaé oprogramowanie.
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- Wykrywanie i analiza obiektéw wkraczajacych na obraz sg opdznione do momentu
zaobserwowano znaczacego rozmiaru i ruchu. Aby tego unikngé, nalezy wysrodkowac
wszystkie oceny w obrazie. W Intelligent Video Analytics dostepny jest parametr
czutosci, ktéry pozwala wybraé¢ wyregulowaé szybkos$é poruszajacych sie obiektow
wyzwalajacych alarmy.

—  Funkcja Click-object-in-field (kliknij obiekt w polu) sprawia, ze jako$¢ pomiaru
metrycznego (wielkos¢, predkosé, wspotczynnik wielkosci) w duzym stopniu zalezy od
prawidtowej kalibracji. Nalezy zwroéci¢ uwage, ze filtr kolorow dostepny w tej funkcji
jest powigzany z obszarem obrysu obiektu. W wiekszosci przypadkow ten obrys zawiera
dodatkowe informacje o otoczeniu, takie jak tto czy asfalt na drodze. Aby uzyskac
najlepszy rezultat w przypadku danego obiektu, zaleca sie usuniecie tych niepozadanych
koloréw na wykresie.

Minimalna wielko$¢ obiektu i rozdzielczos¢ przetwarzania:
Algorytmy IVA Pro Perimeter uzywaja réznych rozdzielczosci przetwarzania w zaleznosci od
urzadzenia i proporcji obrazu. W tym miejscu przedstawiono rozdzielczosci przetwarzania
roznych proporcji obrazu.
- Intelligent Video Analytics, $ledzenie 3D wtaczone, redukcja szumow WYL / SREDNIA,
- w przypadku obiektéw poruszajacych sie / uruchomionych / zatrzymanych

- 1:1—640x640

- 4:3—640x480

- 16:9—640x360
- Intelligent Video Analytics, $ledzenie 3D wtaczone lub redukcja szuméw SILNA lub

obiekty umieszczone/zabrane

- 1:1—=320x320

- 4:3—320x240

- 16:9—320x180
W trybie korytarza szerokos$¢ i wysokos$¢ sg zamieniane. Algorytmy IVA Pro Perimeter moga
niezawodnie wykrywac obiekty o wielkosci co najmniej 20 pikseli kwadratowych w tej
rozdzielczosci wewnetrznej, na przyktad 3x8 pikseli w przypadku osoby.

Ograniczenia dotyczace automatycznej klasyfikacji typow obiektow:

Uwaga: W celu klasyfikowania obiektéw nalezy skalibrowaé kamere. Nalezy wybrac tryb.

—  Czotgajace lub turlajagce sie osoby moga by¢ uznawane za zwierzeta. Jako osoby
klasyfikowane sg tylko wyprostowane osoby stojace lub poruszajace sie.

- Osoby i rowery widziane od przodu moga by¢ ze sobg mylone. Rower widziany z przodu
bedzie klasyfikowany jako taki, tylko jesli porusza sie dostatecznie szybko, w
przeciwnym razie zostanie uznany za osobe.

—  Brak rozréznienia miedzy rowerem a motocyklem

- Niewielkie, zaledwie kilkupikselowe obiekty moga by¢ mylone (np. obiekty bardzo
oddalone od kamery).

-  Na poczatku wszystkie obiekty sg uznawane za nieznane. Sg one klasyfikowane w
czasie, jesli ich klase da sie okresli¢ wystarczajgco niezawodnie.

Ograniczenia dotyczace konfiguracji kolorow:

W przypadku poszukiwania obiektow ruchomych o okreslonych wtasciwosciach

kolorystycznych nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace informacje:

- W danych obrazu obiekt prawie nigdy nie wystepuje w statym kolorze. Piksele na
zewnetrznej krawedzi wykrywanego obiektu czesto zawierajg informacje dotyczace tta, a
nie obiektu.
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Obiekty takie jak pojazdy zawierajg rézne czesci (nadwozie, okna, opony). Poszczegdlne
czesci obiektu sg wyswietlane w innych kolorach. Na przyktad btotniki na czerwono, a
opony na czarno.

-  Wtasciwosci kolorystyczne obiektu zaleza od warunkéw oswietlenia. Jesli warunki
oswietlenia w obrazie sie zmienig, wéwczas zmieni sie réwniez wychwycony kolor
obiektu.

Obiekty znajdujace sie na ulicy ukazujg sie w réznych odcieniach, w zaleznosci o pory
dnia i warunkéw pogodowych.

—  Obiekt, ktory zmienia swoje potozenie lub kierunek ruchu, moze wskutek tego ukazywac
sie z roznymi wtasciwosciami kolorystycznymi.

Na przyktad pojazdy s3 czesto oznaczane kolorem z boku, lecz nie z tytu. W przypadku
ludzi widzianych od przodu, ogolny ton kolorystyczny okresla kolor twarzy. Jednak jesli
osoba obroci sie, ton kolorystyczny bedzie definiowany na podstawie wtosow lub
nakrycia gtowy.

Ograniczenia dotyczace trybu Sledzenie w 3D:

Uwaga: wymagana jest kalibracja sceny. Jesli scena nie zostanie dobrze skalibrowana,

$ledzenie moze dawac btedne rezultaty lub tez wcale nie przynies¢ efektu.

—  Wszystkie obiekty musza poruszac sie na jednej ptaskiej ptaszczyznie podtoza.
Kondygnacje, klatki schodowe i obiekty w ruchu pionowym moga powodowacd
nieprawidtowy odczyt sceny.

—  Kamera powinna znajdowacd sie na wysokosci co najmniej 2,5 metra. Najlepsze wyniki
zapewnia kamera na wysokosci powyzej 3 metrow.

—  Obiekty, ktdére znajduja sie w catosci powyzej linii horyzontu, nie sg wykrywane, na
przyktad obiekty latajace. W trybie Sledzenie w 3D ruch obiektu jest ograniczony do
ptaszczyzny podtoza.

Ograniczenia dotyczace trybu Sledzenie oséb w 3D:

Uwaga: W celu klasyfikowania obiektéw nalezy skalibrowac kamere. Nalezy wybrac tryb

Sledzenie oséb w 3D.

-  Widok z géry wymaga umieszczenia kamery na wysokosci powyzej 3 metrow. Najlepsze
wyniki zapewnia kamera na wysokosci powyzej 4 metrow.

—  Nalezy zastosowac taki obiektyw kamery, w ktérym gtowa postaci bedzie stanowita od
7% do 14% szerokosci ekranu oraz od 8% do 16% wysokosci ekranu.

- Inne poruszajace sie obiekty, odbtyski na podtozu, migajagce Swiatta, zmieniajace sie
warunki oswietleniowe, cienie, wozki lub osoby z walizkami lub parasolami moga
powodowac nieprawidtowe wyniki zliczania.

—  Dzieci bedace blisko innych os6b moga nie by¢ wykrywane.

—  Po przekroczeniu odpowiedniej liczby oséb w scenie tworzonych jest coraz wiecej
klatek bez metadanych. Sledzenie bedzie kontynuowane tak dtugo, jak to mozliwe.
Liczba oséb w scenie, ktora mozna sledzi¢ w czasie rzeczywistym:

—  Okoto 20 za pomocg algorytmu Intelligent Video Analytics

—  Zliczanie linii na krawedzi pola widzenia moze nie dziatac.

- Tryb Sledzenie oséb w 3D nie dziata w stabym oswietleniu.

—  Brak rozréznienia miedzy osobami i obiektami podobnej wielkosci (na przyktad
walizkami, wozkami).

—  Osoba z torbami moze by¢ wykrywana jako kilka oséb.

Ograniczenia dotyczace zliczania:

—  Czesciowo ukryte obiekty oraz obiekty, ktérych precyzyjne $ledzenie jest niemozliwe ze
wzgledu na predkosé, warunki tta lub wielkos$¢, moga powodowac fatszywe wyniki
zliczania.
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Ograniczenia dotyczace kamer panoramicznych:

- Algorytmy sg uzywane tylko w widoku kolistym. Wyniki te sg nastepnie przeksztatcane
na widok panoramiczny.

—  Skalibrowanie kamery jest mozliwe, ale kreator kalibracji jest niedostepny.

Ograniczenia dotyczace geolokalizacji:

Uwaga: wymagana jest kalibracja kamery. Aby uzyskac lepsza wydajnosé, nalezy wtaczyc tryb
Sledzenie w 3D.

- Sledzenie jest mozliwe tylko na pojedynczej ptaszczyznie podtoza.

- Do wyswietlania geolokalizacji na mapie potrzebna jest przegladarka.

Ograniczenia zwigzane z wykrywaniem obiektow nieruchomych/usunietych;

-  Tryb wykrywania Obiekty ustawione / Obiekty zajete zapewnia najlepsze rezultaty, jesli
umieszczony badz zabrany przedmiot jest duzo mniejszy od obiektu, ktory nim
manipuluje.

— Jezeli osoba postawi lub zabierze rower, zostanie on wykryty jako postawiony/zabrany
albo poruszony/zatrzymany, poniewaz rower i osoba sg podobnych rozmiaréw. Dlatego
nalezy sprawdzi¢ wszystkie nieruchome/usuniete obiekty, jesli ma to zastosowanie.

- Pojazdy beda zawsze wykrywane jako obiekty uruchomione/zatrzymane, poniewaz sg
duzo wieksze niz wsiadajgca/wysiadajaca osoba.

— Algorytm Intelligent Video Analytics w miejscach, gdzie wystepuje duze natezenie ruchu
w tle, pozwala wykrywac tylko obiekty zatrzymane. Wykrywanie wszystkich innych
typow obiektdéw stacjonarnych/usunietych w tego typu miejscach mozna wtaczy¢ tylko
po wytaczeniu funkcji redukcji szumow.

Ograniczenia dotyczace sSledzenia pojazdow w wodzie:

— Ten tryb $ledzenia nie nadaje sie do $ledzenia osdb poruszajacych sie wzdtuz plaz.

- Zastosowania w $luzach, gdzie woda pieni sie na biato po otwarciu $luzy, nie sa
mozliwe.

- Wysokie fale moga powodowac fatszywe alarmy.

—  Dwie todzie ptynace jedna za druga w bliskiej odlegtosci sa wykrywane jako jedna.

4.1.4 Licencje
Opcja IVA Pro Perimeter jest domyslnie wtgczona w kazdej kamerze obstugujacej funkcje IVA
Pro z serii 7000 iwyzszym oraz dodatkowa, licencjonowana opcja w kamerach z serii 5000.
Uwaga!
Aktualne oprogramowanie uktadowe mozna otrzymaé w centrum obstugi klienta lub pobrac
ze strony internetowej naszej firmy.
Oprogramowanie uktadowe mozna zaktualizowac¢ bezposrednio za posrednictwem interfejsu
urzadzenia wyswietlanego w przegladarce internetowej lub za pomocga programu
Configuration Manager.

4.2 Camera Trainer
Patrz
-  Konfigurowanie modutu Camera Trainer, Strona 110

4.2.1 Wstep

Modut Camera Trainer zostat opracowany celem poprawy mozliwosci programu Intelligent
Video Analytics za pomocga uczenia maszynowego.
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4.2.2

W poréwnaniu z programem IVA Pro Perimeter Camera Trainer moze nie tylko wykrywac i
klasyfikowac poruszajace sie obiekty, ale rowniez obiekty statyczne. Zas w poréwnaniu z
programem IVA Pro Perimeter modut Camera Trainer moze réwniez rozrézniac¢ obiekty
(niekoniecznie osoby) znajdujace sie blisko siebie i przechowywac informacje o
wczesniejszych ruchach.

Ogodlne oprogramowanie uczenia maszynowego w obrazowaniu komputerowym zazwyczaj
wymaga tysiecy przyktadéw pozytywnych obiektéw docelowych i jeszcze wiecej przyktaddw
negatywnych, aby zaprogramowac rozpoznawanie tych obiektow w kazdych warunkach.

Ale jedna kamery monitoruje tylko jedng scene, zatem juz kilkaset przyktadow wystarczy do
zdefiniowania wygladu obiektu docelowego w danym polu widzenia niezaleznie od
warunkow oswietlenia czy pogody. Modut Camera Trainer pozwala w interaktywny sposob
zaprogramowac kamere do rozpoznawania obiektow docelowych lub stanéw obiektow
zdefiniowanych przez uzytkownika, o ile tylko obiekty docelowe majg wyrazne krawedzie.

Omowienie procesu Camera Trainer

Interaktywne Wykrywanie Ocena
programowanie czujki obiektow
Aby zaprogramowac Kamera wykrywa Kamera ocenia, czy
czujke do » obiekt i generuje » wykryty obiekt
rozpoznawania metadane. generuje alarm czy
konkretnego obiektu, powoduje
trzeba jej podac kilka zwiekszenie licznika.

przyktadow takiego
obiektu lub jego
docelowego stanu oraz
przyktady tego, jak taki
obiekt nie wyglada.
Nalezy powtarzac ten
proces wielokrotnie, az
do osiagniecia
zadowalajgcego
rezultatu. Tak
zaprogramowang
czujke nalezy przestaé
do kamery.

Przyktady zastosowania

W pordéwnaniu z programem IVA Pro Perimeter funkcja Camera Trainer jest odpowiednia dla

nastepujacych przypadkow uzycia:

— Rozrdéznianie obiektéw
Modut Camera Trainer moze skutecznie oddziela¢ i wykrywac obiekty bedace blisko
siebie, np. zaparkowane samochody, ciezarowki, okrety czy rowery. Mozna rowniez
zaprogramowac wykrywanie fragmentéw obiektow, np. przedniej szyby pojazdu.

- Sledzenie dtugotrwate
Modut Camera Trainer bezposrednio wykrywa obiekty, ktére przez dtuzszy czas sie nie
poruszaja, na przyktad, monitoruje zaparkowane samochody w dtugim okresie czasu.
Uwaga: do niezawodnego wykrywania poruszajacych sie obiektow w programie IVA Pro
Perimeter obiekty statyczne sg w ciggu kilku minut przenoszone do tta, dlatego
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programy te nie nadajg sie dtugotrwatej obserwacji nieruchomych obiektéw. Modut
Camera Trainer nie ma obrazu tta i wykrywa nieruchome obiekty niezaleznie od tego, jak
dtugo znajduja sie polu widzenia.

Nauka nowych typow obiektow

Modut Camera Trainer mozna rowniez uczy¢ rozpoznawania innych, nowych
poruszajacych sie obiektow, na przyktad, wézkéw sklepowych czy pociggdw.

Uwaga: program IVA Pro Perimeter moze klasyfikowac¢ samochody, ciezarowki i rowery
tylko wtedy, gdy mozna je wizualnie oddzieli¢ od innych obiektow.

Wykrywanie stanu

Modut Camera Trainer moze by¢ na przyktad uzywany do wykrywania stanu. Detektor
mozna przeszkoli¢ do wykrywania otwartych lub zamknietych wysiegnikéw szlabanow
parkingowych lub powodzi i wysokosci $niegu za pomoca dobrze widocznego paska
pomiarowego.

Uwaga: program IVA Pro Perimeter moze wykrywaé poruszajgce sie obiekty. Wykrywanie
stanu nie jest mozliwe.

4.2.3 Ograniczenia
Korzystanie z modutu Camera Trainer wigze sie z nastepujacymi ograniczeniami:

Konfiguracja

Do konfiguracji modutu Camera Trainer mozna uzywac tylko programu Configuration
Manager. Nie da sie tego zrobi¢ za pomoca przegladarki internetowej.

Informacje o konkretnej scenie

Mozna zaprogramowac¢ modut Camera Trainer tylko do wykrywania obiektéow w
okreslonym widoku. Jezeli czujka zostata zaprogramowana pod katem okreslonej sceny,
obiekt, ktéry ma by¢ pdzniej wykrywany, musi miec takg sama wielkos¢, znajdowac sie
w tej samej perspektywie, utozeniu i na identycznym tle.

Taka sama wielkos¢: oznacza, ze odlegtosc¢ do obiektu musi by¢ taka sama, poniewaz
wielkos$¢ obiektow jest uzalezniona od dystansu.

Taka sama perspektywa: oznacza, ze po zaprogramowaniu czujki nie wolno zmieniac
pozycji kamery ani jej pola widzenia. Zmiana dowolnego z tych parametrow uniemozliwi
wykrywanie.

Takie samo utozenie: oznacza, ze jesli czujka zostata zaprogramowana do wykrywania
obiektu od frontu lub z boku, to obiekt musi znajdowac sie w takim potozeniu, zeby
zostat wykryty.

Identyczne tto: oznacza, ze trzeba oddzieli¢ tto od obiektu. Czujka zaprogramowana do
wykrywania samochodow na ulicy nie moze by¢ na przyktad uzywana do identyfikacji
lasu. Zeby méc identyfikowaé samochéd w lesie, trzeba dodac las, jako przyktad
negatywny.

Zaprogramowan Taka sama Taka sama Takie samo Takie samo
a czujka wielkos¢ perspektywa utozenie tto
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Uwaga:

Mozna poprawi¢ wyniki i wyeliminowaé wiele ograniczen, stosujac sie do ponizszych

instrukcji:

- Doda¢ wiecej probek podczas programowania czujki.

- W przypadku odlegtosci, perspektywy oraz utozenia zaprogramowac dodatkowe
czujki do tego samego zastosowania.
Przyktad: zaprogramowac druga czujke do obiektow, ktore sg bardziej oddalone.
Nalezy upewnic¢ sie, ze oba obszary wykrywania naktadajg sie na siebie; zeby
mozliwe byto wykrycie obiektu dwukrotnie. Obie $ciezki musza by¢ oddzielne nie
moga byc¢ ze soba taczone.

—  Silne podobienstwo obiektow
Modut Camera Trainer ocenia przyblizone krawedzie i informacje o teksturze obiektu.
Dlatego nie jest mozliwe odrdéznianie od siebie obiektéw, ktorych krawedzie sg zbyt
podobne.

Identyfikacja Nakrycie gtowy Kamizelka bezpieczenstwa

Z powodu braku filtra koloru
_— nie da sie rozréznia¢ miedzy

osobami ubranymi i
nieubranymi w kamizelki
bezpieczenstwa.

Model samochodu Kolor samochodu

@

-  Brak rozréznienia koloru obiektéw
Modut Camera Trainer nie rozréznia obiektow w réznych kolorach. Filtr obiektow Kolor
jest niedostepny.

- Sledzenie obiektow
Do niezawodnego $ledzenia dwa nastepujace po sobie zarejestrowania obiektu musza
zachodzi¢ na siebie co najmniej w 50%. Jesli obiekt nie zostanie wykryty po 5 klatkach,
zostanie usuniety.
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4.2.4

Brak oceny obiektow 3D

Ocena 3D nie jest mozliwa, poniewaz ocena 3D wymaga obiektow znajdujacych sie na
tej samej ptaszczyznie podtoza. Jednak modut Camera Trainer pozwala wykrywac czesci
obiektow, ktore nie musza by¢ na ptaszczyznie podtoza. Odlegtosé tych obiektéw
bedzie szacowana jako dalej niz sg one w rzeczywistosci. W zwigzku z tym ocena 3D jest
wytaczona w przypadku wszystkich obiektow Camera Trainer.

Przyktad: nie jest wykrywana predkos¢, rozmiar w metrach ani geolokalizacja.

Tylko osoby znajdujg sie na tej samej ptaszczyznie podtoza, ale poziomy szlaban jest
powyzej tej ptaszczyzny

Algorytm modutu Camera Trainer nie jest w stanie zlokalizowac¢ szlabanu, poniewaz jest
on nad ptaszczyzng podtoza i kamera umiejscawia go dalej niz jest on w rzeczywistosci.

Ptaszczyzna podtoza Rzeczywi Obserwowana
sta pozycja
pozycja

Nie da sie zagwarantowac wydajnosci w czasie rzeczywistym (12,5/15 kl./s w zaleznosci
od bazowej czestotliwosci odswiezania) i moga wystepowac spadki liczby kl./s, gdy
wiecej niz 10 czujek jest zaprogramowanych w najwiekszym mozliwym rozmiarze; lub
wiecej czujek w odpowiednio mniejszym rozmiarze.

Wyszukiwanie materiatu dowodowego

—  Zadania alarmu/licznika mozna zmieniac

—  Zaprogramowanych czujek nie mozna zmieniac

Obstugiwane/nieobstugiwane zadania

Obstugiwane zadania
Ponizsze zadania sg obstugiwane przez modut Camera Trainer:

Obiekt w polu

Patrz Konfigurowanie zadania Obiekt w polu, Strona 59

Wejscie do pola

Patrz Konfigurowanie zadania Wejscie do pola, Strona 85
Opuszczenie pola

Patrz Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola, Strona 89
Przeciecie linii

Patrz Konfigurowanie zadania Przeciecie linii, Strona 63
Podejrzane zachowanie

Patrz Konfigurowanie zadania Podejrzane zachowanie, Strona 67
Przemieszczanie sie trasg

Patrz Konfigurowanie zadania Przemieszczanie sie trasg, Strona 73
Licznik

Patrz Konfigurowanie zadania Licznik, Strona 94

Zajetos¢

Patrz Konfigurowanie zadania Obtozenie, Strona 97
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—  Zmiana warunkow
Patrz Konfigurowanie zadania Zmiana warunkow, Strona 70
-  Wyszukiwanie podobnych elem.
Patrz Konfigurowanie zadania Wyszukiwanie podobnych elem., Strona 93

Zadania nieobstugiwane
Ponizsze zadania nie sg obstugiwane przez modut Camera Trainer:
-  Obiekt nieaktywny '

Patrz Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny, Strona 81
- Obiekt usuniety '

Patrz Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety, Strona 78
- Detekcja ttumu 2

Patrz Konfigurowanie zadania Detekcja ttumu
- Sabotaz’

Patrz Konfigurowanie zadania Sabotaz, Strona 77
- Przeptyw w polu 2

Patrz Konfigurowanie zadania Przeptyw w polu
- Przeptyw wsteczny w polu 2

Patrz Konfigurowanie zadania Przeptyw wsteczny w polu
' Zadania Obiekt nieaktywny / Obiekt usuniety sa powigzane z obstugg obrazu w tle IVA Pro
Perimeter. Obstuga tta nie jest wymagana do programowania czujki, dlatego te zadania nie
sg obstugiwane.
Jesli alarm jest potrzebny do obiektu danej sceny pozostajgcego zbyt dtugo w tej samej
pozycji, nalezy uzy¢ zadania Obiekt w polu z odpowiednio dtugim czasem opdznienia
aktywacji.
Jesli alarm jest potrzebny do obiektu danej sceny, ktory zmieni swoje dotychczasowe
potozenie, nalezy uzy¢ skryptu jezyka zadania VCA.
2 Zadania Detekcja ttumu, Sabotaz Przeptyw w polu i Przeptyw wsteczny w polu nie moga
oceniac pojedynczych obiektéw ani ich lokalizacji; moga natomiast rejestrowac statystyki,
przeptyw optyczny i inne wtasciwosci.

Patrz
—  Zadania, Strona 39

4.2.5 Obstugiwane/nieobstugiwane filtry obiektow

Obstugiwane filtry obiektow

Nastepujace filtry obiektédw sg obstugiwane przez modut Camera Trainer:

- Klasa

- Kierunek

- Wielko$¢ '

- Wspotczynnik proporcji '

" Obiekty danej sceny majg statg wielko$¢ i proporcje. Dlatego zastosowanie filtréw
Wielkosc¢ i Wspotczynnik proporcji ma sens tylko wéwczas, kiedy wymagane jest
odroznianie od innych obiektow.

Nieobstugiwane filtry obiektow

Ponizsze filtry obiektow nie sg obstugiwane przez modut Camera Trainer:
—  Predkos¢ (brak srednia 3D po podtozu)

- Kolor
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4.2.6

4.2.7

Patrz
- Warunki w zadaniach, Strona 40

Szczegoty techniczne
- Czujki: maks. 16
—  Obiekty na czujke na klatke: maks. 100
—  Obiekty na klatke (w tym VCA): maks. 1024
—  Przyktady na czujke: maks. 1024 przyktady pozytywne i 1024 przyktady negatywne
—  Czujki dziatajace w czasie rzeczywistym:
- Najwiekszy rozmiar: okoto 10 czujek
—  Najmniejszy rozmiar: 16 czujek
- Rozdzielczos$é obrazu (dostepna dla czujki)
- 640x360 / 640x480 / 640x640
- 320x180 / 320x240 / 320x320
—  Bloki czujek: 8x8 pikseli
— Minimalne bloki czujek: 4x4 piksele
- Maksymalna liczba blokéw czujki: 64
Uwaga: jesli potrzeba wiecej niz 64 blokow o wymiarach 8x8 pikseli, nastepuje
automatyczne przetgczenie sie na obraz o niskiej rozdzielczosci 320x180.
—  Maksymalna wysokos¢: 16 blokow (128 pikseli)
—  Maksymalna szerokos¢: 32 bloki (256 pikseli)
—  Maksymalna wielkos$¢ czujki kwadratowej: okoto 1/5 szerokosci obrazu i 1/3 wysokosc¢
obrazu 16:9
Uwaga: mozliwe sg czujki niekwadratowe.
- Wielkos¢ jest automatycznie ograniczana w programie Configuration Manager.

Obstugiwane kamery
Modut Camera Trainer jest dostepny we wszystkich kolorach kamer sieciowych Bosch
wykorzystujacych Intelligent Video Analytics na platformach CPP 6 /7 /7.3 z
oprogramowaniem uktadowym w wersji 7.10 lub nowszej. Kamery termowizyjne nie sg
obstugiwane (na przyktad: DINION IP thermal 8000 / MIC IP fusion 9000 thermal channel).
Kamery zgodne z modutem Camera Trainer:
Ponizsza lista zawiera wykaz wszystkich obstugiwanych kamer na dzien publikacji
niniejszego podrecznika.
- CPP6

—  DINION IP starlight 8000 MP (NBN-80052)

—  DINION IP ultra 8000 UHD (NBN-80122)

-  FLEXIDOME IP panoramic 7000 (NIN-70122)
- CPP7

—  DINION IP starlight 7000 HD (NBN-73013, NBN-73023, NBN-74023)

-  FLEXIDOME IP starlight 7000 HD (NIN-73013, NIN-73023)
- CPP7.3

- MIC IP starlight 7000i (MIC-7502-230)

—  MIC IP fusion 9000i (MIC-9502-Z30) color channel

- AUTODOME IP starlight 7000i (NDP-7512-23)

- FLEXIDOME IP starlight 8000i (NDE-8502, NDE-8503, NDE-8512)

- FLEXIDOME IP ultra 8000i (NDE-8504)
Uwaga: kamery innych producentow (ONVIF) nie sg obstugiwane.

2023-12 | V01 | DOC

Instrukcja konfiguracji Bosch Security Systems B.V.



Intelligent Video Analytics (IVA) Pro Algorytmy VCA | pl 25

4.2.8 Licencje
Do aktywacji programu Camera Trainer wymagana jest bezptatna licencja.
Aby aktywowac licencje w programie Configuration Manager:
1. Uruchom program Configuration Manager.
2. Zaznacz kamere, kliknij karte Obstuga, a nastepnie kliknij karte Licencje.
3. W polu Klucz aktywacji wpisz klucz licencji, a nastepnie kliknij Zapisz.

Aktywowane licencje sg widoczne na liscie Zainstalowane licencje.

Uwaga!
Mozna takze aktywowac licencje za pomoca przegladarki internetowe;j.

4.3 IVA Pro Buildings, IVA Pro Traffic i IVA Pro Visual Gun
Detection

4.3.1 Wstep

Modut IVA Pro Traffic zostat opracowany do wykrywania i oddzielania pojazdow nawet przy
duzym natezeniu ruchu, gdzie pojazdy nie sg wizualnie oddzielone, na przyktad w korkach i
zatorach przed sygnalizacjg $wietlng. System wykrywania jest w stanie rozrézniac¢ osoby,
motocykle, rowery, samochody, ciezarowki i autobusy.

Oprocz poruszajacych sie pojazdow modut IVA Pro Traffic wykrywa rowniez pojazdy
nieporuszajace sie lub zaparkowane, dzieki czemu doskonale sprawdza sie w inteligentnych
parkingach.

Modut IVA Pro Traffic jest wstepnie zaprogramowany pod katem detekcji pojazdéw i 0séb i
nie wymaga dodatkowego programowania.

Modut IVA Pro Traffic wykrywa obiekty na wiekszych odlegtosciach niz modut Camera
Trainer, ale mniejszych niz program Intelligent Video Analytics. Inng jego zaletg jest
niewrazliwos¢ na cienie i $wiatta reflektoréow.

Rysunek 4.1:
IVA Pro Buildings opracowano do ogdlnego nadzoru oséb i pojazdow — zaréwno
poruszajacych sie, jak nieruchomych.

Oprogramowanie IVA Pro Visual Gun Detection wykorzystuje gtebokie uczenie i stuzy do
automatycznego wykrywania i klasyfikowania oséb i widocznej broni palnej. Pozwala
poprawi¢ bezpieczenstwo, np. w szkotach i budynkach administracji publiczne;j.

Patrz
- Konfiguracja IVA Pro, Strona 59
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4.3.2 Przyktady zastosowania

IVA Pro Traffic nadaje sie do nastepujacych zastosowan:

—  Tunele i autostrady
—  Zbieranie danych statystycznych o ruchu drogowym
- Wykrywanie korkow do automatycznego wyznaczania ograniczen predkosci
- Wykrywanie jazdy pod prad

-  Skrzyzowania
—  Wykrywanie obecnosci pojazdow i ich tablic rejestracyjnych

- Inteligentny parking
- Wykrywanie zaparkowanych pojazdow

4.3.3 Ograniczenia

IVA Pro Traffic

- Wykrywanie osob, motocykli, roweréw, samochodow osobowych, ciezarowek i
autobuséw.
- Osoby moga by¢ pomytkowo identyfikowane jako motocykle/rowery, szczegdlnie w

widoku od przodu.

- Moga zdarzac sie pomytki w prawidtowej identyfikacji autobuséw i ciezarowek.

—  Oswietlenie uliczne jest konieczne.
Przy widocznosci tylko przednich lub tylnych swiatet pojazdéw detekcja nie jest
mozliwa.

- Minimalna widocznos$¢ obiektu: 50%
Obiekty zastoniete w ponad 50% moga nie zosta¢ wykryte.

- Predkos¢, geolokalizacja i kolor sg dostepne tylko w trybie 3D Traffic.

—  Obiekt nieaktywny / Obiekt usuniety: mozliwe jest tylko wykrywanie zatrzymanych
obiektow

IVA Pro Buildings

—  Oswietlenie uliczne jest konieczne.
Przy widocznosci tylko przednich lub tylnych swiatet pojazdéw detekcja nie jest
mozliwa.

- Minimalna widocznos$¢ obiektu: 50%
Obiekty zastoniete w ponad 50% moga nie zosta¢ wykryte.

- Predkos¢, geolokalizacja i kolor sg dostepne tylko w trybie 3D Traffic.

—  Obiekt nieaktywny / Obiekt usuniety: mozliwe jest tylko wykrywanie zatrzymanych
obiektow

IVA Pro Visual Gun Detection

- Minimalna widocznos$¢ obiektu: 50%0Obiekty zastoniete w ponad 50% moga nie zostac
wykryte.

- Minimalna widocznos$¢ obiektu przez 1 sek

4.3.4 Obstugiwane/nieobstugiwane klasy/filtry obiektow

Obstugiwane klasy obiektow

Nastepujace klasy obiektéw sg obstugiwane przez modut Traffic Detector:
- Osoba

-  Pojazd
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- Rower
- Rower
- Motocykl
- Samochdd
-  Ciezaréwka
- Autobus
Klasy obiektow sg hierarchiczne. Oznacza to na przyktad, ze:
Motocykl jest zarowno rowerem, jak i pojazdem, a autobus jest zaréwno ciezaréwka, jak i
pojazdem.
Filtry klas obiektéw sg w petni zgodne z tg hierarchia, podczas gdy etykiety klas wizualnych
pokazuja tylko najnizszy poziom klasyfikacji, np. etykiety oséb, roweréw, motocykli,
samochoddw, ciezarowek i autobusow.

Obstugiwane filtry obiektow

Nastepujace filtry obiektéw sg obstugiwane przez modut Traffic Detector:
-  Predkos¢ (tylko w trybie 3D Traffic)

—  Geolokalizacja (tylko w trybie 3D Traffic)

- Kolor (tylko w trybie 3D Traffic)

Nieobstugiwane filtry obiektow

Ponizsze filtry obiektow nie sg obstugiwane przez modut Traffic Detector w trybie 2D
Traffic:

- Predkos¢

- Kolor

-  Geolokalizacja

- Kierunek

4.3.5 Obstugiwane kamery
Modut Traffic Detector jest dostepny w nastepujacych kamerach sieciowych:
- MIC inteox 7000i:
- MIC-7602-Z30BR-OC
- MIC-7602-Z30WR-OC
- MIC-7602-Z30GR-OC
- MIC-7604-Z12BR-OC
- MIC-7604-Z12WR-0OC
- MIC-7604-Z12GR-OC
- MIC-ITS1080P-GE30X7
- MIC-ITS1080P-WE30X7
- MIC-ITS1080P-BE30X7
- MIC-ITS1080P-B30X7
- MIC-ITS1080P-W30X7
- MIC-ITS1080P-G30X7
- MIC-ITS4K-BE12X7
- MIC-ITS4K-WE12X7
- MIC-ITS4K-GE12X7

- AUTODOME inteox 7000i:
- NPD-7602-Z30-0OC
- VG5-ITS1080P-30X7

4.4 MOTION+

Funkcja MOTION+ jest dostepna we wszystkich kamerach sieciowych firmy Bosch.
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4.41

Wykrywanie zmian za pomoca MOTION+

MOTION+ umozliwia przy uzyciu algorytmdéw przetwarzania obrazu wykrycie i analize zmian
w sygnale. Takie zmiany sg wywotywane gtownie przez ruch w polu widzenia kamery.

W ten sposob funkcja MOTION+ wykrywa zmiany, poréwnujac obraz biezacy z tym, jaki
zarejestrowata wczesnie;j.

Zmiany rejestrowane sg w blokach wykrywania. Mozesz okresli¢, w ilu blokach musi nastgpic
zmiana i w jakim czasie, by zdarzenie alarmowe zostato wygenerowane.

444
———
©,

®

1 Poprzedni obraz 2 |Obraz biezacy

3 | Wykrywanie zmian

Rozdzielczos¢ funkcji MOTION+

Funkcja MOTION+ zbiera informacje o pikselach i taczy je w bloki przetwarzania. Te bloki
(wedtug wewnetrznej rozdzielczosci przetwarzania) majg wymiary 6x6 pikseli z zaktadka o
szerokosci 1 piksela, lub 8x8 pikseli bez odstepu miedzy sasiednimi blokami; to zalezy od
tego, czy urzadzenie obstuguje algorytm Intelligent Video Analytics w wersji oprogramowania
uktadowego 6.10 czy wczesniejszej. Od wersji oprogramowania uktadowego 6.10 wszystkie
urzadzenia uzywajg rastra blokéw o wymiarach 8x8 pikseli. Na granicy obrazu jest obszar
nieczutosci o szerokosci okoto jednego bloku.

Bloki funkcji MOTION+ Raster blokow w Raster blokow 8x8,
wymiarach 6x6, bez zaktadki
zaktadka szerokosci 1
piksela

Przyktady zastosowania
Funkcja MOTION+ jest dostepna we wszystkich kamerach sieciowych Bosch i moze by¢
wykorzystywana do rejestrowania zdarzen.

Uwaga!
Do prawidtowego wykrywania wtaman stuzy program IVA Pro Perimeter.
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4.4.2

4.4.3

Ograniczenia funkcji MOTION+
Nalezy zwroci¢ uwage na nastepujace ograniczenia w przypadku korzystania z funkcji
MOTION+:

Ze wzgledu na odbicia obiekty lub ruchy moga nie by¢ skutecznie wykrywane lub moze
by¢ wykrywana zbyt duza liczba obiektéw lub ruchow. Fatszywe alarmy moga by¢
wywotane przez:

- L$niace tto

—  szkto (oszklone elewacje budynkow)

- wode w tle

- promienie Swiatta poruszajace sie w ciemnosci

Nagte pojawienie sie Swiatta reflektorow lub latarki skierowanych w gére obszaru moze
by¢ zle odczytane jako obiekt.

Duze obszary odbitego swiatta takze moga powodowac nieprawidtowa detekcje ruchu.
Jednak nieznaczne odbicia $wiatta, np. spowodowane spadajgcymi kroplami deszczu, sa
na tyle mate, ze sg pomijane dla celow statystycznych oraz ze wzgledu na jednolity
charakter ich ruchu.

Ruch roslinnosci na wietrze jest interpretowany jako powolny, ciaggty i niezmienny wiatr.
Jesli na ten ruch naktada sie ruch obiektow, mozliwe sg fatszywe zgtoszenia, jak
rowniez pominiecia obiektéw. Aby unikna¢ tego rodzaju bteddéw, nalezy zmienié
potozenie kamery.

Silny wiatr, sztormy i silne uderzenia z réznych kierunkéw, zwtaszcza na pierwszym
planie sceny, moga wyzwalaé fatszywe alarmy.

Nagte pojawienie sie ostrych cieni chmur, drzew i budynkow moze byc¢ btednie
interpretowane jako obiekty. Algorytm potrafi rozréznia¢ miekkie cienie.

Obrys obiektu silnie oswietlonego stoncem z wyraznym cieniem moze obejmowac cien
obiektu. Nalezy to wzig¢ pod uwage przy konfigurowaniu filtrow wspotczynnika
proporcji i wielkosci obiektu. Algorytm potrafi rozréznia¢ miekkie cienie.

W celu niezawodnego wykrycia ruchu i przypisania go do konkretnego obiektu,
konieczne jest state tto. Im bardziej tto sie zmienia, tym trudniej wyrdzni¢ na nim
poruszajace sie obiekty w tle. Na przyktad osoba idaca wzdtuz zywoptotu poruszanego
wiatrem najprawdopodobniej nie zostanie wykryta.

Jesli nie da sie odroznic¢ obiektu od innych obiektow lub tta, ruch takiego obiektu nie
zostanie wykryty, np. osoby w duzym ttumie lub nieruchomy obiekt w duzym ttumie.
Wykrywanie wolno poruszajacych sie obiektéw bywa zawodne.

Licencje
Funkcja MOTION+ jest fabrycznie zainstalowana w zgodnych z nig kamerach. Zadna licencja

nie jest wymagana.

Uwaga!
Aktualne oprogramowanie uktadowe mozna otrzymaé w centrum obstugi klienta lub pobraé

ze strony internetowej naszej firmy.

Oprogramowanie uktadowe mozna zaktualizowac¢ bezposrednio za posrednictwem interfejsu

urzadzenia wyswietlanego w przegladarce internetowej lub za pomoca programu
Configuration Manager.

4.5

Wykrywanie sabotazu

Wbudowana funkcja wykrywania sabotazu umozliwia wykrywanie manipulowania przy
kamerze. Zdarzenie alarmowe moze by¢ wyzwalane w chwili poruszenia kamery,
czesciowego jej zastoniecia, powaznego rozogniskowania, zastoniecia lub zamalowania.
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Ponadto wszystkie kamery CPP7 / CPP7.3 DINION i FLEXIDOME (z wyjatkiem serii 3000)
oraz kamery MIC IP fusion 9000i w potozeniach zaprogramowanych z uzyciem programu
Intelligent Video Analytics sa wyposazone w funkcje wykrywania przesuniecia kamery, ktéra
wykrywa wszelkie zmiany orientacji kamery w odniesieniu do jej kata obrotu i pochylenia.

4.5.1 Przyktady zastosowania
Funkcja nadaje sie do nastepujacych zastosowan:
- Wykrywanie o$lepiania kamery
- Wykrywanie odwrdcenia kamery w strone inng niz docelowa
- Wykrywanie niewystarczajagcego oswietlenia ogolnego
- Wykrywanie obiektow nieaktywnych lub usunietych
4.5.2 Ograniczenia wykrywania sabotazu
Nalezy zwroci¢ uwage na nastepujace ograniczenia:
- Funkcja Wykrywanie sabotazu nie jest dostepna w kamerach termowizyjnych.
—  Funkcja wykrywania przesuniecia kamery nie wykrywa zmian kata obrotu ani
przesuniecia bocznego kamery.
4.5.3 Licencje
Zadna licencja nie jest wymagana. Nalezy aktywowaé funkcje Wykrywanie sabotazu w
konfiguracji VCA.
Uwaga!
Aktualne oprogramowanie uktadowe mozna otrzymaé¢ w centrum obstugi klienta lub pobraé
ze strony internetowej naszej firmy.
Oprogramowanie uktadowe mozna zaktualizowac bezposrednio za posrednictwem interfejsu
urzadzenia wyswietlanego w przegladarce internetowej lub za pomoca programu
Configuration Manager.
4.6 Intelligent Tracking

Oprogramowanie Intelligent Tracking automatycznie przybliza obraz wybranego obiektu

Intelligent Video Analytics i $ledzi go przy uzyciu kamery tak daleko, jak to mozliwe.

W przypadku ponizszych kamer oznacza to co nastepuje:

- W przypadku kamer AUTODOME / MIC IP 7000
Oprogramowanie Intelligent Tracking automatycznie powieksza widok wybranego
obiektu i $ledzi go.

- W przypadku kamer FLEXIDOME IP panoramic 7000
Oprogramowanie Intelligent Tracking jest dostepne w wirtualnym obrazie wideo PTZ i
pozwala wytaczy¢ korygowanie znieksztatcen.

- W przypadku kamer DINION / FLEXIDOME IP 7000 / FLEXIDOME IP 8000
Oprogramowanie Intelligent Tracking moze kontrolowac strumien z obszaru
zainteresowania (ROI).
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Detekcja ruchu z opcje taczenia ruchu i sledzenia tego samego rodzaju

$ad

©)

I mg@

@ ®
=
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§ =

1 Poprzedni obraz Obraz biezacy
3 | Przeptyw optyczny Obiekty wykryte za pomoca
segmentowanego przeptywu
optycznego (globalna korekta ruchu)
5 |Slady w poprzednich klatkach Sledzenie
4.6.1 Przyktady zastosowania

Intelligent Tracking mozna stosowa¢ dowolnych scenariuszach wymagajacych sledzenia
obiektéw bedacych w ruchu.

4.6.2 Ograniczenia funkcji Intelligent Tracking

Funkcja Intelligent Tracking jest dostepna w kamerach AUTODOME i MIC.
—  Funkcja Intelligent Video Analytics jest wymagana do uruchomienia oprogramowania
Intelligent Tracking:

Uwaga: funkcje MOTION+ i Intelligent Video Analytics Flow nie moga uruchamiac

oprogramowania Intelligent Tracking.
—  Oprogramowanie Intelligent Tracking nie jest w stanie niezawodnie wykrywac obiektow,
jezeli w tle jest ruch, na przyktad: drzewa poruszane wiatrem lub ruszajgca sie woda. W

miare mozliwosci nalezy zamaskowac te obszary.
- Kamery AUTODOME / MIC IP 7000
Jesli podejrzany obiekt jest $ledzony za pomocg oprogramowania Intelligent

Tracking, inny podejrzany obiekt nie zostanie wykryty w obszarze, ktéry w danej
chwili nie jest objety polem widzenia kamer.
Jesli kamera wymaga znacznego przyblizenia w celu obserwacji podejrzanego
obiektu znajdujgcego sie daleko, obiekt ten moze zostac utracony w trakcie

powiekszania obrazu.
Obiekty poruszajace sie w kierunku kamery, szczegdlnie w przypadku niskiej

perspektywy, moga wydawacd sie za mate, by mogty by¢ w sposdb niezawodny

Sledzone.

Oprogramowanie Intelligent Tracking nie moze wykrywac obiektow na powierzchni

wody.

4.6.3 Licencje

Zadna licencja nie jest wymagana.
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5

5.1

5.2

5.3

Podstawy IVA Pro

W tym rozdziale opisano podstawowe informacje, ktére nalezy mie¢ podczas uzywania
aplikacji IVA Pro Perimeter.

Obraz z kamery

Obraz z kamery to czes¢ obszaru objeta zasiegiem monitorowania kamery.

Obiekty

Obiektami sg zazwyczaj ludzie lub pojazdy poruszajgce sie w obrebie obszaru widzianego
przez kamere. Obiekty mozna filtrowac¢ wedtug pewnych wtasciwosci (wielkos¢, format
obrazu, kierunek ruchu, predkosé, potozenie, kolor). Zdarzenie alarmowe moze zostac
wygenerowane, gdy obiekty zaczng spetniac¢ okreslone parametry. Obiekty, ktore nie pasuja
do zdefiniowanych kryteriow sg eliminowane i nie generuja zdarzenia alarmowego.

Podczas generowania zdarzenia alarmowego istotne znaczenie ma przewaznie podstawa
obiektu. W niektorych zadaniach mozna wybraé inne miejsce.

Wyzwalacze obiektu

Wyzwalacze obiektéw pozwalajg doktadnie wybraé¢ moment, kiedy obiekt bedzie generowat
zdarzenie alarmowe. Podstawg analizy jest albo wirtualna ramka (pole ograniczajace) wokdt
obiektu albo obliczony punkt podstawy 3D dla funkcji $ledzenie w 3D i $ledzenie oséb w
3D.

Domyslne zachowanie alarmowe to:Punkt bazowy obiektu

W zaleznosci od zastosowania uzywane sg nastepujace wyzwalacze obiektdw:

- Wyzwalacze obiektéw oparte na polach

- Wyzwalacze obiektow oparte na liniach

- Wyzwalacze obiektéw oparte na trasach

Uwaga!

Aby wyswietli¢ wirtualng ramke wokot obiektu: kliknij prawym przyciskiem myszy w
granicach obrazu z kamery, a nastepnie kliknij Pokaz > Ramki granic obiektu.

Aby wyswietli¢ trajektorie obiektu: kliknij prawym przyciskiem myszy w granicach obrazu z
kamery, a nastepnie kliknij Pokaz >Trajektorie

5.3.1

Wyzwalacze obiektow oparte na polach

Wyzwalacze obiektéw sg dostepne we wszystkich zadaniach, w ktorych mozna ograniczy¢

obszar detekcji do pola.

Dostepne sg nastepujgce wyzwalacze obiektéw:

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

k&

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.

N

2023-12 | V01 | DOC

Instrukcja konfiguracji Bosch Security Systems B.V.



Intelligent Video Analytics (IVA) Pro Podstawy IVA Pro | pl 33

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

A

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

.

Uwaga!

Nalezy zwréci¢ uwage, ze podczas konfigurowania zadania Opuszczenie pola alarm bedzie
generowany w chwili, gdy obiekt opusci pole. W zwigzku z tym rézne wyzwalacze obiektow
zachowuja sie nastepujaco:

Wyzwalacz obiektu Na granicy generuje zdarzenie alarmowe w sytuacji, gdy zadna krawedz
obiektu nie znajduje sie juz w granicach pola, tzn. caty obiekt jest poza polem.

Wyzwalacz obiektu W catosci w granicach generuje zdarzenie alarmowe w momencie, gdy
ktorakolwiek czesc wirtualnej ramki wokot obiektu znajdzie sie poza polem.

Patrz

- Konfigurowanie zadania Obiekt w polu, Strona 59

-  Konfigurowanie zadania Podejrzane zachowanie, Strona 67
—  Konfigurowanie zadania Zmiana warunkdw, Strona 70

- Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety, Strona 78

- Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny, Strona 81

—  Konfigurowanie zadania Wejscie do pola, Strona 85

—  Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola, Strona 89

—  Konfigurowanie zadania Obtozenie, Strona 97

5.3.2 Wyzwalacze obiektow oparte na liniach
Wyzwalacze obiektéw sg dostepne we wszystkich zadaniach, w ktorych mozna ograniczyc
detekcje przekroczenia linii.
Dostepne sg nastepujgce wyzwalacze obiektéw:
—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu przekroczy
linie.

kR

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy jego $rodek przekroczy linie.

k&

Patrz
- Konfigurowanie zadania Przeciecie linii, Strona 63
—  Konfigurowanie zadania Licznik, Strona 94
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54

Kalibracja

Kalibracja kamery jest wymagana do prawidtowego wykrywania obiektow w przypadku

nastepujacych funkcji:

—  Filtr wielkosci i predkosci obiektéw w systemie jednostek metrycznych badz
imperialnych.

—  Filtr obiektow nastepujacego typu (tylko dla IVA Pro Perimeter):

- Osoba

- Pojazd

- Rower

- Samochéd
- Ciezarowka

- Sledzenie granic obwodowych (3D) (tylko tryb IVA Pro Perimeter), ktory $ledzi obiekty
na ptaszczyznie podtoza.

- Sledzenie oséb (3D) (tylko tryb IVA Pro Perimeter), ktory interpretuje wszystko jako
osobe i $ledzi je na ptaszczyznie podtoza. Tego trybu sledzenia nalezy uzywac do
zliczania osob; jest optymalny w przypadku widoku z gory.

—  Geolokalizacja sledzonych obiektow.

—  (ruch IVA Pro):

Sledzenie ruchu (3D) $ledzi osoby i pojazdy na ptaszczyznie naziemnej i wyodrebnia
predkos¢, geolokalizacje i rozmiary metryczne.

—  Podwdjna odlegtos¢ wykrywania (tylko dla IVA Pro Perimeter).

Podczas kalibrowania dla kazdego potozenia kamery jest tworzone potgczenie pomiedzy

rzeczywistym rozmiarem a wymiarami widocznymi na obrazie z kamery. Na przyktad mozna

poinstruowac program, ze obiekt na obrazie z kamery ma w rzeczywistosci wysokos¢ 2 m.

W ramach kalibracji niektore znane wartosci kamery sg ustawiane automatycznie przez

system. Inne wartosci, np. kat pochylenia, kat obrotu ,wysokos¢ kamery i ogniskowa (jesli

jest zmienna), trzeba wpisac recznie.

Uwaga!

W kamerach AUTODOME, MIC, CPP7 i CPP7.3 kat obrotu i kat pochylenia sg ustawiane
automatycznie.

W kamerach AUTODOME, MIC i FLEXIDOME dtugosc¢ ogniskowej jest ustawiana
automatycznie. Wszystkie te wartosci mozna takze zmienic¢ recznie na zadanie.

Aby zaktualizowac zmiany potozenia kamery i orientacji, nalezy zamkna¢ konfiguracje VCA i
otworzy¢ jg ponownie.

Kat pochylenia [°] Kat pochylenia 0° oznacza, ze kamera jest
fa R zamontowana rownolegle do podtoza.
H““‘-\“ ) Kat pochylenia 90° oznacza, ze kamera jest

zamontowana pionowo do perspektywy z lotu
ptaka.

Im bardziej ptaski bedzie kat pochylenia, tym
mniej doktadna bedzie wartos¢ szacunkowa
wielkosci obiektu i jego predkosci. Ustawienia
muszg zawierac sie w przedziale od 0° do 90°. Po
osiggnieciu 0° okreslenie wartosci szacunkowej
nie bedzie mozliwe.

Kat obrotu [°] Kat obrotu moze odchylac¢ sie od poziomu o
maksymalnie 45 stopni.
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Zazwyczaj jest to wysokos¢é montazu kamery nad
poziomem podtoza.

Dtugos¢ ogniskowej [mm] Dtugos$c¢ ogniskowej zalezy od obiektywu. Im
mniejsza jest ogniskowa, tym pole widzenia jest
szersze. Im wieksza jest ogniskowa, tym wezsze
jest pole widzenia i silniejsze powiekszenie.

Uwaga!
Przy kazdej zmianie pozycji kamery nalezy przeprowadzi¢ jej ponowna kalibracje.

Patrz
- Kalibrowanie kamery, Strona 101
- Konfiguracja ustawieri metadanych, Strona 106

5.5 Klasyfikowanie obiektow

Klasyfikowanie obiektow ma na celu uproszczenie korzystania z programu Intelligent Video
Analytics poprzez zapewnienie automatycznego wykrywania typow obiektow na podstawie
okreslonych wartosci charakterystycznych dla takich typow.

W pewnych scenariuszach rozréznianie miedzy obiektami jest konieczne, np. na bramce,
przez ktérg powinny by¢ przepuszczane tylko pojazdy, a nie ludzie.

Funkcja klasyfikowania rozréznia nastepujace typy obiektow:

-  Pojazd

- & Rower (rowery i motocykle)

—  Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer (jesli masz
licencje)

Uwaga!

Aby wtaczy¢ klasyfikowanie obiektow, nalezy skalibrowaé kamere i ustawic tryb $ledzenia
3D.

Aby wyswietlac¢ flagi klasyfikacji obiektéw, nalezy klikna¢ prawym przyciskiem myszy obraz
kamery i wybrac kolejno opcje Pokaz > Oznaczenie klasy.

Patrz

-  Kalibracja, Strona 34

—  Konfigurowanie zadania Obiekt w polu, Strona 59

- Konfigurowanie zadania Przeciecie linii, Strona 63

—  Konfigurowanie zadania Podejrzane zachowanie, Strona 67
- Konfigurowanie zadania Zmiana warunkow, Strona 70
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5.6

5.6.1

5.6.2

- Konfigurowanie zadania Przemieszczanie sie trasg, Strona 73
- Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety, Strona 78

—  Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny, Strona 81

- Konfigurowanie zadania Wejscie do pola, Strona 85

—  Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola, Strona 89

Pole

Pola to wielokaty obejmujace dany obszar, na przyktad wejscie lub otwartg przestrzen przed

bariera. Pola te sg tworzone przez uzytkownika. Obiekty poruszajace sie w granicach pél
moga generowac zdarzenia alarmowe.

Patrz

—  Konfigurowanie zadania Obiekt w polu, Strona 59

—  Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola, Strona 89
- Konfigurowanie zadania Wejscie do pola, Strona 85

Wyswietlanie pol na obrazie z kamery

Pola s3 wyswietlane nastepujaco:

:' """" B Pole, ktore nie jest aktualnie wykorzystywane w zadnym zadaniu, jest

i wyswietlane na szaro.

R ]

=' """" B Pole, ktore jest aktualnie wykorzystywane w zadaniu jest wyswietlane na

i zielono. Uzywane w zadaniach pola mozna edytowac, ale nie mozna ich

i usunac.

=SS -

L M Pole, dla ktérego w danej chwili wystepuje zdarzenie alarmowe, jest
wyswietlane w kolorze czerwonym.

[ (]

Tworzenie i edytowanie pola

W programie mozna utworzy¢ nowe pole. Istniejagce pole mozna edytowa¢ w dowolnym

momencie. Obejmuje to nastepujace operacje:

—  Zmiana rozmiaru pola

—  Przesuwanie pola

- Wstawianie lub usuwanie weztow

Aby utworzy¢ nowe pole:

» Kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiesci¢ pierwszy naroznik pola, a
nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz tworzenie pola
dwukrotnym kliknieciem.

Aby zmieni¢ rozmiar pola:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij linie lub narozniki (wezty) pola w zgdane miejsce na obrazie z kamery.

Aby przesunac pole:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij pole jako catos¢ w zgdane miejsce na obrazie z kamery.
Aby wstawi¢ naroznik (wezet):
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1. Zaznacz pole.
2. Kliknij prawym przyciskiem linie i wybierz polecenie Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.
Aby usuna¢ naroznik (wezet):
1. Zaznacz pole.
2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.

5.7 Linia
Linie mozna poréwnac do wirtualnej linki uruchamiajacej putapke. Obiekty, ktére
przekraczajg zdefiniowang linie we wstepnie okreslonym kierunku, moga powodowac
zdarzenie alarmowe.
Patrz
- Konfigurowanie zadania Przeciecie linii, Strona 63
5.7.1 Wyswietlanie linii na obrazie z kamery
Linie sa wyswietlane nastepujaco:
Linia ktora jest aktualnie wykorzystywana w zadaniu, jest
wyswietlana na zielono. Uzywane linie mozna edytowac, ale nie
mozna ich usungd.
Tréjkat stanowi oznaczenie strony, od ktérej obiekt musi przekroczyé
linie, aby wygenerowac zdarzenie alarmowe. Jesli zdarzenie
alarmowe jest generowane przy kazdorazowym przekroczeniu linii,
niezaleznie od strony, strzatka nie jest wyswietlana.
Linia moze sktadac sie z kilku segmentow.
Linia, ktora nie jest aktualnie wykorzystywana w zadnym zadaniu jest
przyciemniona.
Uwaga!
Jesli linia jest zintegrowana w ramach zadania, mozna wybra¢ strone, od ktorej obiekt musi
przekroczyc linie, aby wyzwoli¢ alarm.
5.7.2 Tworzenie i edytowanie Llinii

W programie mozna utworzy¢ nowa linie. Linie mozna edytowa¢ w dowolnym momencie.

Obejmuje to nastepujace operacje:

- Wstawianie i usuwanie weztéw

—  Zmienianie pozycji weztow (zmiana wielkos¢ i kierunku)

-  Przesuwanie linii

Aby utworzy¢ nowa linie:

»  Kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie nowego
wezta linii. Kliknij dwukrotnie, aby zakonczy¢ linie.

Aby wstawi¢ wezet:

1. Zaznacz linie.

2. Kliknij prawym przyciskiem linie lub segment linii, a nastepnie kliknij Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.

Aby usunaé wezet:
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1. Zaznacz linie.

2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.
Aby zmienic¢ rozmiar i kierunek linii:

1. Zaznacz linie.

2. Przeciagnij wezet w zagdane miejsce.

Aby przesunac linie:

» Przeciagnij linie w zadane miejsce.

5.8 Trasa

Obiekty, ktore poruszaja sie zdefiniowang trasa we wstepnie okreslonym kierunku, moga
powodowac zdarzenie alarmowe. Mozliwe jest uwzglednienie pewnych odchylen od trasy
przy uzyciu odpowiednich wartosci domyslnych tolerancji.

Uwaga!
Jesli trasa jest zintegrowana w ramach jakiegos zadania, mozna wybrac kierunek poruszania
sie po trasie, ktéry powoduje wyzwolenie alarmu.

Patrz
-  Konfigurowanie zadania Przemieszczanie sie trasg, Strona 73

5.8.1 Wyswietlanie tras na obrazie z kamery

Trasy sg wyswietlane nastepujaco:

Trasa, ktéra nie jest aktualnie wykorzystywana w zadnym zadaniu, jest

TN ;.
i‘*‘*‘ wyswietlana na szaro.

Trasa, ktéra jest aktualnie wykorzystywana w zadaniu, jest wyswietlana na
...y—- \‘\\ zielono. Uzywane trasy mozna edytowac, ale nie mozna ich usunac.
¥ Trojkat stanowi oznaczenie kierunku, w ktérym obiekt musi poruszaé sie po
trasie, aby wygenerowac zdarzenie alarmowe. Jesli zdarzenie alarmowe jest
generowane kazdorazowo podczas poruszania sie obiektu po trasie niezaleznie
od kierunku, strzatka nie jest wyswietlana.

5.8.2 Tworzenie i edytowanie trasy
W programie mozna utworzy¢ nowa trase. Trase mozna edytowa¢ w dowolnym momencie.
Obejmuje to nastepujace operacje:
- Wstawianie lub usuwanie weztow
- Zmienianie pozycji weztéw (zmienianie biegu linii)
—  Zmienianie zakresu tolerancji
—  Przesuwanie tras
Trasa jest wyswietlana w postaci linii z przypisanym kierunkiem. Linia posiada zakres
tolerancji, ktory jest wyswietlany jako obszar. Zakres tolerancji jest symetryczny do
odpowiedniego odcinka srodkowej linii. Rozszerzenie tolerancji mozna zdefiniowac
oddzielnie na dowolnym wezle.
Aby utworzy¢ nowg trase:
» Kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie nowego

wezta trasy. Kliknij dwukrotnie, aby zakonczy¢ trase.

Aby wstawi¢ wezet:
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5.9

1. Zaznacz trase.

2. Kliknij prawym przyciskiem linie i wybierz polecenie Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.

Aby usunaé wezet:

1. Zaznacz trase.

2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.

Aby zmienic¢ bieg trasy:

1. Zaznacz trase.

2. Przeciagnij wezet trasy w zgdane miejsce.

Aby zmieni¢ zakres tolerancji:

1. Zaznacz trase.

2. Przeciagnij znacznik widoczny obok wezta w zagdane miejsce.

Aby przesunad trase:

» Przeciagnij trase w zagdane miejsce.

Zadania

Skutkiem zadania jest zazwyczaj zdarzenie alarmowe. Zdarzenie alarmowe mozna analizowac

w systemie CCTV na wiele sposobow. Dzieki temu na przyktad moze rozpoczac sie

nagrywanie, drzwi moga zosta¢ zamkniete lub moze zosta¢ wystana wiadomos¢ e-mail.

Przyktady typowych zdarzen, ktore moga wyzwalac¢ alarmy:

—  Obiekt porusza sie w obrebie zdefiniowanego obszaru.

—  Obiekt przekracza jedna lub wiecej linii, na przyktad pojazd wjezdza na teren
parkingowy.

—  Obiekt zatrzymuje sie w niektorych obszarach bez zadnego okreslonego ruchu
kierunkowego (podejrzane zachowanie).

—  Obiekt porusza sie zdefiniowang trasa.

— Bagaz zostaje pozostawiony (obiekt nieaktywny).

—  Obiekt zostaje usuniety (kradziez).

- Nastgpit sabotaz kamery

Uwaga!
Mozna je tak skonfigurowac zadania Licznik i Zajetos¢, aby nie generowaty zdarzenia
alarmowego, a tylko pokazywaty wartos¢ licznika.

Pomoc przy konfiguracji

Wizualizacja zadan, w tym alarmow, jest zgodna z biezaca konfiguracja niezaleznie od tego,

czy dana konfiguracja zostata juz przestana do kamery, czy tez nie. Umozliwia to takze ocene

konfiguracji zadan w programie Configuration Manager przy zapisie pierwszego strumienia.

Aby oceni¢ konfiguracje zadan przy zapisie pierwszego strumienia

1. Kliknij ikone pod obrazem wizyjnym z kamery, aby otworzy¢ o$ czasu zapisu.

2.  Wybierz punkt poczatkowy oceny, a nastepnie rozpocznij zapis od tego miejsca.

3. W takim przypadku nalezy sprawdzi¢, czy konfiguracja kalibracji i zapisu metadanych
jest aktualna, aby upewnié sie, ze konfiguracja zadan i konfiguracja metadanych pasuja
do siebie.

Patrz
—  Konfigurowanie zadan, Strona 59
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5.9.1

5.10

Tworzenie i edytowanie zadania
Aby utworzy¢ nowe zadanie:
»  Kliknij przycisk Nowy, zaznacz zadanie i kliknij przycisk OK.
Aby zmieni¢ nazwe zadania:
» Kliknij zadanie, a nastepnie kliknij nazwe zadania i jg zmien.
Uwaga: Jesli zadanie aktualnie wyzwala zdarzenie alarmowe, ma czerwone tto.
Aby edytowaé zadanie:
» Zaznacz zadanie, kliknij przycisk Edytuj, a nastepnie zmien ustawienia.
lub
Kliknij dwukrotnie ikone po lewej stronie pola nazwy zadania, aby otworzy¢ zadanie do
edycji.
Aby uaktywnic¢ zadanie:
» W kolumnie Alarm kliknij pole wyboru na prawo od nazwy zadania.
Aby zmieni¢ zadanie:
» Zaznacz zadanie, a nastepnie kliknij nazwe zadania i wprowadz nowa nazwe.
Aby usung¢ zadanie:
» Zaznacz zadanie i kliknij przycisk Usun.

Warunki w zadaniach

Mozna wprowadzi¢ doktadne ograniczenia wtasciwosci (warunku) obiektu, ktory powoduje
wyzwolenie zdarzenia alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja okreslonym
wtasciwosciom, nie powoduja zdarzenia alarmowego.

Witasciwosci mozna uzywaé do poszukiwania obiektu w odpowiedzi na aktywacje
odpowiedniej opcji.

Zakres wartosci opcji powodujacych wyzwolenie alarmu mozna wpisac recznie albo ustawié
za pomocga dostepnych elementéw wizualnych.

Witasciwosci mozna réwniez pobierac ze sledzonego obiektu przez jego zaznaczenie.
Wybrany obiekt zostanie wtedy oznaczony z6ttg flaga.

Obszar obiektu [m?]
Zdarzenie alarmowe generuja tylko te obiekty, ktérych wielko$é (zajmowany obszar)
odpowiada wpisanym wartos$ciom.

Wspétczynnik proporcji v/h

Obiekty, ktérych format obrazu odpowiada wpisanym wartosciom, generujg zdarzenie
alarmowe.

Minimalny i maksymalny format obrazu jest przedstawiony w sposdb graficzny na obrazie z
kamery w postaci dwoch zottych prostokagtow. Domyslnie ustawione wartosci powoduja
zdarzenie alarmowe w przypadku wszystkich obiektow.

Format obrazu jest wspotczynnikiem pionowego i poziomego wymiaru obiektu uchwyconego
za pomocga kamery. Rzeczywisty format obrazu moze by¢ inny od tej wartosci.

Format obrazu pojazdu zmienia sie, jesli zmieni on kierunek jazdy o 90°.

W przypadku osob uchwyconych bezposrednio od gory format obrazu jest zawsze taki sam,
niezaleznie od faktycznych wymiardow.

Uwaga: wspotczynnik proporcji osoby zmienia sie w zaleznosci od tego, czy znajduje sie ona
w pozycji lezacej czy stojacej, z wyjatkiem wybrania trybu Sledzenie oséb w 3D. W trybie
Sledzenie os6b w 3D ksztatt osoby w pozycji pionowe;.
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Predkos¢ [km/h]
Zdarzenie alarmowe generuja tylko te obiekty, ktére poruszajg sie z predkoscia
odpowiadajaca wpisanym wartosciom.

Uwaga!

Predkos¢ poruszania sie pod katem w stosunku do kamery mozna okresli¢ z duzo wieksza
doktadnosciag niz predkos¢ ruchu bezposrednio w strone do lub od kamery.

Predkos¢ poruszania sie obiektow bedacych blizej mozna okresli¢ z duzo wieksza
doktadnoscia niz obiektéw bardziej oddalonych.

|i| Obiekt porusza sie pod katem prostym do kamery:
zwieksza sie doktadnos¢ wykrywania predkosci

|i| Obiekt porusza sie w osi widzenia kamery:
AN zmniejsza sie doktadnos¢ wykrywania predkosci

Kierunek 1 [°] / Kierunek 2 [°]
Tylko obiekty poruszajace sie w okreslonym kierunku moga generowac zdarzenie alarmowe.
Kierunek okresla sie poprzez wprowadzenie kata.

0°

0° odpowiada kierunkowi ruchu od prawej do lewej.

Liczenie nastepuje w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

Istnieje mozliwos$¢ wpisania roznych kierunkéw. W ten sposéb wychwytywane sa ruchy w
dwu kierunkach.

Kierunek jest zobrazowany graficznie za pomocg z6ttego okragtego segmentu na obrazie z
kamery.

Uwaga!

Filtrow predkosci i kierunku nalezy uzywac¢ wytacznie w celu wykrywania naprawde
znaczacych ruchow. Wybierz ustawienia tak, aby zapewnié jak najbardziej wiarygodne
rezultaty.

5.11 Kolor

Mozna opisywac wtasciwosci kolorystyczne poszukiwanego obiektu. Wtasciwosci
kolorystyczne obiektu sg wykorzystywane przede wszystkim w trakcie analizy

kryminalistycznej w celu wykrywania poruszajacych sie obiektéw na podstawie ich koloru.
Poniewaz obiekty rzadko ukazujg sie w jednym kolorze, kolory sg wykrywane na podstawie
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analizy réznych proporcji koloréw zgodnie z czestotliwoscig ich wystepowania. Oznacza to
na przyktad, ze mozna wyszukiwac obiekty, ktére majg maksymalnie 25% ciemnych pikseli
czerwonych, ale jednoczes$nie maksymalnie 20% jasnych pikseli szarych.

Witasciwosci kolorystyczne wykorzystywane do filtrowania mozna okresli¢ i doprecyzowac za
pomocga zaznaczonego obiektu.

Uwaga!
Wykrywanie koloru nie jest mozliwe w przypadku obiektow, ktére sg wyswietlane przy
uzyciu jedynie kilku pikseli.

Kolory sg opisywane za pomocg modelu kolorystycznego HSV.

Precizion f /—
LI I See(e)

1  Cylinder przestrzeni kolorow
Wszystkie kolory sg wyswietlane tylko w formacie 3D. Na ilustracji widac cylinder
kolorow z géry. Nasycenie stabnie od zewnetrznej czesci do wewnetrznej, a wartosé
zmniejsza sie od gory do dotu.
Na kole kolorow odcienie uzywane do wyszukiwania obiektow sa niezacieniowane.

Uwaga!

Na obrazie graficznym pokazane jest maksymalne spektrum, ktére jest brane pod uwage. W
przypadku wybrania kilku koloréw spektrum to jest brane pod uwage w catosci, tylko jesli
pozostate kolory odpowiadaja doktadnie ich poszczegélnym definicjom. Im wieksze
odchylenie, tym wezsze spektrum, ktére jest brane pod uwage jesli chodzi o poszczegdlne
kolory w ramach poszukiwania.

2  Suwak (jasnosc)
Za pomoca tego suwaka mozna wybrac stopien jasnosci koloréw. Obraz pokazuje
wyzszg lub nizsza czes¢ cylindra koloru zgodnie z ustawieniem suwaka.

3 Kolory
Kolory, ktére mozna wybrac dla wyszukiwania. Kolory sg wyswietlane w kwadratach
pod cylindrem kolorow.

4 Suwak Precyzja.
Okresla, na ile doktadnie kolory musza by¢ odzwierciedlone, aby obiekt byt
wykrywany.
Suwak skrajnie z lewej strony: zaznaczony kolor nie jest wykrywany.
Suwak skrajnie z prawej strony: zaznaczony kolor musi by¢ doktadnie taki sam, jak
wykryty.
Uwaga: zakres doktadnosci zdefiniowany za pomoca suwaka moze by¢ uzywany do
wykrywania jednego koloru lub kilku wybranych koloréw.
Oznacza to, ze:

2023-12 | V01 | DOC

Instrukcja konfiguracji Bosch Security Systems B.V.



Intelligent Video Analytics (IVA) Pro Podstawy IVA Pro | pl 43

— Jeden kolor korzysta z catego zakresu doktadnosci, a inne kolory musza by¢é
doktadnie dopasowane.
Lub

- Wszystkie kolory wykazujg mniejsza doktadnos¢ miedzy soba.

5 Pokazuje kolory wybrane w cylindrze koloréw. Im bardziej po lewej stronie w
kwadratach znajduje sie wybrany kolor, tym wiekszy bedzie jego udziat we
wtasciwosciach kolorystycznych obiektu.

Znaczenie kolorow podczas szukania jest okreslane od lewej do prawej: 25%, 20%,
15%, 10% i 5%.

Uwaga: w przypadku wybrania wielu réznych koloréw z niska precyzja, niemal
wszystkie kolory wyzwalaja niechciane alarmy. Zalecamy wieksza selektywnos¢ i
precyzje.

6 Usun
Usuwa zaznaczony kolor.

5.12 Obszar czutosci

Za pomoca masek VCA mozna wykluczy¢ zaktécajace obiekty lub obszary, ktdre sg nieistotne
z punktu widzenia wygenerowania zdarzenia alarmowego.

Tylko obiekty poruszajace sie poza maskami VCA, wewnatrz obszaru czutosci obrazu z
kamery, sg wykrywane i generujg zdarzenie alarmowe. Obiekty poruszajace sie wewnatrz
masek VCA nie moga wywotaé zdarzenia alarmowego, nawet jesli obraz z kamery je
obejmuje.

W ustawieniach domyslnych obszar czutosci rozciaga sie na caty obraz z kamery.

Uwaga!

Poczatkowa detekcja obiektu jest wykonywana tylko w obszarze czutosci. Jednak obiekt
moze znaczaco powiekszac swoj ksztatt i wyj$é poza obszar czutosci, obejmujacy rowniez te
czesci obiektu.

Przyktady sytuacji, w ktérych zalecamy stosowanie masek VCA:
—  Tory kolejowe:
Przejezdzajace pociagi moga wyzwalac¢ niepozadane alarmy ruchu.
- Ulice:
Przechodnie poruszajacy sie w obrebie miejsc publicznych nie powinni by¢ wykrywani —
ma to na celu oszczedzanie mocy obliczeniowej oraz zapobiega fatszywym alarmom.
—  Tereny sasiadujace:
Obszary, w ktorych ruch obiektow nie jest przewidywany.
- Niebo:
Ptaki lub samoloty moga wyzwalac fatszywe alarmy.
—  Drzewa, krzaki lub flagi poruszajace sie na wietrze.

Uwaga!

W razie wyszukiwania dowoddéw w nagraniach funkcja Intelligent Video Analytics umozliwia
analize ruchu tylko w obszarze, ktory zostat uprzednio oznaczony jako obszar czutosci w
danym nagraniu.
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5.13 Podejrzane zachowanie

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt poruszy sie nieznacznie w obrebie
okreslonego obszaru i przez okreslony czas. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie
z kamery.

Alarm mozna rowniez ograniczy¢ do obiektdw znajdujacych sie w polu detekcji. To pole
detekcji jest niezalezne od badanego obszaru podejrzanego zachowania.

Promien obszaru podejrzanego zachowania jest zawsze umocowany w srodku badanego
obiektu. Jesli obiekt jest w ruchu, punkt zaczepienia promienia takze sie przemieszcza i
spetnienie kryterium podejrzanego zachowania jest na biezagco weryfikowane w oparciu o
poprzednig Sciezke obiektu.

Przyktady:

Bez alarmu:
Trajektoria obiektu miesci sie w obszarze podejrzanego
zachowania, ale obiektu nie ma w polu.

Alarm:

Obiekt znajduje sie w granicach pola, a trajektoria obiektu miesci
sie w obszarze podejrzanego zachowania.

Obszar podejrzanego zachowania i pole detekcji sg niezalezne od

siebie. Alarm bedzie generowany réwniez wtedy, gdy obiekt (ale
nie caty obszar podejrzanego zachowania) znajdzie sie w
granicach pola detekcji.

Alarm:
Obiekt znajduje sie w granicach pola, a trajektoria obiektu miesci
sie w obszarze podejrzanego zachowania.

Kalibracja:
\G) Obszar podejrzanego zachowania jest dostosowywany na
podstawie kalibracji kamery.

5.14 Pola ttumu

Pole ttumu to wycinek obrazu uchwyconego przez kamere, ktory jest analizowany pod katem
wystepowania ttumu. Obiekty poruszajgce sie poza polem ttumu nie moga wywotac
zdarzenia alarmowego, nawet jesli obraz z kamery obejmuje je.

Tylko obiekty w granicach pola ttumu sg interpretowane jako ttum. Zdarzenie alarmowe jest
generowane po wykryciu okreslonej gestosci obiektow w polu ttumu.

5.15 Kontrola metadanych — statystyka

Ekran wyswietla histogramy ze statystykami dotyczacymi wykrytych ruchéw dla wybranego
pola lub dla catego ekranu.
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Statystyka umozliwia monitorowanie wtasciwosci zaznaczonego obiektu w dtugim okresie
czasu i obserwowanie zmian. To z kolei pomaga doprecyzowac kryteria filtrowania obiektow.
Na przyktad uzytkownik moze zobaczy¢ wiele obiektow, ktore nie wyzwolity alarmu w
oparciu o aktualne kryteria filtrowania, pomimo tego, ze bytoby to pozadane.

Tworzenie statystyk rozpoczyna sie natychmiast po otwarciu okna. Im dtuzej okno
pozostanie otwarte, tym wiecej danych znajdzie sie w statystykach.

Statystyki ukazujg nastepujace histogramy:

- Obszar obiektu [m?2]: liczba obiektéw na okre$lonym obszarze.

—  Wspotczynnik proporcji v/h: liczba obiektéw o okreslonym formacie obrazu.

- Predkosc¢ [km/h]: liczba obiektow poruszajacych sie z okreslona predkoscia.

—  Kierunek [°]: liczba obiektow poruszajacych sie w okreslonym kierunku.

- Kolor: wyswietlanie wtasciwosci kolorystycznych.

5.16 Informacje o obrazie

W zaleznosci od konfiguracji programu IVA Pro Perimeter dodatkowe dane naktadane na
obraz, np. obrys obiektu, moga dostarcza¢ wiecej informacji.

Obramowania obiektow sg wyswietlane w czasie rzeczywistym i zawsze doktadnie
zsynchronizowane z poruszajacym sie obiektem. W trakcie przekazu na zywo metadane
opdzniajg sie o jedng klatke w stosunku do ujecia obrazu z kamery, w zwiazku z czym linia
obrysu nie zawsze doktadnie otacza obiekt.

Wyswietlacz Opis

Obiekty, ktére generujg zdarzenia alarmowe w oparciu o biezace
ustawienia, sg otoczone na obrazie z kamery czerwonag linig.

Obiekt, ktéry wyzwolit jedno zdarzenie alarmowe, ale nie generuje
nastepnego, jest otoczony pomaranczowa linig (na przyktad: obiekt
przekroczyt linie).

Podczas wyszukiwania dowodow do analizy sadowej obiekt, ktory
wyzwala zdarzenie alarmowe, od poczatku ma pomaranczowy obrys.

Obiekty, ktorych ruch zostat wykryty, ale nie generujg zdarzenia
alarmowego w oparciu o biezace ustawienia, sg otoczone z6tta linia.

Punkt, w ktorym obiekt jest wykrywany jako nieruchomy, jest wyswietlany
|| wewnatrz ramki i oznaczony literg i.
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Wyswietlacz Opis

At Punkt, w ktorym obiekt jest wykrywany jako usuniety, jest wyswietlany
wewnatrz ramki i oznaczony literag X.

Zielona linia przedstawia ostatnig trajektorie obiektu.

Zétta flaga jest oznaczeniem aktualnie wybranego obiektu. Wtasciwosci
tego obiektu mozna wyswietla¢ w przypadku tworzenia zadania.
Witasciwosci sg rowniez wyswietlane w statystykach Kontrola
metadanych.

Obiekt moze zosta¢ zaznaczony pod warunkiem, ze wybrano karte
Kontrola metadanych lub podczas tworzenia zadania wykonano krok
Przyblizenie.

Maski VCA sg wyswietlane w przejrzystej czerni.

* Wskazuje, ze obiekt jest wykrywany jako osoba.
P Wskazuje, ze obiekt jest wykrywany jako samochod osobowy.
#E‘ Wskazuje, ze obiekt jest wykrywany jako samochdd ciezarowy.
ﬁ) Wskazuje, ze obiekt jest wykrywany jako jednoslad.
5.17 Opis osi czasu

Dostepne sa nastepujace elementy osi czasu:

>

1 O$ czasu: obracaj przyciskiem kota, 2 | Pokazuje obraz z kamery w trybie

aby przybliza¢ i oddawac obraz. petnoekranowym.
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Otwiera obraz z kamery w osobnym
oknie.

Elementy odtwarzania (szybko do
tytu, jeden krok do tytu, pauza/

odtwarzanie, pojedynczy krok do
przodu, szybkie przewijanie do
przodu)

Pokaz o$ czasu/Ukryj o$ czasu 6 | Wtaczanie/wytaczanie dzwieku

Dostepne jest nagranie. 8 |Brak dostepnych nagran.

5.18

Scenariusze

Scenariusze to aplikacja z zaprogramowanymi ustawieniami, ktére sa dostosowane do
okreslonych zastosowan. Wszelkie potrzebne ustawienia, od zadan po metadane sg

ustawiane automatycznie przez system.

Dostepne sa nastepujace scenariusze:

Sygnalizacja wtamania (jedno pole)
Sygnalizacja wtamania (dwa pola)
Liczenie osob

Zdarzenia ruchu drogowego

Jazda pod prad

Uwaga!

Kalibracja kamery jest wymagana w odniesieniu do wszystkich scenariuszy.
Uzywanie scenariuszy przywroci ich domyslng konfiguracje VCA.

Wszystkie wartosci (Tworzenie metadanych i Zadania) moga by¢ edytowane po
uaktywnieniu domyslnych wartosci scenariusza.

Zadania niepasujace do zastosowan nalezy usunac.

5.18.1

Sygnalizacja wtamania (jedno pole)

Ten scenariusz jest bardzo solidnym mechanizmem sygnalizacji wtaman na $rednich
dystansach. Jest zoptymalizowany do wykrywania oséb. W przypadku innych obiektow
nalezy usungc filtry obiektu Wspotczynnik proporcji i Predkosc.

Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w
nastepujacy sposodb

Sledzenie w 3D

Do oceny perspektywy i automatycznego odrzucania fatszywych alarmow w przypadku

obiektow, ktérych wielkosc¢ i lokalizacja nie pasuja do wytycznych.

Czutos¢ 60%

Silna redukcja szumow

Umozliwia zmniejszenie liczby fatszywych alarmow i zapewnienia najlepszych wynikow
we wszystkich warunkach atmosferycznych.

Zadanie: Obiekt w polu (jedno pole)

Filtr obiektu: wspotczynnik proporcji minimalnie 1,5 i maksymalnie 10

Typowy dla oséb. Nalezy zmieni¢ te wartos¢, jesli maja by¢ wykrywane inne obiekty, na
przyktad pojazdy.

Filtr obiektu: predkos¢ powyzej 2 km/h

Typowa dla osob. Nalezy zmieni¢ te wartosé, jesli maja by¢é wykrywane inne obiekty, na
przyktad pojazdy.

Wytaczone wykrywanie obiektow nieaktywnych/usunietych
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5.18.2

5.18.3

- Wytaczone wykrywanie sabotazu

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1.  Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz Sygnalizacja wtamania (jedno pole).

2. Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtaczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domyslna
scenariusza.

3. Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.

Sygnalizacja wtamania (dwa pola)

Ten scenariusz jest odpowiedni do wykrywania wtaman z duzych odlegtosci, na przyktad,

wzdtuz ogrodzen. Jest zoptymalizowany do wykrywania osob. W przypadku innych obiektow

nalezy usunag filtry obiektu Wspoétczynnik proporcji i Predkosc.

Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w

nastepujacy sposob

- Sledzenie w 3D
Do oceny perspektywy i automatycznego odrzucania fatszywych alarmow w przypadku
obiektow, ktérych wielkos¢ i lokalizacja nie pasuja do wytycznych.

- Czutos¢ 60%

- Srednia redukcja szumow
Umozliwia podwojenie odlegtosci wykrywania z uzyciem $ledzenia 3D, przy
jednoczesnym odrzucaniu wielu fatszywych alarméw.

—  Zadania: Od lewej do prawej i Od prawej do lewej na podstawie zadania Obiekt w polu
z 2 polami w odpowiedniej kolejnosci.

—  Filtr obiektu: wspotczynnik proporcji minimalnie 1,5 i maksymalnie 10
Typowy dla osob. Nalezy zmieni¢ te wartos¢, jesli maja by¢ wykrywane inne obiekty, na
przyktad pojazdy.

—  Filtr obiektu: predkos¢ powyzej 2 km/h
Typowa dla osob. Nalezy zmieni¢ te wartose, jesli maja by¢ wykrywane inne obiekty, na
przyktad pojazdy.

- Wytgczone wykrywanie obiektéw nieaktywnych/usunietych

- Wytaczone wykrywanie sabotazu

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1. Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz Sygnalizacja wtamania (dwa pola).

2. Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtaczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domyslna
scenariusza.

3. Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.

Liczenie oséb
Ten scenariusz nadaje sie do zliczania osob przekraczajacych linie.
Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w
nastepujacy sposob
- Sledzenie 3D oséb
Wszystkie obiekty sg interpretowane jako osoba. Ten scenariusz umozliwia separowanie
0s6b bedacych blisko siebie.
- Czutos¢ 100%
i
Redukcja szumdéw wytgczona
Obiekty przemieszczajace sie w perspektywie z gory, zgodnie z zaleceniami dotyczacymi
zliczania, jak réwniez ogélnie blisko kamery, na ogét przebywaja w polu widzenia
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5.18.4

5.18.5

kamery bardzo krétko. Aby umozliwi¢ ich natychmiastowe wykrywanie, nie nalezy
stosowac ztozonej oceny trajektorii do eliminowania fatszywej detekcji na ztozonym tle
lub w trudnych warunkach pogodowych, a takze nie jest ona konieczna. Zwiekszenie
czutosci oznacza, ze obiekty beda rozpoznawane przez system analizy obrazu szybciej i
z blizszej odlegtosci. Redukcja szuméw uzywa dodatkowej analizy trajektorii do
ukrywania niepotrzebnych obiektow, co opdznienia detekcje. Dlatego réwniez jest
wytaczona w scenariuszu zliczania osob.

Zadanie: Licznik (przekroczenie linii)

Linia: Czas opoznienia aktywacji 0,1 sekundy

Obnizenie czasu opdznienia aktywacji do 0,1 sekundy pozwala rozpoznawac osoby
przebywajace w polu widzenia kamery przez bardzo krotki czas. Do wykrycia
przekroczenia linii wystarczg jedna klatka przed przekroczeniem linii i jedna klatka po
przekroczeniu linii. Nigdy nie nalezy uzywac czasu opdznienia aktywacji O sekund,
poniewaz osoby stojgce na linii bedg wywotywaty wielokrotne zliczanie.

Obiekt zatrzymany: czas opdznienia aktywacji 300 sekund

Zwiekszenie czasu opdznienia aktywacji do 300 sekund oznacza, ze wszystkie obiekty,
ktore przestat sie poruszaé, beda sledzone przez kolejne 300 sekund, zanim zostana
przeniesione do tta i wytgczone z algorytmu. Jesli w tym scenariuszu osoby czesto stojg
przez dtuzej niz 300 sekund, nalezy jeszcze bardziej zwiekszy¢ czas opdznienia aktywacji
po zatrzymaniu obiektu.

Wytaczone wykrywanie obiektow nieaktywnych/usunietych

Wytaczone wykrywanie sabotazu

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1.
2.

3.

Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz opcje Liczenie osob.

Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtaczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na wartos¢ domyslna
scenariusza.

Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.

Zdarzenia ruchu drogowego

Ten scenariusz nadaje sie do ogdlnych zdarzen ruchu ogdlnego, na przyktad jazdy pod prad,
pieszych na drodze czy pojazdéw poruszajgcych sie wolno lub zatrzymanych.

Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w
nastepujacy sposob

Sledzenie w 3D

ze wzgledu na dobrg perspektywe, na przyktad, ocene predkosci oraz wysoka
niezawodnosé.

Obiekt zatrzymany: czas opdznienia aktywacji 15 sekund

Obiekt nieruchomy: czas opoznienia aktywacji 20 sekund

Zadania: Jazda pod prad, Pieszy, Wolny pojazd, Zatrzymany pojazd i Porzucony obiekt
Wytaczone wykrywanie sabotazu

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1.
2.

3.

Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz Zdarzenia ruchu drogowego.

Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtaczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domyslna
scenariusza.

Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.

Jazda pod prad

Ten scenariusz nadaje sie do wykrywanie pojazdéw jadacych pod prad.
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Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w

nastepujacy sposob

- Sledzenie w 3D
ze wzgledu na dobra perspektywe, na przyktad, ocene predkosci oraz wysoka
niezawodnos¢.

- Czutos¢ 80%

Wyzsza czutos¢ pozwala wczesniej wykrywac pojazdy poruszajace sie szybko. W
zatozeniu tto nie powinno by¢ skomplikowane.

- Srednia redukcja szumow
Do wykrywania z wiekszych odlegtosci.

—  Zadanie: Jazda pod prad
Obiekt przekraczajacy linie jedna po drugiej. Przekroczenie obu linii jest konieczne do
niezawodnego filtrowania fatszywych alarméw, na przyktad w przypadku cieni lub
scalonych obiektow.

—  Linia: Czas opdznienia aktywacji 0,1 sekundy
Obnizenie czasu opdznienia aktywacji do 0,1 sekundy pozwala rozpoznawac pojazdy
przebywajace w polu widzenia kamery przez bardzo krotki czas. Do wykrycia
przekroczenia linii wystarczg jedna klatka przed przekroczeniem linii i jedna klatka po
przekroczeniu linii. Nigdy nie nalezy uzywac czasu opdznienia aktywacji O sekund,
poniewaz pojazdy stojgce na linii beda wywotywaty wielokrotne zliczanie.

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1. Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz opcje Jazda pod prad.

2. Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtaczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domyslna
scenariusza.

3. Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.
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6 Podstawy funkcji MOTION+

W tym rozdziale opisano podstawowe informacje, ktére nalezy mie¢ podczas uzywania
aplikacji MOTION+.

6.1 Obraz z kamery

Obraz z kamery to czes$¢ obszaru objeta zasiegiem monitorowania kamery.

6.2 Pole

Pola to wielokaty obejmujace dany obszar, na przyktad wejscie lub otwartg przestrzen przed
barierag. Pola te sg tworzone przez uzytkownika. Obiekty poruszajace sie w granicach pél
moga generowac zdarzenia alarmowe.

Patrz
—  Konfigurowanie zadania Wykryj dowolny ruch, Strona 114
—  Konfigurowanie zadania Ruch w polu, Strona 114

6.2.1 Wyswietlanie pél na obrazie z kamery

Pola s3 wyswietlane nastepujaco:

T“‘“"" Pole, ktore nie jest aktualnie wykorzystywane w zadnym zadaniu, jest

é wyswietlane na szaro.

mERU. .

f """" M Pole, ktore jest aktualnie wykorzystywane w zadaniu jest wyswietlane na
i zielono. Uzywane w zadaniach pola mozna edytowac, ale nie mozna ich

i usunac.

SO .

M Pole, dla ktérego w danej chwili wystepuje zdarzenie alarmowe, jest
wyswietlane w kolorze czerwonym.

6.2.2 Tworzenie i edytowanie pola

W programie mozna utworzy¢ nowe pole. Istniejgce pole mozna edytowaé w dowolnym

momencie. Obejmuje to nastepujace operacje:

—  Zmiana rozmiaru pola

—  Przesuwanie pola

- Wstawianie lub usuwanie weztéw

Aby utworzy¢ nowe pole:

»  Kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié pierwszy naroznik pola, a
nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz tworzenie pola
dwukrotnym kliknieciem.

Aby zmieni¢ rozmiar pola:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij linie lub narozniki (wezty) pola w zadane miejsce na obrazie z kamery.

Aby przesungé pole:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij pole jako catos¢ w zadane miejsce na obrazie z kamery.
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6.3

6.3.1

6.4

Aby wstawi¢ naroznik (wezet):
1. Zaznacz pole.
2. Kliknij prawym przyciskiem linie i wybierz polecenie Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.
Aby usunac¢ naroznik (wezet):
1. Zaznacz pole.
2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.

Zadania

Zadanie opisuje zdarzenia, ktére po wykryciu na obrazie z kamery powodujg zdarzenie
alarmowe (np. obiekt poruszajacy sie po okreslonym obszarze).

Skutkiem zadania jest zazwyczaj zdarzenie alarmowe. Zdarzenie alarmowe mozna analizowac
w systemie CCTV na wiele sposobow. Dzieki temu na przyktad moze rozpoczac sie
nagrywanie, drzwi moga zosta¢ zamkniete lub moze zostaé¢ wystana wiadomos¢ e-mail.

Patrz
—  Konfigurowanie zadan — zasady ogdlne, Strona 114

Tworzenie i edytowanie zadania
Aby utworzy¢ nowe zadanie:
»  Kliknij przycisk Nowy, zaznacz zadanie i kliknij przycisk OK.
Aby zmieni¢ nazwe zadania:
» Kliknij zadanie, a nastepnie kliknij nazwe zadania i jg zmien.
Uwaga: Jesli zadanie aktualnie wyzwala zdarzenie alarmowe, ma czerwone tto.
Aby edytowaé zadanie:
» Zaznacz zadanie, kliknij przycisk Edytuj, a nastepnie zmien ustawienia.
lub
Kliknij dwukrotnie ikone po lewej stronie pola nazwy zadania, aby otworzy¢ zadanie do
edycji.
Aby uaktywni¢ zadanie:
» W kolumnie Alarm kliknij pole wyboru na prawo od nazwy zadania.
Aby usuna¢ zadanie:
» Zaznacz zadanie i kliknij przycisk Usun.

Obszar czutosci

Obszar czutosci to czes¢ obrazu z kamery, w ktérej mozna wykrywac ruch.
Za pomoca masek VCA mozna wykluczy¢ zaktécajace obiekty lub obszary, ktére sg nieistotne
z punktu widzenia wygenerowania zdarzenia alarmowego.
Tylko obiekty poruszajgce sie poza maskami VCA, wewnatrz obszaru czutosci obrazu z
kamery, sg wykrywane i generujg zdarzenie alarmowe. Obiekty poruszajace sie wewnatrz
masek VCA nie mogag wywotaé zdarzenia alarmowego, nawet jesli obraz z kamery je
obejmuje.
W ustawieniach domyslnych obszar czutosci rozcigga sie na caty obraz z kamery.
Przyktady sytuacji, w ktérych zalecamy stosowanie masek VCA:
—  Tory kolejowe:
Przejezdzajgce pociagi moga wyzwalac niepozadane alarmy ruchu.
- Ulice:
Przechodnie poruszajacy sie w obrebie miejsc publicznych nie powinni by¢é wykrywani —
ma to na celu oszczedzanie mocy obliczeniowej oraz zapobiega fatszywym alarmom.
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—  Tereny sasiadujace:

Obszary, w ktorych ruch obiektow nie jest przewidywany.
- Niebo:

Ptaki lub samoloty moga wyzwalaé fatszywe alarmy.
—  Drzewa, krzaki lub flagi poruszajace sie na wietrze.

Uwaga!
W razie wyszukiwania dowoddéw w nagraniach funkcja MOTION+ umozliwia analize ruchu
tylko w obszarze, ktdéry zostat uprzednio oznaczony jako obszar czutosci w danym nagraniu.

6.5

6.6

Patrz
—  Konfigurowanie obszaru czutosci, Strona 115

Kontrola metadanych — statystyka

Po wybraniu karty Kontrola metadanych zostang wyswietlone histogramy ze statystykami
dotyczacymi wykrytych ruchéw dla wybranego pola lub dla catego ekranu.

Statystyka umozliwia monitorowanie wtasciwosci w dtugim okresie i obserwowanie zmian.
To z kolei pomaga zawezi¢ kryteria filtrowania.

Tworzenie statystyk rozpoczyna sie natychmiast po otwarciu okna MOTION+. Im dtuzej okno
pozostanie otwarte, tym wiecej danych znajdzie sie w statystykach.

Statystyki ukazuja nastepujace histogramy:

—  Wykres klastera komorek [% catego ekranu]

—  Wykres aktywnosci [% obszaru]

Patrz
- Kontrola metadanych, Strona 116
—  Konfigurowanie zadania Ruch w polu, Strona 114

Opis osi czasu

Dostepne sg nastepujace elementy osi czasu:

I 11

oo <M > =)

4630, , (074790, , 074730, , [074800, , |0F:4530, , Wfﬁ@o\ | 07:49:30, , [075090, , [0750:30, , [0751:90, , 075
— ]
L Il )

>

1 Os$ czasu: obracaj przyciskiem kota, 2 |Pokazuje obraz z kamery w trybie
aby przybliza¢ i oddawac obraz. petnoekranowym.

3 | Otwiera obraz z kamery w osobnym 4 | Elementy odtwarzania (szybko do
oknie. tytu, jeden krok do tytu, pauza/

odtwarzanie, pojedynczy krok do
przodu, szybkie przewijanie do

przodu)
5 | Pokaz o$ czasu/Ukryj o$ czasu 6 | Wtaczanie/wytaczanie dzwieku
7 |Dostepne jest nagranie. 8 |Brak dostepnych nagran.
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7

Podstawy wykrywania sabotazu

W tym rozdziale opisano podstawowe informacje konieczne do uzywania funkcji Wykrywanie
sabotazu.

Obraz odniesienia

Staty obraz wideo pokazujacy np. zadany stan orientacji kamery i oswietlenia sceny.

Sprawdzanie obrazu odniesienia

Obraz odniesienia jest stale poréwnywany z obrazem biezgcym. Jesli aktualny obraz rézni
sie od obrazu odniesienia w wybranych obszarach, wyzwalany jest alarm. Umozliwia to
wykrywanie manipulacji, ktorych nie mozna wykry¢ w inny sposéb.

Funkcja nadaje sie do nastepujacych zastosowan:

Wykrywanie oslepiania kamery

Wykrywanie odwrdcenia kamery w strone inng niz docelowa
Wykrywanie niewystarczajacego oswietlenia ogélnego
Wykrywanie obiektow nieaktywnych lub usunietych

Patrz

Konfigurowanie detekcji sabotazu, Strona 117
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8 Uruchamianie aplikacji VCA

Analize wideo (VCA) mozna uruchomi¢ w nastepujacy sposob:

- Za pomocg programu Configuration Manager.

W zaleznosci od zainstalowanych licencji dostepne sa nastepujace aplikacje:
- MOTION+

- Wykrywanie sabotazu

- IVA Pro Buildings

- IVA Pro Perimeter

- IVA Pro Traffic

- IVA Pro Visual Gun Detection

Uwaga!

W kazdym przypadku nalezy w pierwszej kolejnosci ustawié kamere we wtasciwej pozycji. W
przypadku korzystania z kamer AUTODOME i MIC poszczegblne ustawienia zaprogramowane
trzeba okresli¢ przed rozpoczeciem konfigurowania dla nich aplikacji VCA. Wszystkie
wprowadzone ustawienia dotyczg wybranego potozenia kamery. Oznacza to, ze za kazdym
razem, kiedy zmienia sie kierunek lub potozenie kamery, nalezy ponownie skonfigurowac
aplikacje VCA.

Configuration Manager mozna zainstalowac¢ na dowolnym komputerze z systemem Windows,
ktory komunikuje sie z danym urzadzeniem za posrednictwem sieci. Configuration Manager
nie wymaga licencji ani dodatkowych programéw do analizy obrazéw na zywo.

Wymagania systemowe i obstuga programu Configuration Manager zostaty opisane w
instrukcji Configuration Manager.

Aby uruchomié program VCA:

1. Uruchom program Configuration Manager.

2. Na pasku narzedzi kliknij karte Moje urzadzenia a nastepnie wybierz urzadzenie, dla
ktérego chcesz skonfigurowac VCA.

W obszarze Widok kliknij karteVCA.
Pojawi sie strona startowa VCA z obrazem z kamery po prawej stronie.
3. Na liscie Tryb pracy wybierz Nr profilu1 lub Nr profilu2.
Uwaga: Aby zmieni¢ nazwe profilu, kliknij Ij
Kamery majg dostepnych 16 profili AUTODOME kamer. Kazdy profil moze by¢ uzyty do
jednego potozenia zaprogramowanego.

4.  Tylko kamery: AUTODOME: Na liscie Potozenie zaprogramowane wybierz pozycje.
Potozenia kamery dla poszczegdlnych potozen zaprogramowanych muszg by¢ wczesniej
zdefiniowane. Te ustawienia wstepne moga by¢ nazwane indywidualnie.

Dostepne sa tylko ustawienia wstepne, ktére nie sg jeszcze powigzane z jednym z
profili.

5. Na liscie Scenariusz wybierz zadany wstepnie zdefiniowany scenariusz, a nastepnie
aktywuj wybor, klikajac przycisk Zastosuj.

Uwaga: kalibracja kamery jest wymagana dla kazdego scenariusza.

—  Sygnalizacja wtamania (jedno pole)
Ten scenariusz stuzy do wykrywania wtaman na srednich dystansach.

—  Sygnalizacja wtamania (dwa pola)
Ten scenariusz stuzy do wykrywania wtaman na duzych dystansach, np. wzdtuz
ogrodzen.

- Liczenie oséb
Ten scenariusz stuzy do zliczania oséb przekraczajgcych linie.
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-  Zdarzenia ruchu drogowego
Ten scenariusz nadaje sie do ogolnych zdarzen ruchu ogolnego, na przyktad jazdy
pod prad, pieszych na drodze czy pojazdow poruszajacych sie wolno lub
zatrzymanych.

- Jazda pod prad
Ten scenariusz stuzy do wykrywania pojazdéw jadacych niedozwolonym kierunku.

Na liscie Typ analizy wybierz odpowiedni typ VCA.

Zmiana typu analizy spowoduje, ze wartosci parametréw detekcji ruchu i wykrywania

sabotazu powroca do ustawien domyslnych.

Po wtaczeniu analizy generowane sg metadane i, w zaleznosci od konfiguracji, na obraz

z kamery nanoszone s3g dodatkowe informacje, na przyktad ramka granic obiektu.

Na liscie Parametry sledzenia wybierz zadany tryb sledzenia.

IVA Pro Buildings:

- Sledzenie podstawowe (2D): wykrywanie i $ledzenie nieporuszajacych sie 0séb i
pojazdow. Nie wymaga kalibracji.

IVA Pro Perimeter:

- Sledzenie granic obwodowych (2D): Standardowe $ledzenie ruchomych obszaréw
na ptaszczyznie obrazu. Kalibracja nie jest wymagana. Opcje te mozna wykorzystac,
jesli scena sktada sie z wielu pieter, klatki schodowej itp. W miare mozliwosci
obiekty sa rozdzielane, a ksztatty automatycznie wygtadzane.

- Sledzenie granic obwodowych (3D): tréjwymiarowe $ledzenie obiektéw na
ptaszczyznie podtoza. W miare mozliwosci obiekty sg rozdzielane. Ksztatty
obiektow sa automatycznie wygtadzane, a dla osob stojacych dopasowywany jest
model ksztattu 3D.

Poprawia to wykrywanie i $ledzenie w scenach z jedng gtéwng ptaszczyzng
podtoza. Sceny zawierajace kilka pieter lub klatke schodowa nie nadajg sie do
trybu $ledzenie granic obwodowych (3D).

Uwaga:

Sledzenie granic obwodowych (3D) tryb zaczyna dziata¢ dopiero po skalibrowaniu
kamery. Kalibracja jest wymagana do wykrywania i $ledzenia obiektéw na
ptaszczyznie podtoza oraz do klasyfikowania obiektow wedtug ich rzeczywistych
rozmiaréw. Nie uzywaj trybu Sledzenie granic obwodowych (3D) jeéli wysoko$é
kamery jest mniejsza niz 2,50 m (zalecane dla uzyskania optymalnych wynikéw:
powyzej 3 m).

- Sledzenie os6b (3D): wszystkie obiekty sa interpretowane jako osoby i
odpowiednio rozdzielane. Do os6b sg przyktadane ksztatty 3D sylwetek ludzi. Ta
funkcja jest zoptymalizowana do wykrywania i $ledzenia oséb z gory oraz w
zamknietych obszarach.

Uwaga:

Sledzenie oséb (3D) tryb zaczyna dziata¢ dopiero po skalibrowaniu kamery.
Kalibracja jest wymagana do wykrywania i $ledzenia obiektow na ptaszczyznie
podtoza oraz do klasyfikowania obiektéw wedtug ich rzeczywistych rozmiarow.
Jesli tryb Sledzenie oséb (3D) jest wybrany, wspotczynnik proporcji osoby nie
zmienia niezaleznie od tego, czy jest ona w pozycji lezacej czy stojgcej. W trybie
Sledzenie os6b (3D) ksztatt osoby w pozycji pionowe;j.

- $ledzenie statkéw (2D): $ledzenie zoptymalizowane do wykrywania obiektéw nad

powierzchnig wody, np. todzi

2023-12 | V01 | DOC

Instrukcja konfiguracji Bosch Security Systems B.V.



Intelligent Video Analytics (IVA) Pro Uruchamianie aplikacji VCA | pl 57

—  Tryb muzealny (2D): Sledzenie zoptymalizowane do wykrywania wszelkich ruchéw
w poblizu eksponatéow muzealnych. Alarm rozlega sie w sytuacji, gdy osoba zbyt
mocno zblizy sie do eksponatu lub prébuje dotknac¢ obrazu. Rozdzielanie obiektéw
nie jest dostepne.

Uwaga: Funkcji Tryb muzealny (2D) nalezy uzywac¢ w potaczeniu z wyzwalaczem
alarmu Na granicy.
- IVA Pro Traffic:

- Sledzenie ruchu (2D): wykrywanie i $ledzenie poruszajacych sie i nieruchomych
os6b, samochoddéw, ciezarowek, autobusow, rowerdw i motocykli. Nie wymaga
kalibracji.

- Sledzenie ruchu (3D): wykrywanie i $ledzenie poruszajacych sie i nieruchomych
0s6b, samochoddw, ciezarowek, autobusow, rowerdw i motocykli. Dodaje
przetwarzanie 3D dla uzyskania szybkosci, geolokalizacji i rozmiaréw metrycznych.
Potrzebna kalibracja.

- IVA Pro Visual Gun Detection:

—  Wizualne sledzenie broni (2D): wykrywanie i sledzenie oséb i broni. Nie wymaga
kalibracji.

8. Skonfiguruj typ VCA za opcja opcji na ponizszych kartach:

- Zadania

- Metadane

- Kontrola metadanych

-  Wykrywanie sabotazu

Uwaga!

Jesli jest wykorzystywana konfiguracja programu VCA tej kamery, inni uzytkownicy nie moga
konfigurowacé programu VCA dla tej kamery. Tylko pierwszy uzytkownik ma taka mozliwosc.
Pozostali otrzymujg komunikat informujacy o tym, ze konfiguracja nie jest mozliwa.
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9 Zapisywanie i wczytywanie konfiguracji VCA

Program Configuration Managerumozliwia zapisywanie i tadowanie konfiguracji VCA.

Uwaga!
Zaleca sie regularnie zapisywanie kopii zapasowej konfiguracji na dysku zewnetrznym.
W razie utraty danych mozna zatadowac plik konfiguracji z kopii zapasowej.

Zapisywanie konfiguracji VCA

Aby zapisac konfiguracje VCA:

1. W programie Configuration Manager wybierz zadang kamere w kolumnie.

2. Kliknij karte VCA, a nastepnie kliknij karte Podstawowe dziatanie.

3. Kliknij Zapisz....
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Zapisz jako.

4. Wybierz zagdany folder.

5. Kliknij Zapisz, aby zapisac¢ konfiguracje.

tadowanie konfiguracji VCA

W celu zatadowania istniejacej konfiguracji VCA:

1. W programie Configuration Manager wybierz zagdang kamere w kolumnie.

2. Kliknij karte VCA, a nastepnie kliknij karte Podstawowe dziatanie.

3. Kliknij Pobierz....
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Otworz.

4. Wybierz zadang kopie zapasowa, a nastepnie kliknij przycisk Otworz.
Zostanie wyswietlone okno dialogowe VCA.

5. Wybierz, czy ma by¢ zatadowana cata konfiguracja VCA czy tylko czesci oznaczone
polami wyboru w oknie dialogowym.

6. Klikna¢ przycisk OK, aby zatadowac¢ konfiguracje.
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10 Konfiguracja IVA Pro

W tym rozdziale znajduje sie opis konfiguracji i ustawien programu IVA Pro Perimeter.

10.1 Konfigurowanie zadan

BB ] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania

Zadanie jest zawsze tworzone lub edytowane za pomocg kreatora. W przypadku korzystania
z kreatora w celu utworzenia lub edycji zadania dostepny jest obraz z kamery oraz polecenia,
na przyktad tworzenia, edytowania lub usuwania pél. Doswiadczeni uzytkownicy moga za
pomoca VCA Task Script Editor dostosowywac zadania do wtasnych wymagan.

Na podstawie koloru obrysu obiektu mozna bezposrednio stwierdzi¢, czy obiekt spowoduje
zdarzenie alarmowe przy biezacych ustawieniach.

10.1.1 Konfigurowanie zadania Wykryj dowolny obiekt
BHEBH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania
Podczas pracy po raz pierwszy z programem IVA Pro Perimeter domyslne zadanie Wykryj
dowolny obiekt jest juz dostepne. Zadanie to umozliwia wykrywanie wszystkich obiektéw w
catym obrazie z kamery. Nawet ustawienia globalne sg wyjsciowo predefiniowane w taki
sposob, aby zaden obiekt nie byt wykluczony.
To pierwsze predefiniowane zadanie odpowiada pod wzgledem konfiguracji zadaniu Obiekt
w polu.

10.1.2 Konfigurowanie zadania Obiekt w polu
BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania
Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt porusza sie w obrebie okreslonego
obszaru. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z kamery.
Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.
Aby wybrac¢ zadanie:
1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.
2.  Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Obiekt w polu, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwdrz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga:
-  Mozna takze zaznaczy¢ Peten ekran albo zmodyfikowac istniejace pole.
—  Mozna utworzy¢ i potagczy¢ ze sobg maks. 3 pola

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartosc¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas warto$é, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktdére sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.
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— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajgcej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz
Ta strona jest wyswietlana tylko wtedy, gdy na stronie Zdefiniuj pole zaznaczono co
najmniej 2 pola.
Mozna wybra¢ wyzwalacz alarmu, jesli obiekt jest w dowolnym polu lub we wszystkich
polach w zdefiniowanej kolejnosci i przedziale czasowym.
Aby wybra¢ wyzwalacze:
1. Zaznacz jedna z nastepujacych opcji Wyzwaol alarm:
— jesli alarm jest w jednym z pol
Generuje alarm, jesli obiekt znajduje sie w dowolnym polu.
lub
— jesli obiekt jest w ostatnim polu i przekroczyt poprzednie pola
Generuje alarm, jesli obiekt przekroczyt poprzednie pola i wchodzi w ostatnie pole.
2. Kliknij pole wyboru w danym czasie [s], a nastepnie wprowadz minimalny i maksymalny
czas. To okresla przedziat czasu, w ktérym obiekt musi wej$é w pierwsze pole, przejsé
przez drugie pole i wejs¢ w ostatnie pole.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére bedg wyzwala¢ alarm.

Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sg nastepujace klasy:

- IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

- IVA Pro Perimeter (ze $ledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezarowka,
Motocykl

— IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochéd, Ciezarowka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

- IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

—  Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji

Uwaga: aby wybrac¢ klasy obiektow, musisz skalibrowac kamere i wczesniej aktywowadé tryb
Sledzenie w 3D.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.  Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.

2. W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.
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3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

4. W polu Dtugosé [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

5. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

6. W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatdéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.  Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.

2. W polu Wysokos$é [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos$¢ szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.
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5. W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powoduja zdarzenia alarmowego.

1. Woybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektdw sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.

2. W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach bedg
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdéw:

—  Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umies¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zottego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia bedg widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktérych chcesz szukac¢. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do kolorow
obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostana
one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowaé¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opéznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
musza byc¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarmoéow w krotkim czasie.
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Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 32
—  Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Pole, Strona 36

- Warunki w zadaniach, Strona 40

—  Kolor, Strona 41

10.1.3 Konfigurowanie zadania Przeciecie linii
BB w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania
Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt przekroczy jedna lub wiecej
wirtualnych linii.
Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.
Aby wybrac¢ zadanie:
1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.
2. Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Przeciecie linii, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

1. Wybierz linie z listy lub utwérz nowa.

Aby utworzy¢ nowa linie, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
poczatek linii, a nastepnie kliknieciami wyznacz zmiane kierunku. Zakoncz tworzenie
linii dwukrotnym kliknieciem.

Uwaga: mozna utworzy¢ i potaczy¢ ze soba maks. 3 linie.

2. W polu Czas odbicia [s] wprowadz minimalny przedziat czasu, w ktérym obiekt musi
zosta¢ zaobserwowany najpierw przed przekraczaniem linii, a nastepnie rowniez po
przekroczeniu linii, aby wyzwoli¢ alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz linie na obrazie
z kamery, a nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wprowadz czas dla kazdej linii.
Uwaga: Wpisujac jakas warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
przez obiekty, ktére stale sie poruszaja przez linie i z powrotem.

3. Na liscie Kierunek zaznacz kierunek, w ktérym obiekt musi przecigé linie, aby wyzwolié
alarm. Aby to zrobié, najpierw zaznacz linie na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij
jedna z nastepujacych opcji:

Do przodu: obiekt wyzwoli alarm, jesli linia zostanie przekroczona w kierunku strzatki
widocznej na podgladzie graficznym.

Wstecz: obiekt wyzwoli alarm, jesli linia zostanie przekroczona w przeciwnym kierunku.
Dowolny: obiekt wyzwoli alarm niezaleznie od kierunku, w ktorym nastapi
przekroczenie linii.

W razie potrzeby wprowadz czas dla kazdej linii.

4. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy jego $rodek przekroczy linie.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu przekroczy
linie.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz

najmniej 2 linie.

Mozna wybraé¢ wyzwalacz, ktéry bedzie generowat alarm po przekroczeniu przez obiekt

jednej z linii lub wszystkich linii w zdefiniowanej kolejnosci i przedziale czasowym.

Aby wybrac¢ wyzwalacze:

1. Zaznacz jedna z nastepujacych opcji Wyzwol alarm:
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—  przy przecieciu jednej z linii

Generuje alarm, jesli obiekt przekroczy dowolng linie.

lub
-  przy przecieciu wszystkich linii w okreslonym porzadku

Generuje alarm, jesli obiekt przekroczy wszystkie linie w okreslonym porzadku.
Kliknij pole wyboru w danym czasie [s], a nastepnie wprowadz minimalny i maksymalny
czas. To okresla przedziat czasu, w ktérym obiekt musi przekroczyé wszystkie linie w
okreslonym porzadku.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwalac alarm.
Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sa nastepujace klasy:

IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

IVA Pro Perimeter (ze $ledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezaréowka,
Motocykl

IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochéd, Ciezaréwka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji

Uwaga: aby wybrac klasy obiektow, musisz skalibrowac kamere i wczesniej aktywowacd tryb
Sledzenie w 3D.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektdw sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokos$é [m] wprowadZ minimalng i maksymalng wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugosé [m] wprowadz minimalna i maksymalng wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.
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W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspoétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalnag wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalna wartosc¢.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

Bosch Security Systems B.V.

Instrukcja konfiguracji 2023-12 | V01 | DOC



66 pl| Konfiguracja IVA Pro Intelligent Video Analytics (IVA) Pro

1.  Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.

2. W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajacego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdéw:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umiesc¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zottego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.
Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.

2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktorych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do kolorow
obiektu.

4. W razie potrzeby usuni zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostana
one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg byc¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na liniach, Strona 33
—  Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Linia, Strona 37

—  Zadania, Strona 39

—  Warunki w zadaniach, Strona 40

- Kolor, Strona 41
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10.1.4

Konfigurowanie zadania Podejrzane zachowanie

BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA

Pro Perimeter > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt poruszy sie nieznacznie w obrebie

okreslonego obszaru i przez okreslony czas. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie

z kamery.

Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Podejrzane zachowanie, a nastepnie kliknij
przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwoérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna réwniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowaé istniejace pole.

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz warto$¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktére sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajaca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz

Umozliwia narysowanie okregu wokét obiektu oraz okreslenie przedziatu czasu. Zdarzenie
alarmowe jest generowane wtedy, gdy obiekt pozostaje dtuzej w tym wirtualnym okregu.
1. W polu Promien [m] wprowadz promien obszaru podejrzanego zachowania.

2. W polu Czas [s] wprowadz czas w sekundach.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwalac alarm.

Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sg nastepujace klasy:

- IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

- IVA Pro Perimeter (ze $ledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezarowka,
Motocykl

- IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochdéd, Ciezarowka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

- IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

—  Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji
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Uwaga: aby wybrac klasy obiektow, musisz skalibrowac kamere i wczesniej aktywowadé tryb
Sledzenie w 3D.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.
W polu Wysokos$é [m] wprowadz minimalna i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalna i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sag 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugosé [m] wprowadZ minimalng i maksymalng wartos¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalna warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sag 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektdw sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
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W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspoétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatdéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij

pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.

W polu Predkos¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng warto$¢ predkosci.

W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtdwny kierunek i odchylenie (kat)

okreslajace kierunki poruszajacego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda

wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sa wyswietlane w postaci zéttego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkéw:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umies¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zo6ttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow
Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt
odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1.

2.

Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.

Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.
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10.1.5

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktorych chcesz szukaé¢. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do kolorow
obiektu.

4. W razie potrzeby usuni zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostana
one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg byc¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 32
—  Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Pole, Strona 36

—  Zadania, Strona 39

—  Warunki w zadaniach, Strona 40

- Kolor, Strona 41

—  Podejrzane zachowanie, Strona 44

Konfigurowanie zadania Zmiana warunkéw

BHEBH ] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA

Pro Perimeter > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli wtasciwos¢ wykrytego obiektu zmieni sie w

okreslonym przedziale czasowym:

Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybrac zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2.  Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Zmiana warunkow, a nastepnie kliknij
przycisk Dalej.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.  Woybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.

2. W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

4. W polu Dtugos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

5. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatdéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

6. W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.  Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréow obiektow.

2. W polu Wysoko$é [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

5. W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc¢.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powoduja zdarzenia alarmowego.

1.  Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektdw sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.

2. W polu Predkos¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach bedg
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sa wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkéw:

- Umiesc¢ wskaznik myszy na zottym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umies¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Okresl strone przejscia.

Umozliwia okreslenie wartosci, ktérych zmiana poczagtkowego stanu spowoduje wyzwolenie

alarmu.

» Wprowadz wartosci w polach Obszar obiektu [m?], Wspotczynnik proporcji v/h,
Predkosé¢ [km/h] i Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°].

Strona Zdefiniuj czas

W tym miejscu mozna ograniczy¢ przedziat czasowy, w ktérym musi nastgpié¢ zmiana
warunkow.

Przedziat czasowy bedzie analizowany tylko w przypadku aktywacji tej opcji. Jesli opcja ta
nie zostanie aktywowana, odpowiednie zmiany wtasciwosci obiektu spowodujg wyzwolenie
zdarzenia alarmowego, niezaleznie od dtugosci czasu, ktory uptynat.

1.  Wybierz pole wyboru Warunki musza zmieni¢ sie w czasie [s]:.

2. Wprowadz wartosci minimalna i maksymalng w sekundach.

Strona Zdefiniuj pole
Wykrywanie mozna ograniczy¢ do okreslonego obszaru. Obszar jest definiowany poprzez
pole na obrazie z kamery.
1. Zaznacz pole na liscie lub utwdrz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiesci¢
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejgce pole.
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W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz warto$¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.

Uwaga: Wpisujac jakas warto$é, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktére sie stale poruszajg do i od granicy pola.

Na lisScie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.
Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.

Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajgcej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow
Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktore bedg wyzwala¢ alarm.
Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sa nastepujace klasy:

IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

IVA Pro Perimeter (ze $ledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezarowka,
Motocykl

IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochdéd, Ciezaréwka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji

Uwaga: aby wybrac klasy obiektéw, musisz skalibrowac¢ kamere i wczesniej aktywowac tryb
Sledzenie w 3D.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza
Na tej stronie mozna zdefiniowaé dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opéznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
musza by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 32

—  Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Pole, Strona 36

- Zadania, Strona 39

- Warunki w zadaniach, Strona 40

—  Kolor, Strona 41

10.1.6 Konfigurowanie zadania Przemieszczanie sie trasa

IHEBH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania

Zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt porusza sie po okreslonej trasie. Trasa

jest otoczona wirtualnym obszarem toleranc;ji.
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Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Uwaga!

Zadanie to jest zazwyczaj uzywane w programie Video Client w celu wyszukiwania dowodoéw
na potrzeby analizy sagdowej. Na przyktad w ten sposdb mozna wykryé osoby, ktore wybraty
okreslona trase.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Przemieszczanie sie trasa, a nastepnie kliknij
przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj trase

1. Z listy wybierz jedna trase sposrdd tras uprzednio utworzonych lub kliknij trase na
obrazie z kamery.

Uwaga: Mozna réowniez utworzy¢ nowg trase albo zmodyfikowac istniejaca.

2. W polu Min. zbieznos¢ [%] wpisz procent catkowitej odlegtosci, jaka obiekt musi
pokonac na trasie, aby wyzwoli¢ alarm.

Wartosc¢ ta wskazuje na catkowitg cze$¢ procentowa trasy. Obiekt nie musi koniecznie
przemierzy¢ za jednym razem odcinka o takim procencie, aby spowodowac¢ wyzwolenie
zdarzenia alarmowego.

3. W polu Maks. rozbieznos¢ [%] wpisz wartos¢ najwiekszej przerwy jako procent
catkowitej odlegtosci. Ta przerwa pozwala obiektowi opuscié¢ trase i na nig powrdcic
bez generowania zdarzenia alarmowego. Obiekt moze opuscic trase kilkukrotnie.

4. Na liscie Kierunek zaznacz kierunek, w jakim obiekt musi sie poruszac, aby zainicjowac
alarm.

Do przodu: alarm bedzie wyzwalany, jesli obiekt porusza sie zgodnie ze strzatkami trasy
wyswietlanymi na obrazie z kamery.

Wstecz: wyzwalanie alarmu w reakcji na ruch obiektu w kierunku przeciwnym do
strzatek.

Dowolny: alarm jest wyzwalany niezaleznie od kierunku.

5. Na liScie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz trasy.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz trasy.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére bedg wyzwala¢ alarm.

Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sg nastepujace klasy:

- IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

—  IVA Pro Perimeter (ze sledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezaréowka,
Motocykl

- IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochdd, Ciezarowka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

— IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

-  Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji

Uwaga: aby wybrac klasy obiektéw, musisz skalibrowac kamere i wczesniej aktywowac tryb
Sledzenie w 3D.
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Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalna i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspoétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.
W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

5. W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.  Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.

2. W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajacego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istnieja takze inne sposoby definiowania kierunkow:

- Umiesc¢ wskaznik myszy na zottym okragtym segmencie, nacis$nij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umiesc¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi z6ttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréw obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajgc obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowaé lub edytowac kolory obiektu docelowego:
1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.
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2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktorych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zagdany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowac do koloréow
obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang
one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowac¢ dodatkowy czasomierz, ktory bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Patrz

—  Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35
- Trasa, Strona 38

- Zadania, Strona 39

- Warunki w zadaniach, Strona 40

—  Kolor, Strona 41

Konfigurowanie zadania Sabotaz

IHEBH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe przy zatozeniu, ze zrédto obrazu (kamera) ulegto
sabotazowi.

W tym miejscu mozna tylko aktywowac filtr dla odpowiednich zdarzen. Nie mozna zmienicé
ustawien wykrywania sabotazu. W tym miejscu mozna tylko aktywowac ustawienia wybrane
na stronie startowej VCA.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Sabotaz, a nastepnie kliknij przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz

Aby zostato wyzwolone zdarzenie alarmowe, musi nastgpic¢ jedno z aktywowanych zdarzen.
» Zaznacz odnosne zdarzenie.

Zmiana globalna

Zmiana globalna, ktorej zakres jest ustawiany suwakiem Zmiana globalna na standardowej
stronie konfiguracji, ma wyzwalac alarm.

Scena zbyt jasna

Préba sabotazu zwigzana z wystawieniem kamery na o$wietlenie o bardzo duzym natezeniu
(np. Swiecenie latarkg bezposrednio w obiektyw) ma wyzwala¢ alarm. Punktem odniesienia
jest $rednia jaskrawos¢ sceny.

Scena zbyt ciemna

Préba sabotazu zwigzana z zastonieciem obiektywu ma wyzwalac¢ alarm. Punktem
odniesienia jest $rednia jaskrawos¢ sceny.

Sprawdzanie obrazu odniesienia

Odchylenie od obrazu odniesienia na stronie startowej aplikacji VCA ma wyzwalac¢ alarm.
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Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowaé¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

» W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety

BHEH] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe w przypadku wykrycia, ze obiekt zostat usuniety z
okreslonego obszaru (np. wskutek kradziezy). Obszar jest definiowany poprzez pole na
obrazie z kamery.

Uwaga!

W przypadku Intelligent Video Analytics wykrywanie obiektéw nieaktywnych i usunietych
jest wytgczone w obszarach o duzym natezeniu ruchu (np. zawierajacych drzewa lub krzewy
poruszajgce sie na wietrze). Jesli chcesz wykrywac¢ w tym obszarze nieaktywne lub usuniete
obiekty, w sekcji Sledzenie dezaktywuj funkcje Redukcja szuméw. Spowoduje to jednak
zwiekszenie liczby fatszywych alarmow.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Obiekt usuniety, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwdrz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejace pole.

2. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajgcej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Filtrowanie wg typow obiektow
Umozliwia wybor typu usuwanych obiektéw, ktére powinny generowac zdarzenia alarmowe.
1.  Wybierz typ obiektu.

-  Wszystkie obiekty usuniete: alarm jest generowany dla wszystkich obiektow
usuwanych z obszaru czutosci obrazu z kamery (tzn. obiektéw, ktore zaczety sie
ruszac i zostaty zabrane z obszaru).

Note: Przyjmuje sie, ze obiekt zostat usuniety, jesli w tle na obrazie wykryto zmiany
w nastepstwie ruchu.

-  Tylko obiekty rozpoczete: zdarzenie alarmowe jest generowane w momencie, gdy

nieaktywny obiekt (np. samochdd) w obszarze czutosci zacznie sie poruszac.
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-  Tylko obiekty zajete: zdarzenie alarmowe jest generowane w momencie, gdy
nieaktywny obiekt (np. walizka) w obszarze czutosci zostanie usuniety przez
$ledzony obiekt ruchomy (np. osobe).

Uwaga: Przedziat czasu, przez jaki obiekt musi pozostawaé usuniety, wida¢ w polu
Obiekty zajete.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umo
Zazn

zliwia ograniczanie klas obiektéw, ktore beda wyzwalac alarm.

acz zadane pola wyboru. Dostepne sg nastepujace klasy:

IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

IVA Pro Perimeter (ze $ledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezaréwka,
Motocykl

IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochéd, Ciezaréwka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji

Uwaga: aby wybrac klasy obiektow, musisz skalibrowac¢ kamere i wczesniej aktywowac tryb

Sled

zenie w 3D.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umo

zliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokos¢ [m] wprowadZz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatdéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugosé [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalna i maksymalng warto$¢ rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektdw sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sag 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalna warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sag 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektdw sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos¢ predkosci.
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W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtdwny kierunek i odchylenie (kat)

okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda

wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sa wyswietlane w postaci zéttego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdéw:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obrd¢ segment.

- Umies¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zottego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow
Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt
odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1.

Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.

Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1.
2.

Za pomocga suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci koloréw.

Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktérych chcesz szukac¢. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

Za pomocga suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowa¢ do koloréw
obiektu.

W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang
one automatycznie przesuniete i uzyskaja wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza
Na tej stronie mozna zdefiniowaé dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opéznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
musza by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 32
Klasyfikowanie obiektdw, Strona 35

Pole, Strona 36

Zadania, Strona 39

Warunki w zadaniach, Strona 40

Kolor, Strona 41

Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny
IHEBH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania
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Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli wykryty obiekt bedzie nieaktywny lub
umieszczony w pewnym obszarze (np. bagaz bez wtasciciela). Obszar jest podswietlany za
pomoca pola w obrazie z kamery.

Uwaga!

W przypadku Intelligent Video Analytics wykrywanie obiektéw nieaktywnych i usunietych
jest wytgczone w obszarach o duzym natezeniu ruchu (np. zawierajacych drzewa lub krzewy
poruszajgce sie na wietrze). Jesli chcesz wykrywac¢ w tym obszarze nieaktywne lub usuniete
obiekty, w sekcji Sledzenie dezaktywuj funkcje Redukcja szuméw. Spowoduje to jednak
zwiekszenie liczby fatszywych alarmow.

Aby wybrac zadanie:

1.  Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Obiekt nieaktywny, a nastepnie kliknij
przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiesci¢
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejgce pole.

2. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.

- Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Filtrowanie wg typow obiektow

Umozliwia wybor typu obiektow nieaktywnych, ktore powinny generowac zdarzenia
alarmowe.

1.  Wybierz typ obiektu.

- Wszystkie obiekty nieaktywne: alarm jest generowany dla wszystkich obiektow
nieaktywnych pozostajgcych w obszarze czutosci obrazu z kamery (tzn. obiektow,
ktore przestaty sie ruszac i zostaty umieszczone w obszarze).

- Tylko obiekty zatrzymane: zdarzenie alarmowe jest generowane w momencie, gdy
sledzony i ruchomy obiekt (np. samochdd) zatrzyma sie w obszarze czutosci.
Uwaga: Przedziat czasu, przez jaki obiekt musi pozostawac nieaktywny, widaé w
polu Obiekty zatrzymane.

-  Tylko obiekty ustawione: zdarzenie alarmowe jest generowane w momencie, gdy
sledzony obiekt (np. osoba) umiesci obiekt (np. walizke) w obszarze czutosci
obrazu z kamery.

Uwaga: Przedziat czasu, przez jaki obiekt musi pozostawac nieaktywny, widaé¢ w
polu Obiekty ustawione.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow
Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktore beda wyzwalac¢ alarm.
Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sa nastepujace klasy:
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IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

IVA Pro Perimeter (ze $ledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezarowka,
Motocykl

IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezaréwka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji

Uwaga: aby wybrac klasy obiektéw, musisz skalibrowac¢ kamere i wczesniej aktywowac tryb
Sledzenie w 3D.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspoétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.
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Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokos$é [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalna i maksymalna warto$¢ rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij

pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.

W polu Predkos¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos¢ predkosci.

W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtéwny kierunek i odchylenie (kat)

okreslajace kierunki poruszajacego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda

wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istnieja takze inne sposoby definiowania kierunkow:

- Umies¢ wskaznik myszy na zottym okragtym segmencie, nacis$nij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umiesc wskaznik myszy na jednej z krawedzi z6ttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

2023-12 | V01 | DOC

Instrukcja konfiguracji Bosch Security Systems B.V.



Intelligent Video Analytics (IVA) Pro Konfiguracja IVA Pro | pl 85

10.1.10

Strona Filtrowanie wg koloréw obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajgc obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac¢ kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.
Kolory obiektu odniesienia bedg widoczne w obszarze Zaznaczone.

2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci koloréw.

2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktorych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowac do koloréw
obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang
one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowaé¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarmoéw w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektéw oparte na polach, Strona 32
- Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Pole, Strona 36

—  Zadania, Strona 39

-  Warunki w zadaniach, Strona 40

—  Kolor, Strona 41

Konfigurowanie zadania Wejscie do pola

IHEBH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA

Pro Perimeter > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt, ktory uprzednio zostat wykryty poza

polem, przekroczy granice pola i wejdzie do niego.

Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2.  Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Wejscie do pola, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.
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Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwdrz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga:
—  Mozna takze zaznaczy¢ Peten ekran albo zmodyfikowac istniejgce pole.
- Mozna utworzy¢ i potaczyc ze sobg maks. 3 pola

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas$ wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktére sie stale poruszaja do i od granicy pola.

3. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz
Ta strona jest wyswietlana tylko wtedy, gdy na stronie Zdefiniuj pole zaznaczono co
najmniej 2 pola.
Mozna wybra¢ wyzwalacz alarmu, jesli obiekt wchodzi w dowolne pole lub we wszystkie
pola w zdefiniowanej kolejnosci i przedziale czasowym.
Aby wybrac¢ wyzwalacze:
1. Zaznacz jedng z nastepujacych opcji Wyzwaol alarm:
—  przy wejsciu w jedno z pol
Generuje alarm, gdy obiekt wejdzie w dowolne pole.
lub
—  przy wejsciu we wszystkie pola w zdefiniowanej kolejnosci
Generuje alarm, gdy obiekt wchodzi we wszystkie pola w zdefiniowanej kolejnosci.

2. Kliknij pole wyboru w danym czasie [s], a nastepnie wprowadz minimalny i maksymalny

czas. To okresla przedziat czasu, w ktorym obiektu musi wejs¢ we wszystkie pola w
zdefiniowanej kolejnosci.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwalac alarm.

Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sag nastepujace klasy:

— IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

- IVA Pro Perimeter (ze sledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezarowka,
Motocykl

- IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochdd, Ciezarowka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

- IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

-  Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,

pod warunkiem posiadania licencji
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Uwaga: aby wybrac klasy obiektow, musisz skalibrowac¢ kamere i wczes$niej aktywowac tryb

Sled

zenie w 3D.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umo

zliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréow obiektow.
W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalna i maksymalng wartos¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugosé [m] wprowadZz minimalng i maksymalnag wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatdéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspoétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
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W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij

pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.

W polu Predkosé [km/h] wpisz minimalng i maksymalng warto$¢ predkosci.

W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtdwny kierunek i odchylenie (kat)

okreslajace kierunki poruszajacego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda

wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdéw:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umiesc¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi z6ttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréow obiektow
Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt
odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1.

Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.

Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.
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Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomocga suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci koloréw.

2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktorych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do koloréow
obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang
one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowaé dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
musza by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 32
—  Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Pole, Strona 36

- Zadania, Strona 39

—  Warunki w zadaniach, Strona 40

—  Kolor, Strona 41

Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola

BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA

Pro Perimeter > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt, ktory uprzednio zostat wykryty

wewnatrz pola, przekroczy granice pola i wyjdzie do niego.

Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2.  Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Opuszczenie pola, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga:
-  Mozna takze zaznaczy¢ Peten ekran albo zmodyfikowac istniejace pole.
- Mozna utworzy¢ i potagczy¢ ze sobg maks. 3 pola
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2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.

Uwaga: Wpisujac jakas wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.

- Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajgcej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Uwaga!

Nalezy zwroci¢ uwage, ze podczas konfigurowania zadania Opuszczenie pola alarm bedzie
generowany w chwili, gdy obiekt opusci pole. W zwigzku z tym rézne wyzwalacze obiektow
zachowujg sie nastepujaco:

Wyzwalacz obiektu Na granicy generuje zdarzenie alarmowe w sytuacji, gdy zadna krawedz
obiektu nie znajduje sie juz w granicach pola, tzn. caty obiekt jest poza polem.

Wyzwalacz obiektu W catosci w granicach generuje zdarzenie alarmowe w momencie, gdy
ktorakolwiek czes¢ wirtualnej ramki wokot obiektu znajdzie sie poza polem.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz
Ta strona jest wyswietlana tylko wtedy, gdy na stronie Zdefiniuj pole zaznaczono co
najmniej 2 pola.
Mozna wybra¢ wyzwalacz alarmu, jesli obiekt opuszcza dowolne pole lub wszystkie pola w
zdefiniowanej kolejnosci i przedziale czasowym.
Aby wybrac¢ wyzwalacze:
1. Zaznacz jedng z nastepujacych opcji Wyzwaol alarm:
—  przy opuszczeniu jednego z pol
Generuje alarm, gdy obiekt opuszcza dowolne pole.
lub
—  przy opuszczeniu wszystkich pol w zdefiniowanej kolejnosci
Generuje alarm, gdy obiekt opuszcza wszystkie pola w zdefiniowanej kolejnosci.
2. Kliknij pole wyboru w danym czasie [s], a nastepnie wprowadz minimalny i maksymalny
czas. To okresla przedziat czasu, w ktorym obiektu musi opusci¢ wszystkie pola w
zdefiniowanej kolejnosci.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwalac alarm.

Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sg nastepujace klasy:

— IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

- IVA Pro Perimeter (ze sledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezarowka,
Motocykl

— IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochéd, Ciezarowka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

- IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

-  Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji
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Uwaga: aby wybrac klasy obiektow, musisz skalibrowac¢ kamere i wczes$niej aktywowac tryb

Sled

zenie w 3D.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umo

zliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréow obiektow.
W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalna i maksymalng wartos¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugosé [m] wprowadZz minimalng i maksymalnag wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatdéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspoétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
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W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij

pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.

W polu Predkosé [km/h] wpisz minimalng i maksymalng warto$¢ predkosci.

W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtdwny kierunek i odchylenie (kat)

okreslajace kierunki poruszajacego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda

wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdéw:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umiesc¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi z6ttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréow obiektow
Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt
odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1.

Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.

Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.
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Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomocga suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci koloréw.

2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktorych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do koloréow
obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang
one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowaé dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
musza by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 32
—  Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Pole, Strona 36

- Zadania, Strona 39

—  Warunki w zadaniach, Strona 40

—  Kolor, Strona 41

Konfigurowanie zadania Wyszukiwanie podobnych elem.

BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli zostanie wykryty obiekt podobny do uprzednio
oznaczonego obiektu.

Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Uwaga!

Zadanie to jest zazwyczaj uzywane w programie Bosch Video Client w celu wyszukiwania
dowoddw na potrzeby analizy sgdowej. W ten sposdb mozna na przyktad wykrywac osoby
wykazujace podobienstwo do okreslonego cztowieka.

Aby wybrac¢ zadanie:

1.  Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2.  Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Wyszukiwanie podobnych elem., a nastepnie
kliknij przycisk Dalej.

Strona Przyblizenie

1. Kliknij poruszajacy sie obiekt na obrazie z kamery. Dla zaznaczonego obiektu zostang
wyswietlone wartosci dotyczace wielkosci, formatu obrazu, predkosci i kierunku. Sa
rowniez wyswietlane kolory obiektu. Obiekt zostanie oznaczony zo6ttym trojkatem.
Uwaga: Wtasciwosci obiektu zawsze sie zmieniajg. Wtasciwosci obiektu sg przyjmowane
w momencie klikniecia.

2. Wprowadz odchylenie kazdej z wybranych wartosci.
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Patrz
- Warunki w zadaniach, Strona 40

Konfigurowanie zadania Licznik

BHEH ] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania

To zadanie umozliwia liczenie oséb przekraczajacych jedna lub kilka linii.

Uwaga!
Aby liczy¢ osoby, nalezy w kamerze ustawi¢ perspektywe BEV, poniewaz daje ona najlepsze
wyniki. Skalibruj kamere i zaznacz tryb Sledzenie oséb w 3D.

Aby wybrac¢ zadanie:
1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.
2. Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Licznik, a nastepnie kliknij przycisk Dalej.

1. Na liscie zaznacz jedna linie sposréd linii uprzednio utworzonych lub kliknij linie na
obrazie z kamery.

Uwaga: Mozna réwniez utworzy¢ nowa linie lub edytowac istniejaca.

W razie koniecznosci wybierz druga i trzecia linie.

W polu Czas odbicia [s] wprowadz minimalny przedziat czasu, w ktorym obiekt musi

w ™S

zostaé zaobserwowany najpierw przed przekraczaniem linii, a nastepnie réwniez po
przekroczeniu linii, aby wyzwoli¢ alarm. Aby to zrobié, najpierw zaznacz linie na obrazie
z kamery, a nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wprowadz czas dla kazdej linii.
Uwaga: Wpisujac jakas wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
przez obiekty, ktére stale sie poruszaja przez linie i z powrotem.

4. Na liscie Kierunek zaznacz kierunek, w ktérym obiekt musi przecia¢ linie, aby wyzwolié
alarm. Aby to zrobié, najpierw zaznacz linie na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij
jedna z nastepujacych opcji:

Do przodu: obiekt wyzwoli alarm, jesli linia zostanie przekroczona w kierunku strzatki
widocznej na podgladzie graficznym.

Wstecz: obiekt wyzwoli alarm, jesli linia zostanie przekroczona w przeciwnym kierunku.
Dowolny: obiekt wyzwoli alarm niezaleznie od kierunku, w ktérym nastapi
przekroczenie linii.

W razie potrzeby wprowadz czas dla kazdej linii.

5. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy jego $rodek przekroczy linie.

Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu przekroczy

linie.
Definiowanie strony Alarm i Llimit wartosci licznika
1. W polu Limit wprowadz maksymalna wartosc.
2. Kliknij Uruchom liczenie ponownie lub Zatrzymaj liczenie.
- Uruchom liczenie ponownie: po osiggnieciu wartosci maksymalnej system
ponownie uruchamia zliczanie.
—  Zatrzymaj liczenie: po osiggnieciu wartosci maksymalnej system zatrzymuje
zliczanie.
3. Zaznacz pole wyboru Alarm w razie przepetnienia, aby wyzwalac zdarzenie alarmowe,
jesli osiaggnieto limit.

2023-12 | V01 | DOC

Instrukcja konfiguracji Bosch Security Systems B.V.



Intelligent Video Analytics (IVA) Pro Konfiguracja IVA Pro | pl 95

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow
Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktore bedg wyzwala¢ alarm.

Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sa nastepujace klasy:

IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

IVA Pro Perimeter (ze $ledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezarowka,
Motocykl

IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezaréwka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji

Uwaga: aby wybrac klasy obiektéw, musisz skalibrowac¢ kamere i wczesniej aktywowac tryb
Sledzenie w 3D.

Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokosé¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugos$é [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatdéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspotczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.
W polu Wysokos$é [m] wprowadz minimalna i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalna i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sag 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij

pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.

W polu Predkos$é [km/h] wpisz minimalng i maksymalng warto$¢ predkosci.

W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtéwny kierunek i odchylenie (kat)

okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach bedg

wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkéw:

—  Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.
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- Umies¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi z6ttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.
Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.

2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci koloréw.

2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktérych chcesz szukac¢. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomocg suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowac do koloréw
obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang
one automatycznie przesuniete i uzyskaja wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowaé dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opéznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
musza by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na liniach, Strona 33
—  Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Pole, Strona 36

- Zadania, Strona 39

- Warunki w zadaniach, Strona 40

—  Kolor, Strona 41

Konfigurowanie zadania Obtozenie

IHEBH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli w polu znajduje sie okreslona liczba
obiektow. Ponadto to zadanie konfiguruje licznik z biezaca liczbg obiektéow w polu.

Uwaga!
To zadanie przydaje sie do zarzadzania kolejkami.

Aby wybrac¢ zadanie:
1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.
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2. Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Zajetos¢, a nastepnie kliknij przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna réwniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejgce pole.

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartosc¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz
obszaru czutosci.

- Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajgcej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Punkt bazowy obiektu: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Alarm o zajetosci

1. Zaznacz pole wyboru Alarm w razie zattoczenia, jesli system ma generowac zdarzenie
alarmowe, kiedy w polu znajduje sie za duzo obiektow.

2. W polu Wartos¢ krytyczna wprowadz liczbe obiektéw, ktdre musza znajdowac sie w
polu, aby wygenerowac alarm.

3. Zaznacz pole wyboru Alarm w przypadku braku obiektow, jesli system ma generowac
zdarzenie alarmowe, kiedy liczba obiektow w polu jest niewystarczajaca.

4. W polu Wartos¢ krytyczna wprowadz liczbe obiektow w polu, ponizej ktorej bedzie
generowany alarm.

5. Zaznacz pole wyboru Opéznij alarm, a w polu Czas odbicia [s] wprowadz minimalny
czas opoznienia.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére bedg wyzwala¢ alarm.

Zaznacz zadane pola wyboru. Dostepne sg nastepujace klasy:

- IVA Pro Buildings: Osoba, Pojazd

- IVA Pro Perimeter (ze Sledzeniem 3D): Osoba, Pojazd, Samochoéd, Ciezaréowka,
Motocykl

- IVA Pro Traffic: Osoba, Pojazd, Samochéd, Ciezarowka, Autobus, Rower, Motocykl,
Rower

- IVA Pro Visual Gun Detection: Osoba, Bron

—  Wszystkie klasy obiektow rozpoznawanych przez funkcje Camera Trainer — wszystko,
pod warunkiem posiadania licencji

Uwaga: aby wybrac klasy obiektéw, musisz skalibrowac kamere i wczesniej aktywowac tryb
Sledzenie w 3D.
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Strona filtrowania wedtug rozmiaru obiektu 3D

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.
W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Szerokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalna i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Dtugosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Wspoétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.
W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalna wartos$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sa 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

5. W polu Wspétczynnik proporcji v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci
minimalna i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.  Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sa wyswietlane obok odpowiednich filtréw obiektow.

2. W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajacego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istnieja takze inne sposoby definiowania kierunkow:

- Umiesc¢ wskaznik myszy na zottym okragtym segmencie, nacis$nij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umiesc¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi z6ttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréw obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajgc obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowaé lub edytowac kolory obiektu docelowego:
1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.
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2. Zaznacz maksymalnie 5 kolorow, ktorych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zagdany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka Odchylenie okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowac do koloréow
obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie
kliknij przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang
one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowac¢ dodatkowy czasomierz, ktory bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na liniach, Strona 33
- Klasyfikowanie obiektéw, Strona 35

- Pole, Strona 36

- Warunki w zadaniach, Strona 40

—  Kolor, Strona 41

10.2 Metadane
Uwaga!
Ta karta zapewnia dostep do podstawowych ustawien, ktére mozna konfigurowaé w celu
uzyskania optymalnej wydajnosci. Ustawienia i wartosci, ktore zostaty w tym miejscu
zdefiniowane, stosowane sg do wszystkich zadan.

10.2.1 Kalibrowanie kamery

BB na karcie Configuration Manager: Ogélne > karta Kalibracja kamery

Uwaga!
Kamery panoramiczne maja tylko ograniczong funkcjonalnosé.

Kamery sieciowe Bosch pomagaja w kalibrowaniu, zapewniajac wszystkie informacje, ktore
sg zapisane w kamerze. Mozna jednoczesnie zaimportowaé wszystkie wartosci sensoréw do
kalibracji lub importowac pojedyncze wartosci z sensorow.

Kamera jest kalibrowana przy zatozeniu, ze podtoze jest poziome i catkowicie ptaskie, a
nastepnie przez nauczenie kamery jej pozycji i pole widzenia wzgledem ptaszczyzny podtoza.
Rozmiar czujki kamery i dtugos¢ ogniskowej okreslajg podstawowa szerokosc i odlegtosc
widzenia kamery z wystarczajaca rozdzielczoscig. Wysokos$¢ ponad ptaszczyzne podtoza oraz
wzgledne katy kamery do ptaszczyzny podtoza (pochylenie i kat obrotu) nastepnie okreslaja
rzeczywiste pole widzenia kamery. W kamerach IVA Pro katy widzenia okresla dodatkowa
czujka.

Dlatego nastepujace wartosci kamery (wymagane do kalibracji) sg dostepne w réznych
typach kamer:
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Wartosci kamery

Kat pochylenia/obrotu Ogniskowa Rozmiar przetwornika
Automatycznie ustaw dla Ustaw automatycznie dla: | Automatycznie ustaw dla
wszystkich kamer IVA Pro. -  Kamery AUTODOME wszystkich kamer sieciowych

- Kamery MIC Bosch.
- Kamery FLEXIDOME

W przypadku niektorych kamer nalezy recznie ustawic tylko wysokos$¢ kamery nad podtozem.
W razie potrzeby mozna recznie zastapi¢ katy pochylenia i obrotu oraz dtugos¢ ogniskowej.

Uwaga!

Przed skalibrowaniem kamery ustaw jg w ostatecznym potozeniu i obiektyw z docelowym
wspotczynnikiem zoomu.

Po kazdej zmianie pozycji kamery lub ogniskowe]j obiektywu nalezy ponownie zatadowac
wartosci czujnika.

Dostepne sg rézne metody kalibracji:

—  Kalibracja automatyczna. Wymaga IVA Pro Traffic. Najszybsza dostepna kalibracja.

—  Kalibracja w oparciu o mapy. Wymaga mapy i dobrych oznaczen terenu (oznaczenia ulic,
krawedzie budynkow). Obejmuje obliczanie geolokalizacji.

—  Kalibracja wspomagana pomiarami. Najwolniejsza metoda wymagajaca najwiecej
wysitku, ale zawsze mozliwa do zastosowania.

- Podstawowa kalibracja dostepna na stronie urzadzenia

Uwaga: zalecamy, aby zamiast podstawowej kalibracji dostepnej na stronie internetowej

urzadzenia zawsze uzywac Configuration Manager lub Project Assistant — kalibracja w ten

sposob jest znacznie prostsza.

Szczegdtowe informacje na temat réznych metod kalibracji mozna znalez¢ w odpowiednim
opracowaniu technicznym.

Kalibracja automatyczna z IVA Pro Traffic
IVA Pro Traffic oferuje kalibracje automatyczng w potaczeniu z wybranymi kamerami. Kamery
te wykorzystujg technologie sztucznej inteligencji do wykrywania i analizowania
samochodow w celu ustalenia parametréw kalibracji. Caty proces kalibracji ogranicza sie
wiec do jednego klikniecia i przeprowadzenia standardowej weryfikacji recznej.
Kalibracja automatyczna jest czescig rozwigzania IVA Pro Traffic i jest dostepna w wybranych
kamerach CPP14. Petnga liste obstugiwanych kamer mozna znalez¢ w informacjach o wersji
IVA.
Aby rozpoczaé konfiguracje:
1. Otworz Configuration Manager.
2. Wybierz kamere i przejdz do karty Ogélne > Kalibracja kamery.
Jesli w kamerze dostepna jest funkcja kalibracji automatycznej, na tej stronie pojawi sie
dodatkowy punkt menu.
3.  Wybierz opcje Kalibracja automatyczna i kontynuuj.
Kamera automatycznie wykrywa wszystkie samochody i przesyta te informacje do klienta
(w tym przypadku do programu Configuration Manager), a po zebraniu wystarczajacej
liczby prébek samochoddéw wykonuje kalibracje. Na obrazie musi znajdowaé sie ponad
25 dobrze roztozonych detekcji. W przypadku braku wystarczajacej ilosci dobrych
danych wejsciowych wyswietlone zostanie ostrzezenie.
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4. Po zakonczeniu kliknij przycisk Zakoncz i zapisz parametry w kamerze. Na ostatniej
stronie znajduje sie podsumowanie kalibracji.

Uwaga: zalecamy weryfikacje wynikow. Dostepny jest pasek narzedzi z kilkoma narzedziami

weryfikacyjnymi.

Kalibracja w oparciu o mapy

Kalibracja oparta na mapie umozliwia szybka i tatwg kalibracje poprzez zaznaczenie 4-5

punktéw naziemnych na mapie i obrazie. Kalibracja w oparciu o mapy mapie obejmuje

rowniez obliczanie geolokalizacji kamery.

Aby rozpocza¢ kalibracje:

1. Otworz aplikacje Configuration Manager, wybierz kamere i przejdz do opcji
OgolneKalibracja kamery.

Alternatywnie aby uzy¢ opcji Configuration Manager, wybierz Project Assistant, wybierz
kamere i przejdz do opcji Kalibracja.

2. Wybierz opcje W oparciu o mapy.

3.  Wybierz z mapy $wiata obszar, w ktérym jest kamera, co mozna wykonac za pomoca
adresu lub eksploracji.

4. Aby obliczy¢ znieksztatcenie, zaznacz linie, ktore w swiecie rzeczywistym sa proste, ale
na obrazie sa zakrzywione. Upewnij sie, ze linie na obrazie podazaja za krzywa.

Uwaga: ten krok jest opcjonalny. Mozna go pominac.

5. Obré¢ i powieksz mape, az zréwna sie z obrazem z kamery. Uzyj do tego kotka myszy
lub przyciskow na dole mapy.

6. Kliknij liczby na obrazie z kamery i na mapie oraz przeciagnij je na oba elementy. Sg to
znaczniki.

7. Wybierz narozniki, w ktorych mozliwe jest umieszczenie znacznikow, aby uzyskaé
najlepsza doktadnosé.

Upewnij sie, ze kazdy znacznik jest umieszczony w tej samej pozycji na obrazie z kamery
i na mapie. Upewnij sie, ze znaczniki sg dobrze roztozone na obrazie.

8. Po umieszczeniu wystarczajacej liczby znacznikow kalibracja zostanie przeprowadzona
automatycznie, a obraz z kamery zostanie wyswietlony na mapie. Uzyj suwaka Naktadka,
aby uczynic te projekcje mniej lub bardziej przezroczysta i sprawdzi¢, jak dobrze pasuje
do mapy.

9. W celu weryfikacji umies¢ osobe lub samochdd jednoczes$nie na obrazie z kamery i na
mapie, co pozwoli sprawdzié, czy jego rozmiar i potozenie sg prawidtowe.

Mozesz rowniez zmierzy¢ odlegtosci od podtoza lub wysokos$é nad ptaszczyzng podtoza.
Wyniki pomiaru beda jednoczes$nie wyswietlane na obrazie z kamery i na mapie.

10. Jezeli doktadnos¢ nie jest wystarczajaca, wréé do obszaru Mapy i dostosuj znaczniki. W

przeciwnym razie kliknij polecenie Zakoncz i zapisz parametry w kamerze.

Wspomagana kalibracja z pomiarem

Podczas kalibracji stosowane sg wewnetrzne czujniki kamery i dane wprowadzane przez
uzytkownika. Alternatywnie dane wejsciowe uzytkownika mogag zostac¢ pozyskane przez
pomiar wysokosci i odlegtosci na ziemi, na przyktad przez oznaczenie osoby idacej przez
scene. Narzedzie kalibracji prowadzi uzytkownika przez wszystkie konieczne czynnosci.
Wspomaga kalibracje z zapisow — przejscie osoby po scenie i bedzie pdzniej wykorzystane
jako znane odniesienia w procesie kalibracji.

Wspomagana kalibracja jest dostepna w Configuration Manager 7.70 oraz Project Assistant
2.3.
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Dostepne czujniki kamery, w zaleznosci od typu kamery i obiektywu, to:

—  Kat pochylenia

- Kat obrotu

- Ogniskowa

Uwaga: w przypadku niektérych kamer znieksztatcenie obiektywu jest ustawiane
automatycznie.

Dostepne elementy pomiarowe to:

—  Odlegtos¢ od podtoza

- Wysokos¢ nad poziomem gruntu (element pionowy, narysowany od podtoza na
odpowiednig wysokos$c)

—  Osoba (element pionowy, narysowany od podtoza na odpowiednig wysokos$c¢)

- Kat 90° wzgledem podtoza

Przygotowanie:

Upewnij sie, ze zmierzono co najmniej jedng odlegtos¢ na ziemi, patrzac w dal, i 2-3
wysokosci nad ziemia, na przyktad przechodzac przez scene i robigc zdjecia lub nagrywajac
krétki film. Upewnij sie, ze co najmniej jeden z elementéw pionowych znajduje sie w
najdalszym miejscu, ktére chcesz monitorowac, a reszta jest dobrze roztozona na obrazie, w
tym po lewej i prawej stronie.

W przypadku widoku z géry na dét lub z lotu ptaka pomocne bedzie przygotowanie dwoch
prostopadtych odlegtosci do podtoza oraz dwdéch przyktadéw osoby przechodzacej przez

scene, jednego na srodku obrazu z kamery i drugiego dalej od granicy.

Uwaga: kamery panoramiczne nie sg obstugiwane przez te kalibracje. Wystarczy zmierzy¢
wysokosc¢ i wprowadzic jg recznie.

1 2 3 ,O\

-O-

Aby rozpoczac¢ kalibracje:

1. Otwoérz aplikacje Configuration Manager, wybierz kamere i przejdz do opcji
OgolneKalibracja kamery.
Alternatywnie aby uzy¢ opcji Configuration Manager, wybierz Project Assistant, wybierz
kamere i przejdz do opcji Kalibracja.

2. Wpybierz polecenie Miara i kontynuuj.

2023-12 | V01 | DOC Instrukcja konfiguracji Bosch Security Systems B.V.



Intelligent Video Analytics (IVA) Pro Konfiguracja IVA Pro | pl 105

3. Widok z ostrego kata, z géry na doét lub z lotu ptaka: nachylenie wynosi zazwyczaj 90°,
przechylenie jest ustawione na 0°. Czesto ogniskowa jest znana i mozna jg pobraé z
kamery. Wprowadz tylko wysoko$¢ kamery nad ziemia.

Bliski zasieg do 50 m: wewnetrzne czujniki kamery sg wystarczajgco doktadne i powinny
zostac poddane kalibracji. Jesli ogniskowa jest rowniez znana, wpisz tylko potrzebng
wysokos¢ kamery nad poziomem gruntu lub skorzystaj z 1-2 pomiarow ze sceny.

Daleki zasieg powyzej 50 m: doktadnos$¢ wewnetrznych czujnikow przechytu i
pochylenia jest czesto niewystarczajgca. Wykonaj kalibracje recznie za pomoca
pomiarow ze sceny.

4. Aby skorygowac znieksztatcenia, spdjrz na obraz z kamery, aby sprawdzié, czy linie
proste w Swiecie rzeczywistym sg zakrzywione na obrazie z kamery. Jesli tak jest,
zaznacz te linie i uzyj sSrodkowego wezta linii, aby jg zakrzywié i dopasowac do linii na
obrazie.

Uwaga: linie nie musza znajdowac sie na ziemi i moga by¢ pionowe lub poziome. Linie
najlepiej zaznaczy¢ w poblizu krawedzi obrazu.

5. Aby skalibrowaé perspektywe kamery, przejdz do opcji Perspektywa i zaznacz odlegtosc
od podtoza.

Uwaga: preferowane jest wybranie jednej odlegtosci, poniewaz odlegtosci od lewej do
prawej sg mniej stabilne w zakresie kalibracji.

W przypadku kazdej obliczanej wartosci do wyboru sa nastepujace opcje:

- Obliczenie wartosci za pomoca zmierzonych elementéw sceny narysowanych na
obrazie z kamery.

- Samodzielne zmierzenie i wprowadzenie wartosci. Czesto uzywane do okreslenia
wysokosci kamery nad ziemia.

- Jesli czujniki kamery sg dostepne, uzyj ich. Polecane gtéwnie dla widokéw z bliska.

6. Nastepnie zaznacz osoby na obrazie.

Uwaga: potrzeba co najmniej tylu narysowanych elementow, ile parametréw kalibracji
ma zosta¢ oszacowanych. Mozesz powiekszy¢ obraz z kamery za pomoca kotka myszy,
aby uzyskac doktadniejszy rysunek.

7. Gdy dostepna jest wystarczajaca liczba réznych i rozproszonych elementéw kalibracji,
kalibracja zostanie obliczona, a wyniki pojawia sie po lewej stronie w kolumnie
przeptywu pracy. Ponadto wszystkie elementy kalibracyjne zyskujg ,cien”, ktéry jest ich
rzutem wstecznym zgodnie z obliczong kalibracjg. Im lepiej cief pasuje do oryginalnego
elementu kalibracyjnego, tym doktadniejsza jest kalibracja.

8. Jesli kalibracja nie jest wystarczajagco dobra, wré¢ do opcji Perspektywa. W
przeciwnym razie kontynuuj i zapisz parametry w kamerze.

Uwaga: zalecamy weryfikacje wynikow. W tym celu mozesz ponownie zaznaczy¢ odlegtosc

od podtoza lub dowolne elementy pionowe, takie jak osoby. Upewnij sie, ze rozmiar obiektu

znajdujacego sie w najdalszej odlegtosci jest dobrze dopasowany — bedzie to miato duzy
wptyw na kalibracje.

Kalibracja reczna

Kalibracja reczna jest rowniez dostepna na stronie internetowej urzadzenia. Wartosci mozna

wprowadzi¢ bezposrednio lub skorzystac z funkcji szkicowania, aby oznaczy¢ dtugosc

podtoza, wysokos$¢ nad poziomem gruntu i katy na podtozu, podobnie jak w przypadku

kalibracji wspomaganej za pomoca pomiarow.

Aby rozpocza¢ kalibracje:

1. Okragte strzatki pokazuja, ze dostepne sa wartosci czujnika z kamery. Klikniecie ich
spowoduje wprowadzenie tych wartosci do kalibracji.
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10.2.2

2. W przypadku wartosci, ktore nalezy okresli¢ na podstawie naszkicowanej i zmierzonej
dtugosci podtoza, wysokosci nad poziomem gruntu lub katow, zaznacz pole Oblicz. W
przeciwnym razie wartosci nalezy wprowadzi¢ recznie.

Uwaga: w przypadku kamer PTZ dostepny jest wybdr potozenia, w ktérym ma zostaé

zastosowana kalibracja. Dostepna jest réwniez globalna kalibracja, ktora zaktada idealne

ustawienie kamery w pionie.

Patrz
- Kalibracja, Strona 34

Konfiguracja ustawien metadanych
BHB w Configuration Manager: karta VCA > Metadane
Parametry na tej stronie zaleza od pakietu IVA Pro:

IVA Pro Buildings / IVA Pro Traffic:

1. Usun zaznaczenie z pola wyboru Wtacz, aby wytaczy¢ generowanie metadanych IVA Pro.

2.  Usun zaznaczenie pola wyboru Wielokat, jesli nie potrzebujesz doktadnych ksztattéw
obiektow, ale chcesz zminimalizowac zuzycie szerokosci pasma. Ramki granic obiektu
sg zawsze wysytane.

3. Usun pole wyboru Kolor, jesli nie potrzebujesz koloréw, ale chcesz zminimalizowacd
zuzycie szerokosci pasma. Filtr koloréw obiektow zostanie woéwczas wytaczony.

4. W polu Min. powierzchnia obiektu [m?] wprowadz minimalny rozmiar wszystkich
obiektow, ktore beda generowac zdarzenie alarmowe.

5. Aktywuj opcje Pojazd stacjonarny, aby wykrywac¢ i sledzi¢ zaparkowane samochody.

©

Aktywuj opcje Osoba nieruchoma, aby wykrywac i $ledzi¢ osoby nieruchome.

7. W polu Limit czasu braku ruchu [s] wprowadz przedziat czasu, przez jaki sledzony i
poruszajacy sie obiekt musi pozostaé bezczynny, aby zostat sklasyfikowany jako
nieruchomy.

8. Zaznacz pole wyboru Generate 'started/stopped' metadata, aby wygenerowad
metadane w nastepujacy sposéb:

Obiekty rozpoczete: generuje metadane, gdy tylko obiekt, ktéry jest w obszarze
wrazliwym i jest nieruchomy, zacznie sie poruszac.

Obiekty zatrzymane: generowanie metadanych w chwili, gdy $ledzony i poruszajacy sie
obiekt (np. samochdd) zatrzyma sie w obszarze czutosci przez okreslony czas
opdznienia aktywacji.

9. Aby zdefiniowa¢ maski VCA, kliknij ikone plusa. Obszar nieczutosci zostanie dodany do
obrazu z kamery.

Uwaga: maske VCA mozna zdefiniowac rowniez bezposrednio na obrazie z kamery. Aby
to zrobi¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie
naroznika obszaru nieczutosci. Dwukrotne klikniecie zamyka obszar nieczutosci.

W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielko$¢ obszaru nieczutosci.

10. Aby usunac obszary niewrazliwosci, wybierz maske VCA z listy lub na obrazie z kamery,

a nastepnie kliknij ikone kosza.

IVA Pro Perimeter:
1. Usun zaznaczenie z pola wyboru Wtacz, aby wytaczy¢ generowanie metadanych IVA Pro.
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2. Usun zaznaczenie pola wyboru Wielokat, jesli nie potrzebujesz doktadnych ksztattéw
obiektéw, ale chcesz zminimalizowac zuzycie szerokosci pasma. Ramki granic obiektu
sg zawsze wysytane.

3. Usun pole wyboru Kolor, jesli nie potrzebujesz kolorow, ale chcesz zminimalizowac
zuzycie szerokosci pasma. Filtr koloréw obiektow zostanie wéwczas wytaczony.

4. W polu Min. powierzchnia obiektu [m?] wprowadz minimalny rozmiar wszystkich
obiektow, ktore beda generowac zdarzenie alarmowe.

5. Przesun suwak Czutos¢, aby zdefiniowac czutosc.

Uwaga: z chwilg pojawienia sie nowego obiektu analiza wideo zaczyna analizowac¢
odlegtosc¢ pokonana przez obiekt oraz okres, przez jaki obiekt jest widoczny, i na tej
podstawie ustala, czy faktycznie jest to obiekt i musi zosta¢ dodany do metadanych lub
jest to tylko zaktdcenie. Decyzja moze zostac¢ odroczona, jesli jest wtgczona funkcja
redukcji szumow i cze$¢ obrazu zostanie sklasyfikowana jako zaszumiona.

Zmniejsz czutosé, jesli program wykrywa za duzo niepotrzebnych obiektow, a zwieksza
ja, jesli program omija istotne obiekty lub wykrywa je za pézno.

6. Na liscie Redukcja szuméw wybierz zadany wpis (Wyt., Srednia, Silna), aby poprawié¢
redukcje niepozadanych alarmoéw. Sa to na przyktad alarmy powodowane przez:

—  krzewy i drzewa poruszane przez wiatr,

— jakiekolwiek nieruchome obiekty, ktére poruszajg sie nieznacznie w linii widzenia
kamery,

— cienie o niewielkim kontrascie, odbicia i zmiany oswietlenia.

7. Wtacz opcje Elastyczny ksztatt, jesli chcesz, aby zamiast modeli 3D oséb byt
wyswietlany kontur wykryty wokot obiektéw.

8. W polu Limit czasu braku ruchu [s] wprowadz przedziat czasu, przez jaki sledzony i
poruszajacy sie obiekt musi pozostac¢ bezczynny, aby zostat sklasyfikowany jako
nieruchomy.

9. Zaznacz pole wyboru Generate 'started/stopped’' metadata, aby wygenerowac
metadane w nastepujacy sposob: Obiekty rozpoczete: generuje metadane, gdy tylko
obiekt, ktéry jest w obszarze wrazliwym i jest nieruchomy, zacznie sie poruszaé. Obiekty
zatrzymane: generowanie metadanych w chwili, gdy sledzony i poruszajacy sie obiekt
(np. samochdéd) zatrzyma sie w obszarze czutosci przez okreslony czas opdznienia
aktywacji.

10. Zaznacz pole wyboru Generate 'placed/taken' metadata, aby generowaé nastepujace
metadane:

Obiekty ustawione: generowanie metadanych w momencie, gdy obiekt (np. walizka)
zostanie umieszczony w obszarze czutosci przez $ledzony obiekt ruchomy (np. osobe)
na okreslony czas opdznienia aktywacji.

Obiekty zajete: generowanie metadanych w momencie, gdy nieaktywny obiekt (np.
walizka) w obszarze czutosci zostanie z niego zabrany przez sledzony ruchomy obiekt
(np. osobe) po uptywie okreslonego czasu opdznienia aktywacji.

11. W polu Limit czasu umieszczenia/zabrania wprowadz w sekundach przedziat czasowy,
podczas ktérego obiekt musi pozostac nieaktywny, aby zostat sklasyfikowany jako taki.

12. W polu Maksymalny obszar obiektu statycznego wprowadz maksymalny rozmiar
wszystkich obiektow, ktére beda generowad zdarzenie alarmowe. Obiekty wieksze niz
okreslone rozmiary beda ignorowane. Uwazaj, aby zakres miedzy minimalng i
maksymalng wielkoscig nie byt zbyt maty. W przeciwnym wypadku istotne obiekty beda
btednie eliminowane sposrod tych, ktore wyzwalaja alarm.
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13. W polu Minimalny obszar obiektu statycznego wprowadz minimalny rozmiar wszystkich
obiektow, ktore beda generowac zdarzenie alarmowe. Obiekty mniejsze niz okreslone
rozmiary beda ignorowane. Uwazaj, aby zakres miedzy minimalng i maksymalng
wielkoscia nie byt zbyt maty. W przeciwnym wypadku istotne obiekty beda btednie
eliminowane sposréd tych, ktére wyzwalajg alarm.

14. Aby zdefiniowac maski VCA, kliknij ikone plusa. Obszar nieczutosci zostanie dodany do
obrazu z kamery.

Uwaga: maske VCA mozna zdefiniowac réwniez bezposrednio na obrazie z kamery. Aby
to zrobi¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie
naroznika obszaru nieczutosci. Dwukrotne klikniecie zamyka obszar nieczutosci.

W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielko$¢ obszaru nieczutosci.

15. Aby usung¢ obszary niewrazliwosci, wybierz maske VCA z listy lub na obrazie z kamery,
a nastepnie kliknij ikone kosza.

IVA Pro Visual Gun Detection:

1. Usun zaznaczenie z pola wyboru Wtacz, aby wytgczy¢ generowanie metadanych IVA Pro.

2. W polu Min. powierzchnia obiektu [m?] wprowadz minimalny rozmiar wszystkich
obiektow, ktore beda generowac zdarzenie alarmowe.

3. W polu Limit czasu braku ruchu [s] wprowadz przedziat czasu, przez jaki sledzony i
poruszajacy sie obiekt musi pozostac bezczynny, aby zostat sklasyfikowany jako
nieruchomy.

4. Zaznacz pole wyboru Generate 'started/stopped' metadata, aby wygenerowad
metadane w nastepujacy sposdb:

Obiekty rozpoczete: generuje metadane, gdy tylko obiekt, ktory jest w obszarze
wrazliwym i jest nieruchomy, zacznie sie poruszad.

Obiekty zatrzymane: generowanie metadanych w chwili, gdy $ledzony i poruszajacy sie
obiekt (np. samochdd) zatrzyma sie w obszarze czutosci przez okreslony czas
opdznienia aktywacji.

5. Aby zdefiniowaé¢ maski VCA, kliknij ikone plusa. Obszar nieczutosci zostanie dodany do
obrazu z kamery.

Uwaga: maske VCA mozna zdefiniowac réwniez bezposrednio na obrazie z kamery. Aby
to zrobi¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie
naroznika obszaru nieczutosci. Dwukrotne klikniecie zamyka obszar nieczutosci.

W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielko$¢ obszaru nieczutosci.

6. Aby usunac¢ obszary niewrazliwosci, wybierz maske VCA z listy lub na obrazie z kamery,
a nastepnie kliknij ikone kosza.

Patrz

—  Obszar czutosci, Strona 43

—  Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety, Strona 78

—  Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny, Strona 81

Kontrola metadanych — statystyka

Wyswietlane warto$ci pomagajg oszacowac, jakie wartosci minimalne i maksymalne nalezy
wprowadzi¢ w celu tworzenia zadan zapewniajgcych wykrywanie pozadanych obiektow.
Aby wyswietli¢ statystyke:
» Kliknij obiekt na obrazie z kamery.

Obiekt zostanie oznaczony z6ttg flagg i pojawia sie jego wtasciwosci.

Linie wskazuja odsetek obiektow, w ktorych wykryto odnosng wartosc. Im wyzej
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potozona linia, tym wiecej obiektow pasuje do danego kryterium.

0O$ x histogramoéw (np. obszaru i predkosci) dostosowuje sie automatycznie.
Histogramy ukazuja rozroznienie pomiedzy obiektami, ktére wyzwalajg alarm (czerwona
linia) oraz tymi, ktére tego nie robig (niebieska linia).

Niebieskie linie: zbior obiektow, ktére nie wyzwalaja alarmu

Czerwone linie: zbior obiektow, ktore wyzwalajg alarm

Uwaga:

Calor

Jesli zaznaczony obiekt opusci obszar czutosci, wtasciwosci nie mozna juz
monitorowac. Dotyczy to réwniez obiektdw, ktore nie poruszajg sie przez dtuzszy okres
czasu. W takim przypadku wyswietlane wartosci juz sie nie zmieniajg. W razie
koniecznosci kliknij inny obiekt.

Wykres progresywny pokazuje zmiane wartosci kazdej wtasciwosci w okresie
poprzednich 30 sekund.

Witasciwosci poruszajacego sie obiektu zawsze sie zmieniajg. Pojazd nie zawsze jedzie
ze statg predkoscig. Osoba siada i wstaje lub zmienia kierunek poruszania sie.

Koloréw nie mozna wykrywa¢ w przypadku bardzo matych obiektow.

Kolor obiektu zalezy na przyktad od oswietlenia obrazu. Inne kolory sg wykrywane w
Swietle reflektora, a inne w cieniu.

Wrtasciwosci kolorystyczne zaznaczonego obiektu sg wyswietlane przy uzyciu kolumn
kolordow, ktore sg ustawiane wedtug ich udziatow. Im bardziej kolumna znajduje sie na
lewo, tym wiekszy jest udziat wtasciwosci kolorystycznej obiektu.

Kolumna kolorow jest réwniez aktualizowana co sekunde. Zmienia sie ona wraz ze
zmiang wtasciwosci kolorystycznej zaznaczonego obiektu.

Kolory, ktére wystepujg w ilosci ponizej 5%, nie sg wyswietlane.

Umieszczenie wskaznika myszy na kolumnie kolorow spowoduje wyswietlenie etykietki
narzedzia z barwg, nasyceniem i wartoscig (HSV) jak réwniez udziatem wazonym koloru.

HSY: (0,0,37)
Weight:59%:

Aby zrestartowac statystyke:

>

Kliknij Resetuj.

Bosch Security Systems B.V.
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Konfigurowanie modutu Camera Trainer

BHE] w Configuration Manager: wybierz kamere > karta VCA > karta Camera Trainer

Konfigurowanie czujki

Aby skonfigurowaé czujke:

1.

Wprowadz nazwe czujnika. Aby to zrobi¢, kliknij pole Nazwa klasy, a nastepnie wpisz

nazwe opisowa.

Uwaga:

: Usuwa czujke.

+: dodaje nowa czujke

B Kod koloru detektora i numer detektora (uzywane jako flaga klasyfikacji podczas

wyswietlania metadanych IVA Pro Perimeter zawierajacy obiekty specyficzne dla sceny)

Kliknij ikone pauzy @

Uwaga: w trybie pauzy mozna zdefiniowac tylko obserwowany obszar (ROI) i przyktady.

Kliknij przycisk edytowania ROI, aby zdefiniowa¢ z monitorowany obszar (ROI).

Uwaga: etykieta przycisku zmienia sie na edytowanie probek. Klikniecie przycisku

Edytuj przyktady umozliwia edytowanie przyktadow.

Utworz prostokat wokdt obszaru na obrazie z kamery.

Aby to zrobi¢, kliknij obraz kamery i dostosuj rozmiar oraz potozenie automatycznie

wstawionego prostokata. Prostokat jest wyswietlany z niebieskimi krawedziami.

Aby ustawic potozenie: umies¢ wskaznik myszy w prostokacie, nacisnij i przytrzymaj

przycisk myszy, nastepnie przesun prostokat w zagdane miejsce.

Aby dostosowaé rozmiar: umies¢ wskaznik myszy na krawedzi lub jednym z rogéw

prostokata, nacisnij i przytrzymaj przycisk myszy, a nastepnie przesun prostokat lub

jego naroznik w zagdane miejsce.

Uwaga: zaleca sie, aby obszar zainteresowania byt mozliwie najmniejszy. Im mniejszy

obszar zainteresowania, tym mniej przyktadéw potrzeba i tym wieksza skutecznosé

czujki. Mniejszy obszar zainteresowania poprawia wyniki czujki ze wzgledu na mniejszg
powierzchnie tta i mniej zmian perspektywy w polu widzenia.

Kliknij przycisk Edytuj przyktady, aby zdefiniowac obiekty.

Uwaga:

—  Liczba wymaganych przyktadow zalezy od sceny. Zroznicowane oswietlenie,
zmieniajace sie pory roku, ztozone struktury, rézne obiekty, duze obszary
zainteresowania i duze pole widzenia wymagaja wiecej przyktadow.

— Do zdefiniowania przyktadéw uzyj obiektow z wyraznym obrysem na
kontrastujacym tle i przy minimalnej potencjalnej okluzji, np. przednia szyba
zaparkowanego pojazdu zamiast catego pojazdu.

—  Etykieta przycisku zmienia sie na Edytuj ROI. Klikniecie przycisku Edytuj ROI
umozliwia edytowanie z monitorowanego obszaru (ROI).

Utworz prostokat wokot pozytywnego przyktadu (obiektu) na obrazie z kamery.

Aby to zrobi¢, kliknij obraz kamery i dostosuj rozmiar oraz potozenie automatycznie

wstawionego prostokata. Prostokat wokét przyktadu jest wyswietlany z zielonymi

krawedziami.

Aby ustawic¢ potozenie: umies¢ wskaznik myszy w prostokacie, nacisnij i przytrzymaj

przycisk myszy, nastepnie przesun prostokat w zadane miejsce.

Aby dostosowac rozmiar: umies¢ wskaznik myszy na krawedzi lub jednym z rogéw

prostokata, nacisnij i przytrzymaj przycisk myszy, a nastepnie przesun prostokat lub

jego naroznik w zadane miejsce.

Uwaga:
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—  Mozna zmieni¢ rozmiar tylko pierwszego przyktadu. Do wszystkich przyktadow
dodawanych pdzniej uzywane sg ten sam rozmiar i proporcje. Jesli konieczne jest
zmienianie rozmiaru po dodaniu drugiego przyktadu, kliknij przycisk Resetuj, a
nastepnie ponownie zdefiniuj czujke.

- Aby dodac¢ dodatkowe przyktady (po pierwszym), kliknij na srodku odpowiedniego
obszaru, aby automatycznie umiesci¢ pozytywny przyktad. Shift+klikniecie pozwala
utworzy¢ przyktad negatywny.

-  Ze wzgledu na nizszg rozdzielczo$¢ modutu Camera Trainer, wyswietlana pozycja i
wielkos$¢ obszaru zainteresowania oraz przyktadow moga réznié sie do potozenia i
wielkosci rysowanych za pomoca myszy. System automatycznie ustawia najblizsze
mozliwe potozenie.

—  Kliknij dwukrotnie przyktad, aby zmieni¢ go z pozytywnego na negatywny.

7. Upewnij sie, ze przyktady pozytywne sg prawidtowe. Jesli nie sa, kliknij prawym
przyciskiem myszy nieprawidtowe przyktady, a nastepnie kliknij Usun lub Konwertuj w
menu skrotow.

Uwaga: polecenie Konwertuj powoduje zamiane przyktadu pozytywnego na negatywny.

8. Kliknij przycisk Dodaj przyktady negatywne, aby automatycznie dodac¢ przyktady
negatywne Wszystkie przyktady negatywne sg wyswietlane jako prostokaty z czerwonym
obrysem.

Uwaga:

—  Funkcji Dodaj przyktady negatywne mozna uzywac wielokrotnie. Nowe przyktady
zostang dodane, jesli jest wystarczajgco miejsca.

—  Mozna takze recznie umiescic¢ prostokaty na przyktadach negatywnych, naciskajac
klawisz Shift i klikajac.

9. Upewnij sie, ze przyktady negatywne sg prawidtowe. Jesli nie sa, kliknij prawym
przyciskiem myszy prostokat, a nastepnie kliknij Usun lub Konwertuj w menu skrétéw.
Uwaga:

—  Polecenie Konwertuj powoduje zamiane przyktadu negatywnego na pozytywny.

—  Dwukrotne klikniecie przyktadu rowniez powoduje zamiane przyktadu negatywnego
na pozytywny.

10. Kliknij przycisk Zaprogramuj. Przyktady sg uzywane do programowania czujki i zostang
dodane do listy Przyktady.

Dlatego jesli usuniesz juz zapisany przyktad, ale prostokat jest nadal widoczny wokot

danego obszaru na obrazie z kamery, zostanie zapisana inna prébka z ta sama

zawartoscia.

Uwaga: nalezy zachowac ostroznos¢ podczas zmieniania grupy Przyktady. Kazde

klikniecie przycisku Zaprogramuj powoduje, ze przyktady w obrazie kamery i juz

przyktady juz ocenione — zapisane w pamieci —zostang ocenione ponownie.

11. Kliknij grupe Przyktady, aby wyswietli¢ i zarzadza¢ pozytywnymi i negatywnymi
przyktadami.

Aby usuna¢ przyktad: kliknij przyktad, a nastepnie nacisnij klawisz Usun.

Aby skopiowa¢ przyktad: przeciagnij przyktad z obszaru Przyktady pozytywne na

obszar Przyktady negatywne lub na odwrot.

Aby zapisa¢ lub zatadowa¢ proébki: przeciagnij probke z obszaru Przyktady pozytywne

lub obszaru Przyktady negatywne do Eksploratora Windows lub na odwrot.

Uwaga: skopiowanie przyktadu z Eksploratora Windows do obszaru przyktadow

Camera Trainer jest mozliwe tylko wtedy, gdy przyktad posiada odpowiedni rozmiar

czujki.
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12. Opcjonalnie: kliknij opcje Scal, aby usungé podobne przyktady.
Uwaga: tej funkcji mozna uzy¢ opcjonalnie, kiedy masz za duzo przyktadow i trzeba
usunac podobne przyktady. Nie jest to konieczne, jesli liczba przyktadow pozytywnych i
negatywnych nie przekracza 1024 dla kazdego rodzaju.

13. Powtdérz poprzednie czynnosci, aby usprawnic proces.
Uwaga: nie zaleca sie zmieniania obszaru zainteresowania. Uzyj informacji zwrotnych z
czujki, aby zweryfikowac i dostosowac przyktady.

Uwaga!
Po skonfigurowaniu czujnika nalezy ustawi¢ odpowiednie alarmy i zadania Licznik.

Patrz
- Konfigurowanie zadan, Strona 59

11.2 Czynnosci dostepne za pomoc3a myszy

Za pomocg myszy dostepne sa czynnosci zaznaczania, usuwania, zmieniania rozmiaru oraz
przenoszenia przyktadéw i zmieniania przyktadéw pozytywnych na negatywne. Wybrane
przyktady sg wyswietlane z krawedziami zaznaczonymi linig przerywana.

Aby zaznaczy¢ przyktady:

Jeden przyktad

»  Kliknij przyktad.

Wiele przyktadow

» Nacisnij i przytrzymaj klawisz CTRL, a nastepnie kliknij kolejne przyktady.

Lub

» Nacis$nij i przytrzymaj klawisz CTRL i narysuj prostokat wokdt przyktadu przy uzyciu
wskaznika. Prostokat jest wyswietlany w kolorze szarym.

Aby anulowa¢ zaznaczenie probki:
» Zaznacz nowy przyktad, aby anulowac zaznaczenie innego przyktadu.

Aby przesunac¢ ROI lub przyktad:
» Umies¢ wskaznik myszy w prostokacie, nacisnij i przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie
przesun prostokat w zadane miejsce:

Aby zmieni¢ rozmiar ROI lub przyktadu:

Uwaga: mozna zmienic¢ rozmiar tylko pierwszego przyktadu. Jesli konieczne jest zmienianie

rozmiaru po dodaniu drugiego przyktadu, kliknij przycisk Resetuj, a nastepnie ponownie

zdefiniuj czujke.

» Umies¢ wskaznik myszy na krawedzig prostokata, nacisnij i przytrzymaj przycisk myszy,
nastepnie przesun prostokat w zadane miejsce.

Lub

» Umies¢ wskaznik myszy na dowolnym narozniku prostokata, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie przesun naroznik w zadane miejsce.

Aby doda¢ przyktady pozytywne:
»  Kliknij w dowolnym miejscu prostokata ROI, aby umiesci¢ dodatkowy przyktad.
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Aby usunac przyktady:

Jeden przyktad

»  Wybierz przyktad, kliknij prawym przyciskiem myszy w dowolnym miejscu na obrazie z
kamery, a nastepnie kliknij Usun.

Lub

» Wybierz przyktad, a nastepnie nacisnij klawisz DEL.

Wszystkie przyktady

»  Kliknij prawym przyciskiem myszy w dowolnym miejscu na obrazie z kamery, a
nastepnie kliknij Usun wszystkie.

Aby zmieni¢ status przyktadu:

»  Kliknij dwukrotnie przyktad, aby zmieni¢ go z pozytywnego na negatywny i na odwrot.

Lub

»  Wybierz przyktad, kliknij prawym przyciskiem myszy w dowolnym miejscu na obrazie z
kamery, a nastepnie kliknij Przetacz.

Lub

»  Kliknij w dowolnym miejscu obrazu z kamery, a nastepnie wybierz opcje Oznacz
wszystkie jako negatywne lub Oznacz wszystkie jako pozytywne.
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12.1.2

Konfigurowanie funkcji MOTION+

W tym rozdziale znajduje sie opis konfiguracji i réznych ustawien programu MOTION+.

Konfigurowanie zadan — zasady ogolne

BHEH] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz
MOTION+ > karta Zadania

Zadanie jest zawsze tworzone lub edytowane za pomocg kreatora. W przypadku korzystania
z kreatora w celu utworzenia lub edycji zadania dostepny jest obraz z kamery oraz polecenia,
na przyktad tworzenia, edytowania lub usuwania pol. Doswiadczeni uzytkownicy moga za
pomoca VCA Task Script Editor dostosowywac zadania do wtasnych wymagan.

Na podstawie koloru obrysu obiektu mozna bezposrednio stwierdzi¢, czy obiekt spowoduje
zdarzenie alarmowe przy biezacych ustawieniach.

Konfigurowanie zadania Wykryj dowolny ruch

BHEH] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz
MOTION+ > karta Zadania

Podczas pracy po raz pierwszy z programem MOTION+ domyslne zadanie Wykrywaj kazdy
ruchu jest juz dostepne. Zadanie to umozliwia wykrywanie wszystkich poruszajacych sie
obiektow w catym obrazie z kamery. Nawet ustawienia globalne sg wyjsciowo
predefiniowane w taki sposdb, aby zaden obiekt nie byt wykluczony.

To pierwsze predefiniowane zadanie odpowiada pod wzgledem konfiguracji zadaniu Ruch w
polu.

Konfigurowanie zadania Ruch w polu

BHBH] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz

MOTION+ > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt porusza sie w obrebie okreslonego

obszaru. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z kamery.

Aby wybrac¢ zadanie:

1.  Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utwdrz zadanie zaznacz opcje Ruch w polu, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

3. W polu Nazwa zadania: wprowadz nazwe zadania.

Strona Zdefiniuj pole
1. Zaznacz pole na liscie lub utwdrz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejace pole.
2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jaka$ wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktére sie stale poruszaja do i od granicy pola.

Strona Filtrowanie wg wtasciwosci ruchu

1.  Zaznacz pole wyboru Aktywnosc¢ [% obszarul], jesli chcesz filtrowac ruch, ktory
powinien wyzwalaé zdarzenia alarmowe na podstawie ich aktywnosci. Dzieki temu
mozesz okresli¢ minimalna liczbe niezaleznych i prawdopodobnie niepowiazanych ze
sobg blokow w polu, na ktérych nie wykryto zmian.
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W tym kontekscie jako aktywnos$¢ rozumie sie procent obszaru obserwowanego przez
kamere, na ktérym wykryto ruch.

W polach Aktywnos¢ [% obszaru] wpisz wartosci minimalng i maksymalng aktywnosci.
Wybrane wartosci zostang wyswietlone na obrazie monitorowanego przez kamere
obszaru jako odpowiednio duza liczba zo6ttych kropek.

Zaznacz pole wyboru Rozmiar klastera komoérek [% catego ekranu], jesli chcesz
filtrowac ruch, ktory powinien wyzwala¢ zdarzenia alarmowe na podstawie jego
rozmiaru.

W polach Rozmiar klastera komoérek [% catego ekranu] wprowadz minimalny i
maksymalny rozmiar klastrow komaérek, okreslajac, jaki procent ekranu moga one
zajmowac.

Minimalna wartosc jest wyswietlana na obrazie z kamery podczas rejestrowania jako
z6tty, zaciemniony prostokat, a maksymalna jako zotta ramka.

Strona Definiowanie dodatkowego czasomierza
Na tej stronie mozna zdefiniowaé dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

»

W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby
wydtuzy¢ alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

Pole, Strona 51

12.2 Tworzenie metadanych

Uwa

ga!

Ta karta zapewnia dostep do podstawowych ustawien, ktére mozna konfigurowaé w celu

uzys
zdef

kania optymalnej wydajnosci. Ustawienia i wartosci, ktére zostaty w tym miejscu
iniowane, stosowane sg do wszystkich zadan.

12.2.1 Konfigurowanie obszaru czutosci
BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilu1 lub Nr profilu2 oraz IVA
Pro Perimeter > karta Tworzenie metadanych > karta Obszar czutosci
Na tej stronie mozna zdefiniowac obszary nieczutosci.

Aby zdefiniowac obszary nieczutosci:

1.

Na stronie Maskowanie VCA kliknij przycisk Dodaj. Obszar nieczutosci zostanie dodany
do obrazu z kamery.

Uwaga: Obszar nieczutosci mozna zdefiniowac rowniez bezposrednio na obrazie z
kamery. Aby to zrobi¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje
utworzenie naroznika obszaru nieczutosci. Dwukrotne klikniecie zamyka obszar
nieczutosci.

W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielkos¢ obszaru nieczutosci.
Przesuwajac suwak Czutosé, ustaw czutosc:

Min.: nawet niewielkie aktywnosci beda wykrywane. To ustawienie jest przydatne w
przypadku kamer o matym kacie pochylenia i w srodowiskach, gdzie obiekty czesto
bywaja ukryte. Ustawienie to moze jednak powodowac, ze jako ruch beda wykrywane
zaktocenia z kamery (zwtaszcza w warunkach stabej widocznosci).

Maks.: to ustawienie jest przydatne w prostych srodowiskach, gdzie obiekty poruszaja
sie po liniach prostych i kiedy przechodza przez rozpatrywany obszar, nie dochodzi do
ich ukrywania.

Aby usunaé obszary nieczutosci:

Bosch Security Systems B.V.
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» Na stronie Maskowanie VCA wybierz obszar nieczutosci z listy lub na obrazie kamery, a
nastepnie kliknij Usun.

Patrz

—  Obszar czutosci, Strona 52

12.3 Kontrola metadanych
Wyswietlane wartosci pomagaja oszacowac, jakie wartosci minimalne i maksymalne nalezy

wprowadzi¢ w celu tworzenia zadan zapewniajgcych wykrywanie pozadanych obiektow.

Patrz
—  Kontrola metadanych — statystyka, Strona 53
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13

Konfigurowanie detekcji sabotazu

BB 1 w Configuration Manager: karta VCA > karta Wykrywanie sabotazu

Ta funkcja umozliwia wykrywanie sabotazu kamer i kabli wizyjnych na wiele sposobdw.
Dlatego nalezy wykonac serie testow o réznych porach dnia i nocy, aby mie¢ pewnos¢, ze
przetwornik obrazu dziata zgodnie z oczekiwaniami.

Aby skonfigurowac¢ detekcje sabotazu:

1.

Kliknij przycisk Ustaw obraz odniesienia, aby zapisa¢ aktualnie widoczny obraz jako
odniesienie.
Kliknij obraz.
lub
Kliknij prawym przyciskiem obraz, a nastepnie kliknij Utworz maske VCA.
Wyswietla sie naroznik (wezet), ktéry umozliwia narysowanie obszaru (Maska VCA),
ktéry bedzie wytgczony z monitorowania.
Zdefiniuj obszary, ktére sg wytaczone z monitorowania.
W tym celu przesun wskaznik w odpowiednie rogi maski. Kazde klikniecie tworzy
naroznik. Dwukrotne klikniecie kofczy wprowadzanie danych.
Uwaga: Z monitorowania jest wytgczony obszar wewnatrz maski.
W razie potrzeby mozna dopasowac ksztatt maski.
—  Aby zmieni¢ rozmiar maski:
Wybierz maske, a nastepnie przeciggnij linie lub narozniki (wezty) maski w zadane
potozenie na obrazie z kamery.
—  Aby przesunac¢ maske:
Wybierz maske, a nastepnie przeciggnij maske jako cato$é w zadane potozenie na
obrazie z kamery.
—  Aby wstawi¢ naroznik (wezet):
Wybierz maske, a nastepnie kliknij dwukrotnie linie.
—  Aby usunac¢ naroznik (wezet):
Wybierz maske, kliknij prawym przyciskiem myszy rog i kliknij Usun wezet.
—  Aby usunac¢ maske:
Wybierz maske, a nastepnie nacisnij Del.
Zaznacz pole wyboru Sprawdzanie obrazu odniesienia, aby wtaczy¢ funkcje. Zapisany
obraz odniesienia z wykluczonymi obszarami jest wyswietlany pod biezacym obrazem
wideo.
Przesun suwak Czutos$¢ w lewo, aby zmniejszy¢ czutosc lub przesun suwak w prawo,
aby zwiekszy¢ czutoscé.
Uwaga: Dostosuj podstawowa czutos¢ wykrywania sabotazu do warunkéw srodowiska.
Algorytm reaguje na réznice pomiedzy obrazem odniesienia i biezgcym obrazem z
kamery. Im ciemniejszy jest obserwowany obszar, tym wyzsza wartos¢ nalezy wybrac.
Przesun suwak Opdéznienie wyzwalania [s] w lewo, aby zmniejszy¢ opdznienie, lub w
prawo, aby je zwiekszy¢.
Uwaga: Tutaj mozna ustawic¢ opdznienie wyzwalania alarméw. Alarm jest wyzwalany
tylko po uptywie ustawionego czasu w sekundach i jesli nadal obecny jest sygnat
alarmowy. Jezeli stan pierwotny bedzie przywrdcony przed uptywem ustawionego
czasu, alarm nie zostanie wyzwolony. Pozwala to unikng¢ fatszywych alarméw
generowanych przez krotkotrwate zmiany, np. sprzatanie w bezposrednim polu widzenia
kamery.
Na liscie Sprawdzanie krawedzi wybierz opcje Znikajace krawedzie lub Pojawiajace sie
krawedzie, aby ponownie okresli¢ kontrole obrazu odniesienia.
- Znikajace krawedzie

Bosch Security Systems B.V. Instrukcja konfiguraciji 2023-12 | V01 | DOC



118 pl | Konfigurowanie detekcji sabotazu Intelligent Video Analytics (IVA) Pro

10.

11.
12.
13.

14.
15.

16.

17.

Obszar zaznaczony na obrazie odniesienia powinien zawiera¢ wyraznie zarysowane
struktury. Ukrycie lub poruszenie takiej struktury spowoduje wyzwolenie alarmu
przez funkcje sprawdzania obrazu odniesienia. Jezeli zaznaczony obszar bedzie
zbyt jednorodny, aby ukrycie lub poruszenie struktury mogto wyzwoli¢ alarm, jego
wyzwolenie nastgpi natychmiast w celu poinformowania, ze obraz odniesienia jest
niewtasciwy.
- Pojawiajace sie krawedzie
Zaznacz opcje, jezeli wybrany obszar obrazu odniesienia obejmuje powierzchnie o
w wiekszosci jednorodnym charakterze. Alarm zostanie wyzwolony, jesli na takim
obszarze wyswietli sie jakas struktura.
Zaznaczy¢ pole wyboru Globalna zmiana sceny, jesli zmiany globalne w obrazie wideo,
ustawione za pomocga suwaka Globalna zmiana sceny powinny wyzwala¢ alarm.
Przesun suwak Globalna zmiana sceny, aby okresli¢ zakres zmiany globalnej w obrazie,
ktory bedzie powodowat wyzwolenie alarmu. Po ustawieniu wysokiej wartosci
wyzwolenie alarmu wymaga zmiany mniejszej liczby obszaréw detekcji. Przy niskiej
wartosci zmiany musza rownoczesnie wystapi¢ w wielu obszarach detekcji, aby alarm
zostat wyzwolony.
Zaznacz pole wyboru Scena zbyt jasna, aby zbyt jasne oswietlenie powodowato
wyzwolenie alarmu.
Przesun suwak Prég w odpowiednie potozenie.
Zaznacz pole wyboru Scena zbyt ciemna, aby wykrywac na przyktad zakrycie kamery.
Przesun suwak Prég w odpowiednie potozenie.
Zaznacz pole wyboru Kamera poruszona, jesli chcesz wykrywac ruchy kamery za
pomoca funkcji wykrywania poruszenia kamery.
Uwaga: ta funkcja jest dostepna tylko w kamerach CPP7 / CPP7.3 DINION oraz
FLEXIDOME (z wyjatkiem 3000 Series), a takze w kamerach MIC IP fusion 9000i w
potozeniach zaprogramowanych z uzyciem programu Intelligent Video Analytics.
Ustaw pozycje odniesienia kamery. Wyswietli sie aktualne odchylenie od punktu
odniesienia.
Przesun suwak Prég w odpowiednie potozenie.

2023-12 | V01 | DOC

Instrukcja konfiguracji Bosch Security Systems B.V.



Intelligent Video Analytics (IVA) Pro Uzywanie kamer AUTODOME i MIC | pl 119

14 Uzywanie kamer AUTODOME i MIC

W przypadku instalowania programu Intelligent Video Analytics lub Intelligent Video
Analytics Flow dla kamer AUTODOME i MIC nalezy uwzglednié ponizsze wytyczne:

Istnieje 16 dostepnych profili VCA konfigurowania programu Intelligent Video Analytics.
Kazdy profil mozna przypisa¢ do innego potozenia zaprogramowanego. Kazde potozenie
zaprogramowane moze mie¢ wtasng konfiguracje Intelligent Video Analytics.

Przed rozpoczeciem konfigurowania Intelligent Video Analytics nalezy zdefiniowac
potozenia kamery dla poszczegdlnych potozen zaprogramowanych.

Modut Camera Trainer stuzy do wykrywania obiektow charakterystycznych dla danej
sceny w kazdym profilu VCA.

Analiza danych obrazu przez aplikacje Intelligent Video Analytics rozpoczyna sie okoto
dwie sekundy po przywotaniu zaprogramowanego potozenia przez kamere AUTODOME.
Przyczyna wywotania, w ramach trasy lub zainicjowanie recznie, nie ma znaczenia.
Kiedy ustawienia zaprogramowane sg wywotywane w ramach trasy, minimalny okres
przerwy w ruchu dla ustawienia zaprogramowanego powinien wynosi¢ co najmniej 1
minute.

Natychmiast po zmianie potozenia lub ustawien powiekszenia, przystony lub ostrosci
kamery AUTODOME nastepuje dezaktywacja programu Intelligent Video Analytics dla
danej sceny.

Natychmiast po wyswietleniu na obrazie z kamery komunikatu AUTODOME, program
Intelligent Video Analytics przestaje by¢ aktywny dla danego potozenia
zaprogramowanego. W celu ponownego wtgczenia programu Intelligent Video Analytics
dla tej sceny nalezy przywotac¢ dane potozenie zaprogramowane.

Funkcja Bezczynno$¢ umozliwia takie ustawienie kamery, aby po utracie aktywnosci
automatycznie przywotywata ona potozenie zaprogramowane. Jest to szczegdlnie wazne
w przypadku uzytkowania kamer AUTODOME, w ktérych obrazy nie sg wyswietlane
natychmiast. Wiecej informacji mozna znalez¢ w dokumentacji kamery.

Czes¢ kamer AUTODOME umozliwia ponowne wykorzystanie zdarzenia alarmowego
wyzwolonego przez aplikacje Intelligent Video Analytics jako wejscia alarmowego.
Przyktadowo zdarzenie wykryte w potozeniu zaprogramowanym 1 moze powodowac
przywotanie innego potozenia zaprogramowanego.
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Stowniczek
dtugos¢ ogniskowej

Odlegtosc od centrum optycznego obiektywu do
obrazu obiektu zlokalizowanego w nieskonczonej
odlegtosci od obiektywu. Duze wartosci
ogniskowej daja mniejsze pole widzenia (np.
efekt teleobiektywu), mate zas wartosci daja
szersze pole widzenia.

geolokalizacja
Pozycja sledzonych obiektow we wspodtrzednych
mapy.

kalibrowanie kamery

Uczenie kamery jej pola widzenia i perspektywy
w celu uzyskania pomiaru 3D z danych obrazu z
kamery 2D.

kat obrotu

Kat pomiedzy osig obrotu a ptaszczyzng pozioma.

kat pochylenia
Kat pomiedzy ptaszczyzng pozioma i kamera.
klasyfikowanie obiektow

Przypisywanie typow s$ledzonych obiektow
(osoba, samochod osobowy, motocykl,
samochod ciezarowy lub nieznany).

linia
Cienki znacznik w obrebie obrazu kamery
utworzony przez uzytkownika, ktory zawiera
punkt poczatkowy i kofcowy. Linia moze sktadaé
sie z kilku segmentow.

metadane

Informacje w strumieniu danych opisujace
zawartosc¢ analizowanej sceny, w szczegolnosci
lokalizacje i wtasciwosci wszystkich sledzonych
obiektow.

MOTION+
Algorytm do wykrywania i analizy zmian na
obrazach wideo przez poréwnywanie obrazu
biezacego ze starszymi.

obiekt

Zazwyczaj sa to ludzie lub pojazdy poruszajace
sie w obszarze widzianym przez kamere.

obszar czutosci

Ta czes$¢ obrazu z kamery, w ktorej moze by¢
wykryty ruch.

podejrzane zachowanie

Proces pozostawania obiektu w okreslonym
obszarze przez okreslony czas. Obiekt moze by¢
nieruchomy lub poruszac sie w polu widzenia.

pole

Wielokat tworzony przez uzytkownika okreslajacy
obszar w obrebie obrazu z kamery, na przyktad,
wejscie lub otwartg przestrzen przed bariera.

trasa

Sciezka w obrebie obrazu z kamery, ktdra obiekt
musi w przyblizeniu podazaé, aby alarm zostat
wyzwolony.

warunek

Ograniczenie alarmu lub zadania statystycznego
do obiektow o okreslonych wtasciwosciach, na
przyktad typ obiektu, obszar, predkosc i
kierunek.

wysokos¢
Odlegtosc¢ w pionie od kamery do ptaszczyzny
podtoza przechwyconego obrazu. Zazwyczaj jest

to wysokos$¢ montazu kamery nad poziomem
podtoza.

zadanie

Opis wtasciwosci przestrzennych, czasowych i
innych wtasciwosci obiektu, ktore musza by¢
spetnione celem wyzwolenia alarmu lub
aktualizacji statystyki.
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Indeks
A

AUTODOME
Konfiguracja VCA
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