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1 Uzyj najnowszego oprogramowania

Przed pierwszym uzyciem aplikacji sprawdz, czy uzywasz jego najnowszej wersji. Aby

zapewnic¢ spojne dziatanie, kompatybilnos¢, wydajnosc i bezpieczenstwo, nalezy regularnie

aktualizowa¢ aplikacje. Informacje o instalacji oprogramowania i aktualizacjach podano w

dokumentacji produktu.

Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronach ponizej:

- Informacje ogdlne: https://www.boschsecurity.com/xc/en/support/product-security/

—  Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa, czyli lista zidentyfikowanych luk i proponowanych
rozwigzan: https://www.boschsecurity.com/xc/en/support/product-security/security-
advisories.html

Firma Bosch nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody spowodowane

korzystaniem z jej produktéw w potaczeniu z nieaktualnym oprogramowaniem.
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Wstep

Intelligent Video Analytics (IVA) Pro — licencje

IVA Pro License Plate, IVA Pro Vehicle Make Model i IVA Pro Dangerous Good Signs to oparte
na gtebokiej sieci neuronowej narzedzie do analizy wideo, ktore wykrywa i odczytuje tablice
rejestracyjne pojazdow w ruchu (samochoddéw osobowych, dostawczych, autobuséw,
ciezarowek, motocykli). Tablice rejestracyjne sa przesytane w czasie rzeczywistym za
posrednictwem réznych protokotow, co utatwia integracje.

Aby uzyskac dostep i rozpocza¢ analize wideo, po nawigzaniu potaczenia z kamerg nalezy
uzy¢ przegladarki internetowej albo programu Configuration Manager. Wiecej informacji na
temat dostepu i uruchamiania aplikacji mozna znalez¢ tutaj: Potgczenie, Strona 13.

Dalsze informacje
Wiecej informacji, dokumentacje i oprogramowanie do pobrania mozna znalez¢ na stronie
www.boschsecurity.com lub na stronie danego produktu.

Zgodnosc
Informacje na temat obstugiwanych kamer mozna znalez¢ w narzedziu do wybierania
produktéw Bosch Video: www.videoselector.boschsecurity.com

Patrz
—  Potaczenie, Strona 13
- Konfiguracja, Strona 14
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3.1

Kwestie zwigzane z instalacja

Jakos¢ wykrywania i rozpoznawania tablic rejestracyjnych pojazdéw, identyfikacji marki i
modelu pojazdu oraz wykrywania znakow towarow niebezpiecznych zalezy od lokalizacji i
potozenia instalacji kamery oraz jej konfiguracji. W tym rozdziale opisano wymagania
niezbedne do osiggniecia najlepszych rezultatow.

Po zmodyfikowaniu lub dostosowaniu pozycji instalacji lub ustawien kamery nalezy
zresetowac kalibracje LPR w przegladarce internetowej widoku kamery lub w programie
Configuration Manager.

Aby zresetowac kalibracje za pomoca przegladarki internetowej:

1. Otworz widok urzadzenia w przegladarce internetowej.

2. Kliknij przycisk Konfiguracja (Configuration) > Alarm > LPR.

3. Kliknij Resetuj kalibracje (Reset Calibration).

Aby zresetowac kalibracje za pomoca programu Configuration Manager:

1. Uruchom program Configuration Manager.

2. W obszarze View (Widok) kliknij karte VCA.

3.  Wybierz karte License Plate Recognition (Rozpoznawanie tablic rejestracyjnych).
4. Kliknij Resetuj kalibracje (Reset Calibration).

Wiecej informacji na temat taczenia sie z aplikacjag mozna znalez¢ tutaj: Potgczenie, Strona
13.

Pozycjonowanie

Wybierz pozycje kamery tak, aby mozliwe byto obserwowanie ruchu tablicy rejestracyjnej
podczas przejazdu pojazdu.

Wysokos¢ [m]

Kamere nalezy zamontowaé na wysokosci nieznacznie ponad dachem pojazdu.
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Wysoko$¢ montazu H uzalezniona jest od dostepnosci konstrukcji montazowych i w praktyce
wynosi:
20m<H<10,0 m
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Uwaga!

Instalacja na matej wysokosci

Zamontowanie kamery na matej wysokosci, np. na wysokosci dachu pojazdu, moze
powodowac oslepianie kamery noca przez reflektory pojazdu. Takie ustawienie moze
uniemozliwi¢ kamerze doktadng analize ruchu i wykrycie pojazdu.

Odlegtosc¢ [m]

Odlegtos¢ od kamery do linii detekcji wynika bezposrednio z wysokosci instalacji H.
Optymalna odlegtosc L to odlegtosé, dla ktdrej kat a miedzy osig optyczng kamery a
ptaszczyzng drogi wynosi 22,5°. Przyktadowo dla wysokosci instalacji H = 6 m mozna
obliczy¢:

L=H:cot(a) =6-cot(22,5°) 6 -2.4=14,4m

Wiecej informacji na temat ustawiania linii wykrywania mozna znalez¢ tutaj: Linia detekcji ,
Strona 10.

Ponizsza tabela wskazuje idealng odlegto$¢ w odniesieniu do wysokosci kamery. Aby

rozpoznawanie tablic dziatato rzetelnie, ogniskowa obiektywu kamery powinna by¢
wystarczajgca do uzyskania wymaganej liczby pikseli w obiekcie docelowym.

Wiecej informacji na temat rozmiaru znakow tablicy rejestracyjnej mozna znalez¢ tutaj:
Rozmiar znakdw, Strona 11.

Wysokos¢ (H) m (ft)

Optymalna odlegtosc (L) m (ft)

2,0 m (6,6 ft) 4,8 m (15,8 ft)
2,5m 6,0 m (19,8 ft)
3,0 m (9,8 ft) 7,2 m (23,8 ft)

3,5m (11,5 ft)

8,5 m (27,7 ft)

4,0 m (13,1 ft)

9,7 m (31,7 ft)

4,5 m (14,8 ft)

10,9 m (35,6 ft)

5,0 m (16,4 ft)

12,1 m (39,6 ft)

5,5 m (18,0 ft)

13,3 m (43,6 ft)

6,0 m (19,7 ft)

14,5 m (47,5 ft)

6,5 m (21,3 ft)

15,7 m (51,5 ft)

7,0 m (23,0 ft)

16,9 m (55,4 ft)

7,5 m (24,6 ft)

18,1 m (59,4 ft)

8,0 m (26,2 ft)

19,3 m (63,4 ft)

8,5 m (27,9 ft)

20,5 m (67,3 ft)

9,0 m (29,5 ft)

21,7 m (71,3 ft)

9,5 m (31,1 ft)

22,9 m (75,3 ft)

10,0 m (32,8 ft)

24,1 m (79,2 ft)

Kat a mozna dostosowac¢ do warunkéw konkretnego rozwigzania instalacyjnego, jednak
powinien on miesci¢ sie w zakresie:

15° < a < 30°
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Uwaga!
Jesli kat a jest zbyt maty (<15°), moze doj$¢ do przystaniania pojazddw jadacych jeden za

drugim. Jesli kat a jest zbyt duzy (>30°), geometria tablicy rejestracyjnej zostanie
zaktdécona. W nocy $wiatto z promiennika podczerwieni nie odbija sie prawidtowo, przez co

wykrywanie pojazdow jest stabsze.

Kat
Kamere mozna zainstalowac na pasie ruchu lub na jego krawedzi.
Wazne jest, aby kat poziomy [3 miedzy osig optycznag kamery a osig drogi nie byt wiekszy niz

30°:

-30° < B < +30°

-30° < f< 30°

Uwaga!
Upewnij sie, ze wartosc 3 miesci sie w okreslonym zakresie. Pozwoli to uniknac

znieksztatcen. Przekroczenie zasiegu moze spowodowaé pogorszenie jakosci obrazu, co
moze skutkowaé zwezeniem znakow na tablicy rejestracyjnej lub niewystarczajagcym
oswietleniem w podczerwieni z powodu braku odbitego swiatta.

Kat pochylenia [°]
Podczas montazu kamery nalezy zadbac o jej odpowiednie wypoziomowanie i ustawic
dtuzsze krawedzie tablicy rejestracyjnej rownolegle do poziomego pola widzenia kamery.

2025-02 | VO2 | F.01U.425.432 Uwaga dotyczaca aplikaciji Bosch Security Systems B.V.
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3.2

Aby uzyskac najlepsza wydajnos¢, kat nachylenia powinien miesci¢ sie w zakresie -5° < y <
+5°, ale musi miesci¢ sie w zakresie -30° < y < +30°.

Liczba pasow ruchu

Podczas wybierania pozycji kamery wzgledem pasa ruchu nalezy wzia¢ pod uwage liczbe
pasow ruchu, ktore beda objete wykrywaniem pojazdow.

1 pas

jego skraju.

Gdy kamera obejmuje jeden pas ruchu, mozna jg zainstalowac¢ w obrebie pasa ruchu lub na
!
!

I

\.%

Pole widzenia powinno by¢ co najmniej dwa razy szersze od pasa ruchu, co zapewni
widocznos¢ przodu pojazdu.

2 pasy

W przypadku wykrywania pojazdéw na dwoch pasach ruchu kamere nalezy zainstalowaé na
linii rozdzielajacej pasy ruchu.
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Uwaga!

Unikaj instalowania kamery na krawedzi drogi, poniewaz moze to powodowac chowanie sie
pojazdow w cieniu innych oraz ograniczac lub blokowac¢ widocznosc tablicy rejestracyjne;j.
Jesli nie ma innej mozliwosci technicznej, lepiej jest zainstalowac kamere na skraju
szybszego pasa, gdzie jezdzi mniej ciezarowek.

3.3

Pole widzenia

Linia detekcji

Linia detekcji to wirtualna pozioma linia w polu widzenia, ktora wskazuje miejsce, w ktérym
powinno nastapi¢ wykrycie tablicy rejestracyjnej. Zazwyczaj jest to linia znajdujaca sie na
srodku wysokosci pola widzenia.

Tablica rejestracyjna na linii detekcji

Szerokos¢ pola

Ustawienie szerokosci pola widzenia zalezy od liczby obserwowanych pasow. Zazwyczaj
optymalna szerokos¢ wynosi 6 m na wysokosci linii detekcji.

Wiecej informacji na temat wyboru sposobu montazu kamery w zaleznosci od liczby pasow
ruchu mozna znalez¢ tutaj: Liczba paséw ruchu, Strona 9.
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Pole widzenia

Ustawienie pola widzenia zalezy od dwdch czynnikow:

—  Minimalna wysokosc¢ znakéw

—  Maksymalna predkos¢ pojazdu

Program IVA Pro License Plate wymaga, aby w przypadku danego przejazdu pojazdu w polu
widzenia tablica rejestracyjna byta widoczna co najmniej dwa razy. Oznacza to, ze pole
widzenia w zakresie wysokosci musi obejmowac wystarczajaco duzy odcinek drogi, aby
tablica rejestracyjna byta widoczna dwukrotnie przy maksymalnej predkosci. Nalezy przy tym
pamietac o czestotliwosci od$Swiezania obrazu wynoszacej 12,5 klatek na sekunde.

W takim przypadku uzytkownik moze modyfikowac¢ powiekszenie i kat kamery.

Rozmiar znakéw
Zalecana wysokosc¢ znakdw dla tablicy rejestracyjnej na linii detekcji wynosi S = 16 pikseli.

Bosch Security Systems B.V. Uwaga dotyczaca aplikaciji 2025-02 | V02 | F.01U.425.432
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~ AB 12345

Uwaga!

Wymagana wysokos$¢ dotyczy obrazu przetworzonego przez aplikacje, a nie
nieprzetworzonego obrazu z kamery. Obecnie obraz jest préobkowany do rozdzielczosci
1280 x 720 dla kamer 2MP, 4MP i 5MP oraz 1024 x 576 pikseli dla kamer 8MP.

34

Wysokos$¢ znakdw wynoszaca 16 pikseli w przetworzonym obrazie jest uwazana za
optymalng gestosc¢ pikseli. Aplikacja nadal moze rozpoznawac znaki na tablicach o mniejszej
wysokosci, np. 10—-12 pikseli na znak, o ile obraz jest bez zaktocen.

Parametry

Tryb sceny LPR
Aby uzyskaé najlepszg wydajnosé, zalecamy, aby tryb sceny LPR byt aktywny 24 godziny na
dobe.

Ekspozycja

Zalecamy nastepujace ustawienia ekspozycji:

- Maksymalny czas otwarcia migawki < 1/750 s na parkingach

—  Maksymalny czas otwarcia migawki < 1/1750 s w innych zastosowaniach

Uwaga!
Pozwél kamerze automatycznie modyfikowac czas ekspozycji stosownie do warunkéw
oswietleniowych.

W warunkach stabego oswietlenia lub w nocy nalezy zwréci¢ uwage na nastepujace

informacje:

- Aby mozna byto zidentyfikowac klase, marke lub model pojazdu na podstawie zdjecia,
przéd lub tyt pojazdu musi by¢ widoczny.

- W nocy kamera w pierwszej kolejnosci rejestruje tablice rejestracyjne z wykorzystaniem
Swiatta podczerwonego odbijanego przez tablice. W takiej sytuacji moze sie zdarzy¢, ze
widoczna bedzie tylko tablica rejestracyjna, a nie reszta pojazdu.

- Jesli widocznos$¢ tych szczegdtow jest konieczna, wymagane jest dodatkowe
oswietlenie.
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4

Potaczenie

Uwaga!
Upewnij sie, ze kamera ma aktywng licencje IVA Pro License Plate, IVA Pro Vehicle Make
Model, IVA Pro Dangerous Good Signs lub IVA Pro License Plate plus Make Model.

4.1

Uruchamianie za pomoca przegladarki internetowej

Komputer z przegladarka internetowa (Google Chrome, Microsoft Edge lub Mozilla Firefox)

jest uzywany do odbierania obrazow na zywo, sterowania urzadzeniem i odtwarzania

zapisanych sekwencji. Jednostke nalezy skonfigurowac za posrednictwem sieci przy uzyciu

przegladarki internetowe].

Aby uruchomié licencje z przegladarki internetowej:

1. Otworz widok urzadzenia w przegladarce internetowej. W pasku adresu przegladarki
internetowej wpisz http://<adres IP urzadzenia>.

2. Kliknij przycisk Konfiguracja (Configuration) > Alarm > VCA.

3. W obszarze VCA configuration (Konfiguracja VCA) wybierz z rozwijanego menu Tryb
LPR (LPR Mode).

4. Przejdz do strony LPR .
Obraz z kamery oraz szczegoty podsumowania Lanes and detections (Pasy i
wykrywanie) sa widoczne tutaj.

Uwaga!
Wymagania systemowe i sposdéb dziatania widoku przegladarki internetowej opisano w
dokumentacji kamery.

4.2

Uruchamianie za pomoca programu Configuration Manager

Program Configuration Manager mozna zainstalowac¢ na dowolnym komputerze z systemem
Windows, ktéry komunikuje sie z danym urzadzeniem za posrednictwem sieci. Configuration
Manager nie wymaga licencji ani dodatkowych programoéw do analizy obrazéw na zywo.

Uwaga!
Wymagania systemowe i sposob obstugi programu Configuration Manager zostaty opisane w
jego instrukcji.

Aby uruchomié VCA:

1. Uruchom program Configuration Manager.

2. Na pasku narzedzi kliknij karte My Devices (Moje urzadzenia), a nastepnie wybierz
urzadzenie, dla ktérego chcesz skonfigurowac VCA.

3. W obszarze View (Widok) kliknij karte VCA.
Pojawi sie strona startowa VCA, a obraz z kamery pojawi sie po prawej stronie.

4. Wybierz karte License Plate Recognition (Rozpoznawanie tablic rejestracyjnych).
Obraz z kamery wskazuje zielong linig obszar wykrywania.

Uwaga!

Jesli jest wykorzystywana konfiguracja programu VCA tej kamery, inni uzytkownicy nie moga
konfigurowac programu VCA dla tej kamery. Tylko pierwszy uzytkownik ma takg mozliwosc.
Pozostali otrzymujg komunikat informujacy o tym, ze konfiguracja nie jest mozliwa.

Bosch Security Systems B.V. Uwaga dotyczaca aplikaciji 2025-02 | V02 | F.01U.425.432
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5.2

5.3

Konfiguracja

Format tablicy rejestracyjnej

Tablice rejestracyjne pojazdow réznia sie w réznych regionach. Aby pobrac prawidtowy
format i szczegoty z wykrytych pojazdow, nalezy wybra¢ odpowiedni kraj tablicy
rejestracyjnej:
1. Kliknij przycisk Konfiguracja (Configuration) > Alarm > LPR.
2. W prawym gornym rogu, w polu Format tablicy rejestracyjnej wybierz z rozwijanego
menu region odpowiedni dla planowanego pojazdu.
3. Kliknij przycisk Resetuj kalibracje.
Uwaga: po wybraniu lub zmianie regionu nalezy zresetowaé kalibracje.

Obszar wykrywania

Domyslny obszar wykrywania obejmuje cate zarejestrowane wideo. Dostosuj obszar
wykrywania tak, aby obejmowat wytacznie obszar zainteresowania. Ponadto tablica
rejestracyjna musi pojawic sie w obszarze wykrywania co najmniej dwa razy.

Wazne jest, aby skonfigurowac zréwnowazony obszar wykrywania.

Aby skonfigurowaé obszar wykrywania:

1. Kliknij i przeciagnij naroznik, aby dostosowaé obszar wykrywania.

2. Kliknij Save (Zapisz).

Pasy ruchu i wykrywanie

Pasy

Mozliwe jest skonfigurowanie maksymalnie dwdch paséw ruchu w obszarze detekcji. Na

stronie domyslnie dodany jest jeden pas ruchu.

Aby dodac pas:

»  Kliknij przycisk Add lane (Dodaj pas).
Przycisk zniknie po dodaniu dwoch pasow.

Aby usung¢ pas:

1. Wybierz pas, ktéry chcesz usungcé.

2. Kliknij Remove lane (Usun pas).

Aby skonfigurowac pas lub pasy:

1. Kliknij przycisk Lane 1 (Pas 1) lub Lane 2 (Pas 2).

2. W oknie Configure lane (Konfiguruj pas), w razie potrzeby edytuj identyfikacje nazwy w
polu Lane name (Nazwa pasa).

3. Zrozwijanego menu Lane direction (Kierunek pasa) wybierz kierunek Up (W gore) lub
Down (W dét).
Kierunek W gore oznacza ruch wychodzacy, a kierunek W dét oznacza ruch ciagty.
Kliknij OK, aby potwierdzi¢ wybdr, lub Anuluj, aby wrécié.

Kliknij i przeciagnij linie, aby wybrac¢ miejsce w obszarze wykrywania.

4
5. Kliknij i przeciagnij punkty koncowe, aby dostosowac rozmiar pasa.
6
7. Kliknij Save (Zapisz).

Wykrycia

Sekcja Lanes and detections (Pasy i wykrycia) wyswietla podsumowanie ostatnich
dwudziestu wykrytych pojazddw.

Dostepne sg nastepujace kolumny:

— Time (Czas) — data i godzina

-  Plate image (Obraz tablicy rejestracyjnej) — zdjecie catej tablicy rejestracyjne;j
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— License plate (Tablica rejestracyjna) — znaki alfanumeryczne na tablicy rejestracyjne;j
—  Country (Kraj) — kraj pochodzenia tablicy rejestracyjnej
—  Hazard Identification number (Numer identyfikacyjny materiatu niebezpiecznego) — tylko

jesli aktywowano licencje IVA Pro Dangerous Good Signs
1. Kliknij Show more (Pokaz wiecej), aby zobaczy¢ wiecej szczegdtdw wykrytego pojazdu.
2. Kliknij Close (Zamknij), aby wroci¢ do poprzedniej strony.

Tabela wskazuje szczegdty dostepne w zaleznosci od typu licencji:

MVC-IVA-LPR MVC-IVA-MMR MVC-IVA-LPRX |[MVC-IVA-DGS
IVA Pro License |IVA Pro Vehicle |IVA Pro License [IVA Pro
Plate Make Model Plate plus Make |Dangerous Good
Model Signs
Zdjecie v v v v
pojazdu*
Zdjecie tablicy v v v v
rejestracyjnej*
Sygnature v v v v
czasowa
Tablica v X v X
rejestracyjna
Kraj X v X
Obszar X v X
Klasa pojazdu X v X
Producent X v X
pojazdu
Model pojazdu X v v X
Kolor pojazdu* X X
Kierunek w v X v v
stosunku do
pasa ruchu*
Numer X X X v
identyfikacyjny
materiatu
niebezpieczneg
o

* Funkcja nie jest obecnie zintegrowana z systemem ONVIF i Bosch Metadata.
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