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1 Oluline tooteteave
1.1 Ohutusteave

1. Lugege need ohutusjuhised labi ja hoidke alles. Jargige koiki juhiseid ja kdiki hoiatusi.
2. Laadige alla sobiva paigaldusjuhendi uusim versioon veebisaidilt www.boschsecurity.com.

Teave
Vt juhiseid paigaldusjuhendist.

3. Jargige koiki paigaldusjuhiseid ja jargnevaid hoiatusmargiseid.

° Markus! Sisaldab lisateavet. Tavaliselt ei pohjusta markuse tahelepanuta jatmine
1 seadmekahjustusi ega kehavigastusi.

Hoiatus! Kui marguanne jaetakse tahelepanuta, voib tulemuseks olla seadme- voi
varakahjustused voi kehavigastused.

Q Hoiatus! Elektriloogioht.
Slsteemi tohivad paigaldada ja hooldada ainult kvalifitseeritud t66tajad kohalike nduete
kohaselt. Sees ei ole kasutaja hooldatavaid osi.

B

o

Slsteemi paigaldamine hddaolukorra heli jaoks (vélja arvatud teadustusmikrofonidele ja
nende laiendustele) ainult piiratud ligipdasuga alas. Lastel ei tohi slisteemile ligipaasu
olla.

o

Slisteemi seadmete plstikusse kinnitamiseks veenduge, et plstik oleks seadmete kaalu
jaoks piisava kandevoimega. Olge pustiku teisaldamisel ettevaatlik, et valtida
imberminemisest tulenevaid vigastusi.

Seade ei tohi kokku puutuda veetilkade voi -pritsmetega ning seadme peale ei tohi
asetada vedelikuga taidetud esemeid, nt vaase.

N

& Hoiatus! Tulekahju- voi elektril6dgiohu vahendamiseks arge jatke seadet vihma ega
niiskuse katte.

8. Elektritoitega seadmed tuleb ihendada kaitsemaandusega elektritoite pistikupessa.
Paigaldada tuleb valine kasutusvalmis toitepistik voi kdikide viikude pealiiliti.

9. Asendage seadme vorgukaitse ainult sama tilpi kaitsmega.

10. Enne seadme toiteallikaga ihendamist tuleb seadme kaitsev maandusiihendus ihendada
kaitsemaandusega.

1.2 Korvaldamisjuhised

Ef Vanad elektri- ja elektroonikaseadmed.

Elektri- ja elektroonikaseadmed, mida enam ei kasutada, tuleb eraldi koguda ja

mmmm  keskkonnaohutult ringlusse votta (Euroopa elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmete
direktiivi kohaselt).
Vanade elektri- ja elektroonikaseadmete korvaldamiseks tuleb kasutada kdnealuses
riigis kasutusele voetud tagastus- ja kogumissiisteeme.

1.3 FCC avaldus
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Hoiatus! Muudatused v6i modifikatsioonid, mida Bosch pole s6naselgelt heaks
kiitnud, voivad tiihistada kasutaja volitused seadet kasutada.

Markus!

Seadet on testitud ning see vastab klassi B digitaalseadme piirangutele, mis on ara

toodud USA Foderaalse Sidekomisjoni (FCC) reeglistiku osas 15. Need piirangud on

loodud pakkuma moistlikku kaitset kahjulike hairete eest kodupaigaldises. Seade

tekitab, kasutab ja voib kiirata raadiosageduslikku energiat ning kui seda ei paigaldata

ega kasutata juhiste kohaselt, voib see pohjustada kahjulikku raadioside hairet. Siiski

ei ole mingit garantiid, et konkreetses paigalduses ei esine haireid. Kui see seade

pohjustab raadio- voi televisioonivastuvotule kahjulikke haireid, mida saab kindlaks

teha seadme valja- ja sissellilitamisega, julgustatakse kasutajat proovima haireid

korvaldada ihe v6i mitme jargmise meetme abil:

—  Suunake voi paigutage vastuvétuantenn imber.

—  Suurendage seadme ja vastuvdtja vahelist kaugust.

- Uhendage seade vooluringi pistikupessa, mis erineb sellest, millega vastuvétja on
Uhendatud.

—  Konsulteerige edasimiija voi kogenud raadio/teleri/sideseadmete tehnikuga.

Bosch Security Systems, B.V.
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2 Liihiteave

24 tsooni ruuter PVA-4R24 on siisteemi PAVIRO tsoonilaiendus. PVA-4R24 lisab sisteemile 24
tsooni, 20 GPI-d, 24 GPO-d ja 2 juhtreleed ning seda juhitakse ja jalgitakse CAN-siini kaudu
keskseadme PVA-4CR12 poolt.

Uhe keskseadmega saab iihendada kuni 20 ruuterit. Uks ruuter talub kélarikoormust kuni 4000
W. Uhe tsooni maksimaalne koormus on 500 W.

Tsooni margutuled eesosas nditavad iga tsooni praegust olekut.

—  Roheline: tsooni kasutatakse mitte-haireteadustuse eesmargil

— Punane: tsooni kasutatakse haireteadustuse eesmargil

—  Kollane: tuvastati tsooni viga

Viéljas: tsoon on ootel

2021.12 | 06 | FO1U396303 | F0O1U298640 Kasutusjuhend Bosch Security Systems, B.V.
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Siisteemi lilevaade

3.1 Esipaneel
1 2 3
" BOSCH \\
1 2 3 4 5 6|7 8 9 10 11 12
0O 0O0O0D0OoO|joooooo- OAO
i o O O s s I I B R B R O 09 oo
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NS 2/
4 5 6
Number [Siimbol [Element Kirjeldus

Tsooni oleku
margutuli

Naitab tsooni olekut.

—  Roheline = tsooni kasutatakse mitte-
haireteadustusreziimis

—  Kollane = tuvastati tsooni viga (markus: sellel
olekul on kbrgeim prioriteet)

—  Punane = tsooni kasutatakse
haireteadustusreziimis

- Valjas = tsoon on ootel

Kombineeritud
rikkehoiatuse
naidikutuli

See naidik sittib kollaselt, kui seadmes on
turvastatud rike.

Markus: selle ndidikuga kuvatavate vigade tllipe
saab konfigureerida.

1

v
2

A
3

Sivistatud nupp

See nupp on kaitstud, et valtida selle kogemata
vajutamist. Kasutage nupu vajutamiseks terava
otsaga eset (nt pastapliiatsit).

Sellel nupul on jargmised funktsioonid, kui seadme

CAN-aadressiks pole maaratud 00.

—  Otsingufunktsioon: kui seadme
otsingufunktsioon on aktiveeritud, vajutage
seda nuppu margutulede inaktiveerimiseks.

—  CAN-i boodikiiruse kuvamine: hoidke seda
nuppu vahemalt ks sekund all. Vt jaotist
CAN-i boodikiiruse kuvamine, lehekiilg 22.

—  LED-test: hoidke seda nuppu LED-testi
aktiveerimiseks vahemalt kolm sekundit all.
Koik esipaneeli margutuled pdlevad seni, kuni
nuppu all hoitakse.

Sellel nupul on jargmised funktsioonid, kui seadme

CAN-aadressiks on maaratud 00.

—  Vea (nt valvetaimeri vea) ldhtestamine: vea
kinnitamiseks vajutage korraks nuppu.

Bosch Security Systems, B.V.
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Number |Siimbol |Element Kirjeldus

—  CAN-i boodikiiruse seadistamine/kuvamine:
hoidke seda nuppu vahemalt ks sekund all.
Vt jaotist CAN-i boodikiiruse konfigureerimine,
lehekiilg 22.

—  Lahtestamine tarneolekusse: hoidke seda
nuppu vahemalt kolm sekundit all. Vt jaotist
Ldhtestamine tehase vaikesdtetele, lehekiilg

27.
4 - Vorgu margutuli See naidik suttib roheliselt, kui andmevahetus on
edukalt to66le saadud.
5 J Ootereziimi See margutuli slttib rohelisena, kui seade on
margutuli ootereZiimis.
6 0 Toite naidikutuli See margutuli sittib rohelisena, kui toide on OK.
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3.2 Tagapaneel
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Number |Element Kirjeldus
1 | Maanduskruvi Maandusiihendus
2 | Pordid CONTROL IN Isoleeritud voi suunatud sisenditega juhtport. Vt jaotist
Juhtsisend, lehekiilg 18.
3| Pordid CONTROL OUT Avatud kollektori valjunditega juhtport. Vt jaotist
Juhtvéljund, lehekliilg 19.
4 |Pordid AMP IN Sisend 100 V (v6i 70 V) helisignaali jaoks véimendist.
5| Pordid SPEAKER OUT Kolaritsoonide valjund.
6 | Alalisvoolutoite sisend
7 | CAN-aadressi valikuliiliti | SUUR ja VAIKE aadressinumber seadme CAN-aadressi
konfigureerimiseks.
8| Port CAN BUS Uhendus CAN-siiniga, nt kontroller.

Bosch Security Systems, B.V.
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2 Kaasasolevad osad
Kogus Komponent
1 Ruuter PVA-4R24
1 Liitmike komplekt
1 Jalgade komplekt
1 Paigaldusjuhend
1

Olulised ohutusjuhised
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5 Paigaldamine

See seade on moeldud paigaldamiseks horisontaalselt tavalisse 19-tollisesse plstikusse.

Seadme kinnitamine esikiiljelt
Vt jargmist joonist seadme kinnitamiseks esikiiljelt nelja kruvi ja seibiga. Varvitud pindade tottu
soovitatakse kinnitada maanduskruvi seadme tagapaneeli kiilge.

Joonis 5.1: Seadme paigaldamine 19-tollisesse pUlstikusse

Ettevaatust!

Seadme paigaldamisel pustiku riiulile voi kappi soovitatakse kasutada pustiku paigaldussiine,
et esipaneel ei vadnduks ega vajuks viltu. Kui seadmeid on vaja pistikusse virnastada (nt
kaasasolevate isekleepuvate tugijalgadega), tuleb arvestada paigaldussiinide maksimaalset
lubatud koormust. Vt siini tootja antud tehnilisi andmeid.

Joonis 5.2: Seadmete virnastamine kaasasolevate tugijalgadega (ndide 3 seadmega, plstiku paigaldussiine
kasutatakse ainult alumise seadme jaoks)

Seadet tuleb kaitsta jargmiste mojude eest.

—  Tilkuv voi pritsiv vesi

—  Otsene paikesevalgus

—  Korge Umbritsev temperatuur voi lahedalasuvad soojusallikad

—  Suur 6huniiskus

—  Suur tolmu kogunemine

—  Tugev vibratsioon

Kui nende nduete taitmist ei ole voimalik tagada, tuleb seadet regulaarselt hooldada, et valtida
rikkeid, mis vbivad halbade keskkonnatingimuste tottu tekkida. Kui tahke ese voi vedelik
paaseb seadme korpusesse, eemaldage seade kohe vooluvorgust ja laske seda enne uuesti
kasutamist volitatud tehnikul hooldada.

Bosch Security Systems, B.V. Kasutusjuhend 2021.12 | 06 | FO1U396303 | FO1U298640
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Hoiatus!
Umbritseva temperatuuri maksimumi +45 °C ei tohiks iiletada.

Ootereziim

Ootereziimil on seadme voolutarve oluliselt vdiksem. Ootereziimis on jargmised funktsioonid
endiselt saadaval.

—  Kaugjuhtimine CAN-siini kaudu

— Alalisvoolu sisendi jalgimine

- Juhtpordi funktsioon

Ootereziimil kasutamine aktiveeritakse CAN-siini kaudu ja seda naidatakse naidikuga

Ootereziimi margutuli.

2021.12 | 06 | FO1U396303 | F0O1U298640 Kasutusjuhend Bosch Security Systems, B.V.
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Uhendus

Helisisend
AMP IN
1 2 S1
|-

o [N 0
Sogasiat

1 | 2 | -S2 |

Helisisendid AMP IN véimaldavad Ghendada kuni kaheksa voimendikanaliga 100 V (v6i 70 V)
valjundsignaale integreeritud 2 x 6 ruuteriblokkidega A, B, C voi D. Lisaks on veel neli
sisendikanalit varuvéimendite jaoks.

Seadmega koos tarnitakse 6 kontaktiga liitmikud. Kasutada saab juhte l4biléikega 0,14 mm?
(AWG26) kuni 1,5 mm? (AWG16).

Soovitatav ithenduskaabel: keerutatud juhe, LiY, 0,75 mm?.

Marsruutimine

Jargmine joonis annab lilevaate voimalikest marsruutidest helisisendite AMP IN ja
helivaljundite SPEAKER OUT vahel, kasutades seadme sisereleesid. PVA-4R24 sisaldab nelja 2
x 6 ruuteriblokki A, B, C voi D. Igal ruuteriblokil on 2 tavalist sisendit, tiks varuvéimendi sisend
ja 6 valjundit.

Varuvéimendi AMP IN A (C) sisend S1 on ruuteriblokkide A (C) ja B (D) sisenditesse 1
Uhendatud voimendite asendamiseks.

Varuvéimendi AMP IN B (D) sisend S2 on ruuteriblokkide A (C) ja B (D) sisenditesse 2
thendatud véimendite asendamiseks.

=

i

Bosch Security Systems, B.V.

Kasutusjuhend 2021.12 | 06 | FO1U396303 | F01U298640



14 et | Uhendus PAVIRO Marsruuter

6.2 Kolarivaljund
SPEAKER OUT
1 2 3 4 5 6
ol Tol ol e[ -Te] 1]

o FEFEHHMHEHMAM o
QFEEETEETT

RS RSP PARA
100 V v6i 70 V kolarite thendamiseks seadme kélarivaljunditega on seadmega kaasas 4 (neli)
12 kontaktiga liitmikku. Kasutada saab kélarikaableid ristldikpindalaga alates 0,14 mm?
(AWG26) kuni 1,5 mm?2.
Soovitatav ithenduskaabel: keerutatud juhe, LiY, 0,75 mm? (h/w 03/00 ja kérgem).

Teave kaabli 1abim66du kohta

Kaablite pingelangus peab jaama alla 10%.

Suurem pingelangus kolarikaablis pohjustab kolarites vorreldavalt suure helitaseme languse.
See on eriti margatav korgematel helitugevustel, naiteks hairesignaalide edastamisel.

Suur pingelangus voib pohjustada ka sideprobleeme liinilopumoodulites.

Jargnevas tabelis antakse lilevaade maksimaalsetest kaablipikkustest eri kdlarikoormuste
kohta vastavalt kaabli Iabim&ddule.

Ristldike |Labim&ét |10 W 20W 100W [200W [300W [400W |500 W
pindala | [mm] [m] [m] [m] [m] [m] [m] [m]
[mm2]

0.5 0.8 1000 800 160 80 53 40 32
0.75 1.0 1000 1000 240 120 80 60 48

1.0 1.1 1000 1000 320 160 107 80 64

1.5 1.4 1000 1000 480 240 160 120 96

2.5 1.8 1000 1000 800 400 267 200 100
4.0 2.3 1000 1000 1000 640 427 320 256

Maksimaalne kolarikoormus

Maksimaalne nimivéimsus ei tohi iletada 500 W véimendi kanalil ja/voi keskseadme/ruuteri
valjundil (vt peatiikk 6.1.2.). Sisemine 2 x 6 ruuteri valjundplokk véimaldab jagada 500 W
véimendi voimsust 6 tsoonile. Kui 6 tsooniga ruuteriklastriga kasutatakse kahte 500-vatist
vdéimendikanalit, saab nendele 6 tsoonile edastada kuni 1000 W. Uhe kélarivaljundi
maksimaalset nimivéimsust 500 W ei tohi Uletada.

Oht!

On vdéimalik, et té6tava voimendi valjundis voib esineda elektril66gipinge (>140 V
tippvaartus). Seetbttu peab ihendatavad kolaritsoonid paigaldama kehtivate ohutuseeskirjade
kohaselt. 100 V kdlarivorkude paigaldamisel ja kasutamisel on kohustuslik jargida VDE eeskirja
DIN VDE 0800. Eriti siis, kui on tegemist haireslisteemide 100 V kélarivorkudega, peavad koik
ohutusabindud vastama ohutusklassi 2 kaabelduse nduetele.

2021.12 | 06 | FO1U396303 | F0O1U298640 Kasutusjuhend Bosch Security Systems, B.V.
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Markus: keskseadmest/ruuterist (riistvara 2.00) périt jaotuspinge kélarivaljundile on
kélarikaablite paaride vahel 120 V ning kélarikaabli pooluse ja maanduse vahel 60 V.

Kaabeldusvead

Kolarikaablid, mis Gldjuhul kulgevad labi terve hoone, on kaabeldusvigade suhtes tundlikumad.

Esineb eri tllpi kaabeldusvigu, nagu on allpool mainitud.

— Maandusviga: maandusviga avastatakse maandusvea avastamisfunktsiooniga. Kui
maanduse ja kolarijuhtme vaheline takistus on < 50 kQ), tuvastatakse maandusviga.

—  Luhis voi avatud liin: [Ghises voi avatud kaabel tuvastatakse sisseehitatud impedantsi
mootmise abil, kui vordlusvaartused on digesti maaratud.

—  Vahetatud tsoonid: vahetatud tsoone impedantsi mddtmisega ei leita/avastata, kui
tsoonidel on umbes sama koormus.

- Uhepooluselised ithendused kahe tsooni vahel: (ihepooluselised ihendused péhjustavad
suurenenud Ulekostvust, kui Gks tsoonidest muutub aktiivseks ja/voi mélemad tsoonid
edastavad erinevaid signaale. Selle tagajarjeks on vaarade impedantsi vaartuste
mootmine. Seda viga ei saa maandusvea tuvastamise ja/voi impedantsi médtmise abil
tuvastada.

—  Kahe voi enama tsooni paralleeliihendus: sellisel juhul véivad paralleelselt Ghendatud olla
kaks voimendi kanalit eri signaalidega voi Gihe voimendi kanal ja impedantsi médtmine.
Seda viga ei saa avastada maandusvea jarelevalve ja/voi impedantsi mootmise abil, sest
impedantsi vordlusvaartused voisid olla juba valesti maaratud.

— Ristunud tsoonid: teatava tsooni juhe on ara vahetatud muu tsooni juhtmega. Seda viga ei
saa avastada maandusvea avastamise ja/voi impedantsi m66tmise abil, sest impedantsi
vordlusvaartused voisid olla juba valesti maaratud.

6.3 Toitepinge
V DC INPUT
24V ===
+ -—
Uhendage alalisvoolu sisendiga 24-voldine alalisvooluallikas. Seadmega koos tarnitakse 2
viiguga liitmik. Kasutada saab juhte labildikega 0,2 mm? (AWG24) kuni 6 mm? (AWG10).
Soovitatav ithenduskaabel: painduv keerutatud juhe, LiY, 1,5 mm?.
Alalisvoolu sisend on kaitstud vale polaarsuse ja llekoormuse eest. Vastav kaitse on seadme
sees ja sellele ei padse valjastpoolt seadet ligi.
Hoiatus!
Arge kunagi iihendage positiivset klemmi + maandusega.
6.4 CAN BUS
CAN BUS

Bosch Security Systems, B.V. Kasutusjuhend 2021.12 | 06 | FO1U396303 | FO1U298640
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Selles jaotises on teave seadme (ithendamise kohta CAN BUS-iga ja CAN-i aadressi dige
seadistuse kohta.

Uhendus

Seadmel on CAN BUS-i jaoks kaks RJ-45-pistikupesa. Pistikud Gihendatakse paralleelselt ning
need on toimivad sisendina ja vbimaldavad teha pargiihenduse. CAN-siin voimaldab kasutada
erinevaid andmeedastuskiirusi, kus andmeedastuskiirus on kaudselt proportsionaalne
siinipikkusega. Kui vork on vdaike, on véimalik andmeedastuskiirus kuni 500 kbit/s. Suuremate
vorkude korral tuleb andmeedastuskiirust vihendada (minimaalse andmeedastuskiiruseni 10
kbit/s), vaadake jaotist CAN-i boodikiiruse konfigureerimine.

Pange tahele!

Andmeedastuskiirus on tehases eelseadistatud vaartusele 10 kbit/s.

Jargmises tabelis selgitatakse andmeedastuskiiruse ja siinipikkuste / vérgu suuruse suhet.
Siinipikkusi tile 1000 m tohib kasutada ainult CAN-repiiteritega.

Andmeedastuskiirus (kbit/s) Siinipikkus (meetrites)
500 100

250 250

125 500

62.5 1000

Tabel 6.1: Andmeedastuskiirus ja CAN BUS-i siinipikkus.

Jargmistel diagrammidel on naidatud CAN-pordi/CAN-liitmiku maaramist.

2: CAN_GND ——
4: CAN_H (+) ——
5:CAN L (-) ——

Joonis 6.1: CAN-pordi maaramine

5: CAN_L ()

4: CAN_H (+) JF
2: CAN_GND

1 8

N

= T

Joonis 6.2: CAN-liitmiku maaramine

[

Kontakt Maaramine Kaabli varv

T568A T568B
2 CAN_GND Roheline Oranz
4 CAN_H (+) Sinine
5 CAN_L (-) Sinised triibud

Tabel 6.2: CAN BUS-i liildese maaramine

2021.12 | 06 | FO1U396303 | F01U298640
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Kaabli tehnilised andmed

Standardi ISO 11898-2 jargi tuleb CAN-siini andmeedastuskaablina kasutada varjestatud
keerdpaarkaableid takistusega 120 oomi. Kaabli terminaatorina peab mdolemas otsas olema
tagatud I6pusobitustakistus 120 oomi. Maksimaalne siinipikkus oleneb andmeedastuskiirusest,
andmeedastuskaabli tlilibist ning siinis osalejate arvust.

Soovitatav ihenduskaabel: varjestatud keerdpaarkaablid, CAT5, 100/120 Q.

siinipikkus Andmeedastuskaabel Lopetamine (QQ) |Andmeedastuse
(meetrites) | Takistus iihiku Kaabli ristléige maksimumkiirus
kohta (mQ/m)

0 kuni 40 <70 0,25 kuni 124 1000 kbit/s 40
0,34 mm? m juures
AWG23, AWG22

40 kuni 300 < 60 0,34 kuni 0,6 127 500 kbit/s 100
mm? m juures
AWG22, AWG20

300 kuni 600 |< 40 0,5 kuni 0,6 mm? | 150 kuni 300 100 kbit/s 500
AWG20 m juures

600 kuni 1000 |< 26 0,75 kuni 0,8 150 kuni 300 62,5 kbit/s 1000
mm? m juures
AWG18

Tabel 6.3: Seosed CAN-vorkude jaoks kuni 64 osalejaga

Kui CAN-siinis on pikad kaablid ja mitu seadet, on soovitatav kasutada |6putakisteid suuremate
oomivaartustega kui ettenahtud 120 oomi, et vahendada liidesedraiverite passiivkoormust, mis
omakorda vahendab pingekadu Uhelt kaabliotsalt teisele tGleminekul.

Jargmises tabelis on toodud esialgsed hinnangud vajalikule kaabli |abildikele erinevate
siinipikkuste ja erinevate siinis osalejate arvude jaoks.

siinipikkus Seadmete arv CAN-siinis

(meetrites) 32 64 100

100 0,25 mm? vé6i AWG24 | 0,34 mm? voi AWG22 | 0,34 mm? vdi AWG22
250 0,34 mm? v6i AWG22 | 0,5 mm? véi AWG20 0,5 mm? véi AWG20
500 0,75 mm? véi AWG18 |0,75 mm? vdi AWG18 |1,0 mm? vdi AWG17

Tabel 6.4: CAN BUS-i kaabli ristldige

Kui osalejat ei saa otse CAN-siini ihendada, tuleb kasutada kinnitusliini (haruliini). Kuna CAN-

siinil peab alati olema tapselt kaks Ioputakistit, ei saa kinnitusliini I0petada. See loob

peegeldused, mis tekitavad Ulejadnud s6lmesiisteemi t66s haireid. Et neid peegeldusi

minimeerida, ei tohi kinnitusliinid tGletada maksimaalset Uksiku liini pikkust 2 m

andmeedastuskiirustel kuni 125 kbit/s v6i maksimaalset pikkust on 0,3 m suurematel

bitikiirustel. Koigi haruliinide kogupikkus ei tohi tletada 30 m.

Kehtivad jargmised reeglid.

—  Paigaldsuriiuli kasutamisel saab kasutada liihikeste vahemaade (kuni 10 m) korral
standardseid vorgukaableid RJ-45 takistusega 100 oomi (AWG 24/AWG 26).

- Ulaltoodud juhtnéére vérgukaablite paigalduse kohta tuleb jargida paigaldusriiulite
omavahelisel thendamisel ja hoonesse paigaldamisel.
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6.5 Juhtsisend
CONTROL IN
1 2 3 4 5
siv]afelafe]ofelslv]

o [HFHHHEEHA! o

ol 01 1 0

Seadme tagakiiljel on kaks juhtsisendiporti (sisendid 1-5 v6i 6-10).

Port CONTROL IN on jaotatud kaheks.

- Ulemises pooles on viis vabalt konfigureeritavat jilgitavat mitteisoleeritud juhtsisendit.
— Alumises pooles on viis vabalt konfigureeritavat isoleeritud juhtsisendit.

Seadmega koos tarnitakse 10 viiguga liitmikud. Kasutada saab juhte labildikega 0,14 mm?
(AWG26) kuni 1,5 mm? (AWG16). Soovitatav ithenduskaabel: painduv varjestatud keerutatud
juhe, LiY, 0,5 mm2. Juhtimissisendite liildes konfigureeritakse IRIS-Netis.

Ettevaatust!
Maksimaalne lubatud pinge juhtsisendil on 32 V.

0-24V

CONTROL IN
5
plae ]y [ae 4y

OTTEEWWEEEEO
oﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁo

HIRSRERHEY
2 3 4 5

_/.__I
T 24V DC

Joonis 6.3: Jalgitavate voi isoleeritud sisenditega pordi CONTROL IN kasutamine.

Jalgitavad juhtsisendid

Jalgitavaid juhtsisendeid saab kasutada

- tavaliste loogikasisenditena (kérge/madal) (madala vdartusega <= 5V voi korge
vaartusega >= 10 V) voi

— jalgitavate sisenditena, mille olek voib olla aktiivne, mitteaktiivne, avatud voi lihis.

Jalgitava sisendi kasutamisel (nt kesk- ja indikaatorseadmete (thendamiseks) lisage kaks

takistit, nagu llalpool naidatud (kui neid ei ole juba Gthendatud seadme valjundites).
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Pange tahele!

Jalgitavates sisendites on 8,2 kQ) tombetakistid. Maanduskontaktidel on (ihine iselahtestuv
140 mA kaitse.

Isoleeritud juhtsisendid
Isoleeritud juhtsisendeid saab kasutada ainult tavaliste loogikasisenditena (kérge/madal)
(madala vaartusega <= 5 V voi korge vaartusega >= 10 V). See sisend vastab VDE 0833-4-le.

6.6 Juhtvaljund

CONTROL OUT
1 2 3 4 5
| a1v[4fv]+]v]alv]+]v]

o MMM 0
o FEHEHHEHMNE o

|+|+|+|+|+|+|+ L]
6l718loltolt1li2l REL 1

Juhtimisvaljundid
Vabalt programmeeritavad juhtimisvaljundid on kujundatud avatud kollektori valjunditeks,

millel on passiivses olekus (VALJAS/passiivne) suur takistus (avatud). Aktiivses olekus (SEES/
aktiivne) on valjundid maandusega Ghendatud.

Soovitatav ithenduskaabel: painduv varjestatud keerutatud juhe, LiY, 0,5 mm?.

Ettevaatust!

Maksimaalne lubatud vool valjundi kohta on 40 mA. Maksimaalne lubatud pinge on 32 V.

Valiselt Ghendatud elementide kasutamiseks on tihendusel V saadaval pingeallikas (pinge

Ghenduses V on vérdne seadme sisendpingega), vt ka jargmist joonist. Maanduskontaktil on
Uhine iselahtestuv 750 mA kaitse.
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Ea

CONTROL OUT
[11y[ 1] +1v[ 1] +1v]

o MMFEAHEEAM o
2 i

HEHHRMR =N

—'—L

Joonis 6.4: Juhtimis- ja ndiduseadme (CIE) relee ja jalgimiskontaktide thendamine liidesesse CONTROL
ouT

Juhtrelee

Juhtreleed REL (muutkontakt) saab kasutada VDE 0833-4-hilduva véljundina.

IRIS-Neti tarkvara voimaldab kasutajal konfigureerida parameetreid voi veatiitipe, mille korral
muutkontakt peaks Umber lilituma. Seadme integreerimiseks ohuhoiatuste slisteemidesse on
soovitatav normaalselt suletav kontakt (ootevoolu pohiméttel).

Ettevaatust!
Juhtrelee maksimaalne koormus on 32V /1 A.

CIE 4CR12

[]3:3ka

Joonis 6.5: Kontakti REL sisekonfiguratsioon (VDE 0833-4)
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7 Konfigureerimine
7.1 CAN-aadressi seadistamine
a2%%, ‘1/?’456’

200

HIGH LOW
CAN ADDRESS
Seadme CAN-aadress maaratakse, kasutades kahte aadressi valikulllitit HIGH (Korge) ja LOW

(Madal). Aadresse 1 kuni 250 (01 hex kuni FA hex) saab kasutada CAN-vérgus. Aadress
madratakse kuueteistkiimnendsiisteemi kasutades. Valikullliti LOW (Madal) on madala jargu
numbri ja valikullliti HIGH (Korge) korge jargu numbri jaoks.

Pange tahele!
Iga aadress voib slisteemis esineda ainult Ghe korra, muidu tekivad vorgukonfliktid.

Aadress 0 (00 hex, maaratud tarnimisel) tagab, et seade kaugsidest lahti Gihendataks. See
tahendab, et seadet ei kuvata slisteemis isegi siis, kui see on CAN-siini Gihendatud.

HIGH (Korge) LOW (Madal) Aadress

0 0 Eraldiseisev
0 1 kuni F 1 kuni 15

1 0 kuni F 16 kuni 31

2 0 kuni F 32 kuni 47

3 0 kuni F 48 kuni 63

4 0 kuni F 64 kuni 79

5 0 kuni F 80 kuni 95

6 0 kuni F 96 kuni 111
7 0 kuni F 112 kuni 127
8 0 kuni F 128 kuni 143
9 0 kuni F 144 kuni 159
A 0 kuni F 160 kuni 175
B 0 kuni F 176 kuni 191
C 0 kuni F 192 kuni 207
D 0 kuni F 208 kuni 223
E 0 kuni F 224 kuni 239
F 0 kuni A 240 kuni 250
F B kuni F Reserveeritud

Tabel 7.5: CAN-aadressid
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7.2 CAN-i boodikiiruse kuvamine

CAN-i boodikiiruse kuvamiseks vajutage nuppu Sivistatud nupp ja hoidke seda vahemalt the
sekundi jooksul all. Kolm esipaneeli naidikutuld naitavad seejarel kahe sekundi jooksul
madaratud boodikiirust. Parast seda koik naidikud sittivad (LED-test). Vt iksikasju jargmisest

tabelist.

Boodikiirus (kbit/s) |Tsooni 23 Tsooni Tsooni 24 Tsooni Vorgu margutuli
oleku margutuli oleku margutuli

10 Viljas Valjas On (Sisse)

20 Viljas On (Sisse) Valjas

62.5 Valjas On (Sisse) On (Sisse)

125 On (Sisse) Valjas Viljas

250 On (Sisse) Valjas On (Sisse)

500 On (Sisse) On (Sisse) Viljas

Tabel 7.6: CAN-i boodikiiruse kuvamine esipaneeli naidikutuledega

7.3 CAN-i boodikiiruse konfigureerimine

CAN-i boodikiirust saab konfigureerida, kasutades muundurit UCC1 USB-CAN CONVERTER voi
otse seadme esiosalt.

CAN-i boodikiiruse muutmine

Pange tahele!
CAN-i boodkiirust saab muuta ainult siis, kui CAN-i aadressiks on maaratud 00.

CAN-i boodikiiruse muutmiseks toimige jargmiselt.

1. Vajutage nuppu Sivistatud nupp ja hoidke seda all vahemalt Ghe sekundi. CAN-i
boodikiirust naidatakse kaks sekundit, vaadake rohkem teavet jaotisest CAN-i boodikiiruse
kuvamine.

2.  Kohe, kui CAN-i boodikiirus kuvatakse, vabastage nupp Sivistatud nupp. Pange tdhele, et
kui nupp on alla vajutatud kauem kui 3 sekundit, lahtestatakse seade tehasesatetele.

3. Vajutage korraks nuppu Sivistatud nupp, et lilituda suuruselt jargmisele CAN-i
boodikiirusele. LED-tuled naitavad uut satet.

4. Korrake sammu 3, kuni maaratud on soovitud boodikiirus. (Naide: boodikiiruse
muutmiseks 62,5 kbit/s-It 20 kbit/s-le vajutage nuppu Sivistatud nupp tapselt viis korda,
st 62,5 > 125 > 250 > 500 > 10 > 20).

5.  Uus CAN-i boodikiirus rakendatakse kaks sekundit parast viimast nupu Sivistatud nupp
vajutamist.
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8.1.1

Kasutamine

Liini jalgimine

Kolariliini jarelevalveks on kolm erinevat vdimalust. Need erinevad joudluse, kulu ja sobivuse
poolest erinevate rakendustega ning erinevates olukordades.

Uldiselt suudab seade tuvastada tiihijooksu ja liihise. Tiihijooksu korral koostatakse ainult

veateade. Lihise korral koostatakse veateade ning kolariliin inaktiveeritakse automaatselt, et
see ei saaks teisi kdlariliine mojutada.

Impedantsi méotmine

Keskseadmel PVA-4CR12 on kolarikaabli impedantsi méotmise funktsioon. See funktsioon
edastab siinussignaali kolarikaabli thendusele ning m66dab voolu ja pinge efektiivseid
vaartusi. Kolarikaabli (= kaabli ja kblari) impedantsi vaartus arvutatakse valja nende
mootmistulemuste pohjal. Impedantsi vaartust saab arvutada ainult kélarivaljundites, millesse
samal ajal programmi ega teateid ei edastata.

Kolarikaablis olevate avatud voi lihises kaablithenduse pdhjustatud impedantsihalvete
avastamiseks tuleb eelnevalt mdota ja salvestada veavaba kolarikaabli vordlusvaartus. Koiki
tulevasi impedantsi médtmistulemusi vorreldakse ainult impedantsi vordlusvaartusega. Kui
impedantsi vaartus jaab valjapoole aktsepteeritud ja konfigureeritud lubatud hélvet, teatatakse
rikkest.

Impedantsi mdoteahelate kalibreerimine ei ole vajalik, sest stisteem markab ainult impedantsi
lubatud halbevahemikku. Sellisel viisil eemaldatakse matemaatiliselt taielikult vaarad
vaartused.

Mootmissagedus ja -pinge voivad etteantud piirides varieeruda ning neid saab kohandada
kohalike tingimuste jargi, niiteks kasutatavate kélaritiiipide ja -kaablite voi toite jargi. Uldiselt
ei soovitata etteantud vaikevaartustest korvale kalduda. Kui sagedus on liiga korge, voib
mootesignaal olla kuuldav. Kui sagedus on liiga madal, véib moddetud impedantsi vaartus olla
valjaspool lubatud hdlbevahemikku, sest madalam vaartus vahendab kélaritrafo impedantsi.

Pange tahele!

Alustades keskseadme/ruuteri riistvaraversioonist 02/00 (vt tootesilti), on
mootmisgeneraatoril kaitseahel koos korge impedantsiga takistitega, et kaitsta valise pinge
eest. Seega voib konfigureeritud kélarikaabli valjundite mo6tmispinge olenevalt kdlarikaabli
impedantsist varieeruda.

Kolarikaabli impedants

Kolarikaabli impedantsi voivad mojutada mitu negatiivset tegurit.

- Umbritseva 6hu temperatuur.

Kolarikaablid, trafode ja kolarite mahised on tavaliselt valmistatud vasest. Vase
temperatuuritegur on a = 3,9 1/K.

Teisisonu muutub 10 °C temperatuurimuutusega takistus umbes 4%.

Naide:

Parkimisgaraazis v6ib kolarikaabli impedants muutuda talvest (-10 °C) suveni (+30 °C) kuni
16%.

- Mootesagedus:

Vigast kolarit ei pruugita tuvastada, kui kasutatakse pikka kolarikaablit koos kérgema
mootmissagedusega, sest kaabli impedants (voi kaabli mahtuvus) voib kolari impedantsiga
vorreldes muutuda dominantseks.

Naide:
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Impedantsi vaartus sagedusel 20 kHz, kui kaabli mahtuvus on 100 nF/km ja pikkus 200 m, on
umbes 400 Q. 5 W kolari impedants on umbes 2000 Q. Kaabli impedants (koos kélaritega) on
umbes 330 Q. Kui kolari lahedal olev kaabel on katki, on impedantsi erinevus 70 QQ, mis on
umbes 21%.

—  Kolari impedants.

Koélari impedants soltub sagedusest. Kélaritrafodel on madalatel sagedustel madal impedantsi
vaartus. Oluline on tagada, et konkreetsete mé6tmissageduste modtmispiiranguid (vt tabel
8.9) ei Uletata, eriti suure voimsusega kolarite puhul.

Naide:

Koélari Sx300PIX impedantsi vaartus on sagedusel 1 kHz umbes 110 Q, aga sagedusel 30 Hz
umbes 50 Q.

- Maandusviga.

Koélarikaabli maandusviga véib mojutada kélarikaabli impedantsi mootmist. Kui maandusviga ja
impedantsiviga kuvatakse korraga, tuleb esmalt parandada kaabli maandusviga.

Parameeter Vaartus

Impedantsi vahemik 20-10 000 Q (vastab vaartustele 500 W kuni 1 W)
Impedantsi tapsus 6% +2Q

Sagedusvahemik 20-4000 Hz

Pingevahemik 0,1-10V

Tabel 8.7: Impedantsi mootmise spetsifikatsioon

Pange tahele!

Véimendi valjundisse Ghendatud koguimpedants (kdlarid ja juhtmestik) peab jadma antud
moodtmissageduse jaoks ettendhtud impedantsivahemikku (vt tabelit ,Impedantsi méotmise
spetsifikatsioon®).

Pange tahele!

Uhe kélariliinikatkestuse véi rikke tuvastamiseks tuleb jargida jargmisi juhtnédre: arge
Ghendage samale kélariliinile rohkem kui viis kdlarit. Koik kolarid kolariliinil peavad olema
sama impedantsiga.

8.1.2

Liinilopukaart

Liinilépu (End-of-line, EOL) tehnoloogia véimaldab kolariliine lihiste ja katkestuste suhtes
jalgida. Ka liinildpukaarte saab kasutada pidevaks jarelevalveks nii mitteaktiivsetel kui
aktiivsetel kdlariahelatel, nt plsiva taustamuusikaga koélariahelatel voi kui kasutatakse
passiivseid helitugevusregulaatoreid.

Toopohimote

Liinildpukaart PVA - IWEOL paigaldatakse kolariliini I6ppu. Kdlariliini kasutatakse nii kaardi
toitega varustamiseks (kuuldamatu piloottooni abil) ja kahesuunaliseks suhtluseks
valjundastme liinijalgimse masteri ja liinildpukaardi vahel (kasutades vaga madala sagedusega
signaale). Kui ilmneb Ghendustdrge, naiteks kui liinijalgimise master ei saa liinildpukaardist
vastust, koostatakse veateade. Liinildpukaartidele ainulaadsete aadresside maaramine
tdhendab, et tihe kolariliiniga saab (hendada mitu liinildpukaarti.
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8.13

8.2

Liinijalgimise masteri ja liinildpukaartide vaheliseks suhtluseks peavad liinildpukaardid olema
maandusega lUhendatud. Kdlarikaabli varjestus, vaba juhe kélarikaablis véi muu maanduskoht,
naiteks toitestisteemi katsemaandus, sobivad sel eesmargil kasutamiseks. Takistus Rg
vdimendi valjundliini ja maanduse vahel peab olema vahemalt 1,5 MQ. Mahtuvus C; seadme
valjundliini ja maanduse vahel ei tohi olla tle 400 nF.

Speaker + +

Filter |—— DC/DC
Eﬂ E :] <
Speaker - -
- : Send/
= ~ . |1 Control
DRG ~Ce Shield / Wire / Ground Receive
(L

End-of-line supervision module

Joonis 8.1: Vooluringidiagramm (Rg ja Cg on pohjustatud kélari paigalduse poolt, nt juhtme titbi, pikkuse)

Uhendage liinijalgimise kaardid kélariliini 16ppu. Mairake soovitud aadress DIP-liilititega [. Vit
Uksikasju seadme PVA - IWEOL paigaldusmarkusest.

Plena EOL

Plena liinildpukaarte saab kasutada mitteaktiivsete ja aktiivsete kolariahelate plisivaks
jarelevalveks. PLN-1EOL-i liinildpukaarti saab kasutada nt plsiva taustamuusikaga
kblariahelatel voi kui kasutatakse passiivseid helitugevusregulaatoreid.

Plena liinildpukaardid PLN-1EOL jalgivad piloottooni olemasolu kélariliinil. Kaart thendatakse
kolariliini [6ppu ja sellega tuvastatakse piloottooni signaali. See signaal on liinil alati olemas:
kui taustamuusika (BGM) méangib, kui kdne on pooleli ja kui signaal puudub. Piloottoon ei ole
kuuldav ning on vdaga madalal tasemel (st =20 dB). Kui piloottooni signaal on olemas, siittib
LED-tuli ja kontakt plaadil suletakse. Kui piloottoon puudub, siis kontakt avaneb ja LED lilitub
valja. Kolariliini I6ppu paigaldatuna kehtib see olek tervikuna kogu liinile. Piloottooni signaali
olemasolu ei olene kdlarite arvust voi koormusest liinil ega liini mahtuvusest. Seda kontakti
saab kasutada vigade tuvastamiseks ja neist teadaandmiseks kolariliinil.

Mitu liinilopukaarti saab pargiihendada Ghte sisendisse. See véimaldab jalgida mitme haruga
koélariliini. Kuna taustamuusika sisaldab ka piloottooni signaali, pole vaja taustamuusikat
katkestada.

Vt lksikasju paigalduse ja konfigureerimise kohta siisteemi kasutusjuhendist.

Piloottoon

See seade sisaldab sisemist, konfigureeritavat piloottooni generaatorit ja signaalivéimendit,
mida saab lilitada kdlaritsoonidesse. Piloottooni generaator konfigureeritakse IRIS-Neti
tarkvaraga.
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Parameeter Vaartus/vahemik
Generaatori olek Sees/viljas
Signaali sagedus 18 000-21 500 Hz
Signaali amplituud (oleneb koormusest) 1-10V

Pange tahele!
Teatud tingimustel (nt korge signaalitaseme korral voi suure korgsagedustundlikkusega
kolarite kasutamisel) voivad inimesed piloottooni kuulda. Sellisel juhul suurendage piloottooni

sagedust.

8.3 Voimendi sisendi jarelevalve

Iga 100 V sisend (AMP IN) on varustatud taseme-/piloottooni jalgimisega. See véimaldab
jalgida Ghendatud voimendit ja sellega seotud juhtmeid.

Parameeter Vaartus/vahemik
Sagedus 1000-25 000 Hz

Pinge > 3 (ruutkeskmine pinge)
Katsetsiikkel < 10 sekundit

Jarelevalvet saab IRIS-Neti tarkvaraga sisse ja valja lilitada.
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9 Hooldus
9.1 Plisivara varskendus

IRIS-Neti saab kasutada seadme pusivara varskendamiseks. Olenevalt kasutatavast CAN-
andmekiirusest voib varskendus votta aega Ghe v6i mitu minutit. Kuna arendustoid tehakse
alati kogu slisteemi tarkvara suhtes, voib olla vaja varskendada keskseadme plsivara. Koik

tarkvara Uhilduvusprobleemid kuvatakse IRIS-Netis. Lisateavet plsivara varskenduste kohta
leiate IRIS-Neti dokumentatsioonist.

9.2 Lihtestamine tehase vaikesitetele
Seade on tehases programmeeritud jargmiste funktsioonide ja atribuutidega.
Parameeter Seadistus/kirjeldus
CAN-i boodikiirus 10 kbit/s
Kolariliini valjundreleed Valja (koik tsoonid lulituvad sisendile AMP IN
1)
GPI Digitaalne sisend (jarelevalveta)
GPO Viljas
Sisemine piloottooni generaator Viljas

Tabel 9.8: Seadme tehase vaikesatted

Seadme satteid saab lahtestada vaikevaartustele kasitsi voi IRIS-Neti abil. Kasitsi
lahtestamiseks tehke jargmised toimingud, kui seade on sisse liilitatud.

1. Uhendage seade CAN BUS-i kiiljest lahti.

2. Maarake aadressiks ,,00”, kasutades valikulilitit CAN ADDRESS seadme tagapaneelil.
3. Vajutage esipaneelil nuppu Sivistatud nupp ja hoidke seda kolm sekundit all.

Seade on niilid tehase vaikesatetele lahtestatud.

Ettevaatust!

Enne seadme uuesti CAN BUS-iga ithendamist vaadake CAN-i boodikiirust, mis voib teatud
tingimustel muutuda.
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PAVIRO Marsruuter

Tehnilised andmed

Elektrilised omadused

Helisisendid (100 V)

AMP IN: 4 x 6 kontaktiga port

- Maksimaalne pinge 120 V4
- Maksimaalne vool 7,2 A
- Maksimaalne voimsus 500 W

Helivaljundid (100 V)

SPEAKER OUT: 4 x 12 kontaktiga port

- Maksimaalne pinge 120 V4
-  Maksimaalne vool 7,2 A
- Maksimaalne voimsus 500 W

CONTROL IN

4 x 10 kontaktiga port

- Juhtsisendid

— 10 jarelevalvega sisendit (0-24 V, U, =
32V)

— 10 isoleeritud sisendit (madal: U <5V
DC; koérge: U >10V DC, U, =32 V)

CONTROL OUT

4 x 10 kontaktiga port

- Juhtvaljundid

24 vaikese voimsusega valjundit (avatud
kollektor, U,.., = 32 V, I,.., = 40 mA)

- Juhtrelee

2 (NO/NC releekontaktid, U, = 32 V, |...,.=
1A)

Liidesed

- Port CAN BUS

2 x RJ-45, 10 kuni 500 kbit/s (keskseadme,
ruuteri, voimendi Ghendamiseks)

Alalisvoolutoite sisend

21-32 V alalisvool

Tarbevoimsus 5-60 W
Maksimaalne toitevool (24 V)

—  Ootereziim -  <250mA

— Joudeolek/teavitus/hoiatus - <800 mA
Keskkond

Tootemperatuur =5 °C kuni +45 °C

Hoiutemperatuur

=40 °C kuni +70 °C

Niiskus (mittekondenseeruv)

5% kuni 90%

Paigalduskorgus

Kuni 2000 m

Mehaanilised omadused

Moéotmed (K x L x L)

88 mm x 483 mm x 391 mm
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Kaal (neto) 8,2 kg

Iseseisev, 19-tolline pustik

Paigaldamine

Must hobedaga

Varv
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