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1 Wstep
1.1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji

Niniejsza instrukcja jest przeznaczona dla oséb odpowiedzialnych za konfigurowanie
oprogramowania analizy obrazu firmy Bosch oraz zarzadzanie nim. Niniejsza instrukcja zawiera
podstawowe informacje na temat analizy sygnatu wizyjnego oraz opis konfiguracji
oprogramowania.

1.2 Konwencje przyjete w tym dokumencie
Uzywane sg nastepujace symbole i adnotacje, ktére majg na celu zwrdcenie uwagi na sytuacje
specjalne.
Uwaga!

Ten symbol informuje o specjalnych funkcjach oraz wskazéwkach badz informacjach
utatwiajgcych obstuge oprogramowania.

Frazy, ktére mozna spotkaé¢ w programie, np. opcje menu, polecenia lub teksty w interfejsie
uzytkownika, sg oznaczone pogrubiona czcionka.

1.3 Uzyskiwanie dostepu do Pomocy

Nalezy korzysta¢ z Pomocy w programie. Niniejszy dokument Pomocy zawiera podstawowe
informacje na temat analizy sygnatu wizyjnego oraz opis konfiguracji oprogramowania.
Aby przej$¢ do Pomocy w programie Configuration Manager:
1. Nacisnij klawisz F1.
Lub
Kliknij temat pomocy w menu Pomoc.
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Pomoc.
2. Jesli lewe okienko nie jest widoczne, kliknij przycisk Pokaz.
3. Aby uzyskaé wiecej informacji, kliknij przycisk Tematy pomocy.
Aby przej$s¢ do Pomocy w przegladarce internetowej:
1. Nacisnij F1. Wyswietlone zostanie okno Pomocy.
2. Aby uzyskac wiecej informacji, kliknij przycisk Tematy pomocy.

Uwaga!
Otwdrz Pomoc w programie, aby uzyskac¢ informacje o korzystaniu z pomocy, na przyktad o
wyszukiwaniu, znajdowaniu i drukowaniu informacje.

14 Dodatkowa dokumentacja

Dalsze informacje
Wiecej informacji, dokumentacje i oprogramowanie do pobrania mozna znalez¢ na stronie
www.boschsecurity.com albo na stronie odpowiedniego produktu.
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2

Ogolne informacje o systemie

Ogolne informacje o analizie zawartosci obrazu (VCA)
Analiza zawartosci obrazu to proces automatycznego analizowania obrazow wideo celem
wywotywania alarmow przy wystgpieniu zaprogramowanych zdarzenia, takich jak wykrycie
obiektu poruszajgcego sie na obszarze monitorowanym albo sabotazu kamery. Funkcji tej
mozna takze uzywac¢ do gromadzenia danych statystycznych na temat wykrywanych obiektow.
W zalezno$ci od typu kamery dostepne sg nastepujace algorytmy VCA w kamerach Bosch:
- Intelligent Video Analytics:
Wykrywanie wtaman z duzej odlegtosci w skrajnych warunkach pogodowych. Wykrywanie
i Sledzenie poruszajgcych sie obiektow.
(patrz Intelligent Video Analytics, Strona 12)
— Intelligent Video Analytics Flow:
Wykrywanie ruchu podstawowych komodrek na siatce wraz z ich predkoscia i kierunkiem
poruszania sie. Ta funkcja jest uzywana do wykrywania ruchu odwrotnego w ttumie.
(patrz Intelligent Video Analytics, Strona 12)
—  Essential Video Analytics:
Niezawodne rozwigzanie do analizy sygnatu wizyjnego na potrzeby matych i $rednich
przedsiebiorstw, duzych sklepdw detalicznych, centréw handlowych oraz magazyndw.
Wykrywanie i $ledzenie poruszajacych sie obiektow.
(patrz Essential Video Analytics, Strona 14)
- MOTION+:
Podstawowe zmiany kierunku ruchu komorek na siatce. Stuzy do uruchamiania
nagrywania.
(patrz MOTION+, Strona 30)
- Wykrywanie sabotazu:
wykrywa zastoniecie obiektywu kamery, odwrdcenie od monitorowanej sceny, skrajne
warunki oswietlenia oraz nieaktywnos$¢/usuniecie podstawowych obiektéw.
(patrz Wykrywanie sabotazu, Strona 32)

Metadane
Metadane to informacje zbierane przez algorytmy analizy obrazu. W przypadku
Essential Video Analytics i Intelligent Video Analytics obejmuje to wszystkie informacje
dotyczace wykrytych i sledzonych obiektéw na monitorowanym obszarze w nastepujacy
sposob:
—  Zdarzenia alarmu i zliczania
— Potozenie i trajektoria obiektu

—  Na obrazie (2D)

- Informacje geolokalizacyjne / wspotrzednych na ptaszczyznie podtoza (3D)
- Ksztatt obiektu

—  Ramka granic obiektu

- Obrys
- Witasciwosci obiektu

- Klasyfikacja obiektow (Person, Vehicle, Rower, Car oraz Truck)

—  Wielkosc¢ obiektu (na obrazie i w rzeczywistosci)

—  Predkosci i orientacja obiektu

- Wykres koloru obiektu

— Identyfikator obiektu
W przypadku MOTION+ ilos¢ zmian kazdej komorki na siatce MOTION+ jest uwzgledniona w
metadanych. W przypadku Intelligent Video Analytics Flow metadane opisuja wyliczony
kierunek ruchu.
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Przyktad:
Niezalezne strumienie wideo i metadanych. Strumient metadanych zawiera obrys wykrytego
samochodu.

1 | Sygnat wizyjny 2 |Metadane

3 | Strumien wizyjny 4 | Strumien metadanych

Koncepcja inteligencji w urzadzeniu koricowym

System Intelligent Video Analytics 8.10 jest dostepny w kamerach i nadajnikach firmy Bosch.
Dzieki koncepcji inteligencji urzadzen koncowych mozliwe jest rejestrowanie materiatu wideo
w oparciu o analize zawartosci obrazu. Mozliwos¢ wyboru przesytania strumieniowego lub
zapisu wytacznie obrazu alarmowego wigze sie z mniejszymi wymaganiami w zakresie
szerokos$ci pasma oraz pamieci.

Stan alarmowy moze by¢ sygnalizowany za pomoca wyjscia przekaznikowego w urzadzeniu lub
potaczenia alarmowego i transmitowany w postaci strumienia wizyjnego do dekodera lub
systemu zarzadzania sygnatem wizyjnym. Alarmy moga by¢ réwniez kierowane do systemu
zarzadzania sygnatem wizyjnym w celu inicjowania rozbudowanych scenariuszy alarmowych.
Poza wyzwalaniem alarméw system Intelligent Video Analytics 8.10 generuje takze metadane
opisujace zawarto$¢ analizowanej sceny. Metadane sg przesytane przez sie¢ wraz ze
strumieniem wizyjnym lub zapisywane w pamieci. Metadane zawierajg pozycje i geolokalizacje
$ledzonych obiektow we wspotrzednych mapy.
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Forensic Search

Nagrane metadane moga by¢ wykorzystywane do petnego wyszukiwania materiatu
dowodowego, ktérego reguty mozna zmieni¢ nawet po zdarzeniu za pomoca systemu Bosch
Video Management System lub aplikacji Bosch Video Client. Po kazdym wyszukiwaniu mozna
okresli¢ nowe zadania i je dostosowywac, a nagrane metadane zostang zeskanowane i
odpowiednio ocenione.

Funkcja Forensic Search pozwala zaoszczedzi¢ duzo czasu, umozliwiajgc skanowanie
olbrzymiej bazy danych w ciggu kilku sekund.

Uwaga!

Nie mozna zmieni¢ metadanych po wygenerowaniu. W przypadku wyszukiwania materiatu
dowodowego uzywane, modyfikowane i optymalizowane moga by¢ wszelkie zadania oparte na
ocenie metadanych. Samych metadanych nie mozna juz jednak zmieniac.

Ztozona konfiguracja na zadanie

W przypadku minimalnej konfiguracji system Intelligent Video Analytics 8.10 powiadomi o
dowolnym obiekcie znajdujgcym sie w ramach sceny. Bardziej ztozona konfiguracja rowniez
jest obstugiwana: mozna ustawi¢ do o$miu niezaleznych zadan w GUI i ograniczy¢ liste
obiektow alarmowych dla kazdego zadania na podstawie ich wtasciwosci. Do kalibracji kamery
mozna dodac korekte perspektywy i pomiaru obiektéow zardwno w metrycznym, jak i
brytyjskim uktadzie miar. Pétautomatyczne kreatory kalibracji utatwiaja proces kalibracji.
Natomiast za pomocg edytora skryptéw zadan mozna doktadniej konfigurowacd i taczyc
zdefiniowane zadania, a takze ustawi¢ osiem dodatkowych zadan.

Intuicyjny graficzny interfejs uzytkownika

System mozna skonfigurowac za pomoca strony internetowej urzadzenia lub programu
Configuration Manager. Graficzny interfejs uzytkownika za posrednictwem kreatora
przeprowadza konfiguracje i oferuje wszystkie narzedzia niezbedne do konfiguracji systemu
Intelligent Video Analytics 8.10 oraz okreslenia zasad detekcji lub zadan zliczania. Wszystkie
opcje konfiguracji sa przedstawiane jako przyktadowe naktadki do odpowiedzi zwrotnej i moga
by¢ bezposrednio edytowane, dzieki czemu konfiguracja jest intuicyjna.

Po wykryciu ruchu, kontur obiektu jest zaznaczany na wyswietlaczu na zétto, a jego trajektoria
ruchu jest wyswietlana na zielono. Jesli obiekt i jego ruch spetniajg warunki reguty
zdefiniowane dla jednego z zadan detektora, generowany jest alarm, a kontur zmienia kolor na
czerwony. Ponadto obiekt nieaktywny jest zaznaczany znakiem [I], a obiekt usuniety —
znakiem [X].

Jakos¢ VCA

Jakos$¢ analizy zawartosci obrazu (VCA) jest silnie uzalezniona od warunkéw $rodowiskowych,
na przyktad:

—  Warunki wptywajace na widocznosc, tj. dzien lub noc, mgta lub zastaniajace obiekty

-  Kamery zamontowane na masztach wpadajacych w drgania na wietrze

—  Roslinno$¢ poruszajaca sie na wietrze

—  Odbiciai cienie

Wiecej informacji mozna znalez¢ w dokumencie opisujgcym wszystkie ograniczenia
poszczegdlnych metod analizy zawartosci obrazu (VCA).

Patrz

—  Ograniczenia systemdw Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics, Strona 17

- Ograniczenia dotyczace przeptywu w przypadku algorytmu Intelligent Video Analytics,
Strona 21

—  Ograniczenia funkcji MOTION+, Strona 31
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- Ograniczenia wykrywania sabotazu, Strona 33
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3.1.1

Algorytmy VCA
Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics

Systemy Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics wykrywajg poruszajace sie
obiekty i sledza je w miare uptywu czasu. Wiele zadan alarmowych i statystycznych jest
dostepnych do analizy ruchu obiektdw w monitorowanym miejscu, w tym lokalizacja, kierunek
i predkos¢, a takze wtasciwosci, takie jak wielko$¢, predkose, typ i kolor.

System Intelligent Video Analytics rozni sie od systemu Essential Video Analytics tym, ze
algorytmy wykrywania i $ledzenia obiektdw Intelligent Video Analytics sa bardziej
zaawansowane. Zapewnia to wiekszg niezawodnos$¢ w trudnych warunkach pogodowych,
kiedy kamera drga, pada deszcz lub w przypadku wykrywania na dalsze odlegtosci.

Intelligent Video Analytics

Wspomagajacy prace ochrony system Intelligent Video Analytics 8.10 firmy Bosch to idealne
rozwigzanie do wykrywania wtaman z duzej odlegtosci w skrajnych warunkach pogodowych i
innych wymagajacych zadan z zakresu analizy obrazu.

To najnowoczesniejsze oprogramowanie do inteligentnej analizy sygnatu wizyjnego, ktére
skutecznie wykrywa, $ledzi i analizuje poruszajace sie obiekty, eliminujac niepozadane
fatszywe alarmy wywotywane przez rézne zrodta w obrazie.

System Intelligent Video Analytics przystosowuje sie do trudnych warunkéw, takich jak zmiany
natezenia o$wietlenia lub zmiany pogody: deszcz, $nieg, zachmurzenie lub zawiewane przez
wiatr liscie. Oprocz tego automatycznie kompensuje drgania kamery.

Oferuje rowniez zaawansowane funkcje, takie jak wykrywanie przekraczania wielu linii,
przemieszczania sie trasa, podejrzanego zachowania, obiektéw nieruchomych i opuszczajacych
chroniony obszar, a takze szacowanie gestosci ttumu oraz liczenie osob. Filtr obiektéw mozna
zdefiniowac w oparciu o rozmiar, predkos¢, kierunek, wspotczynnik proporcji i kolor.
Najnowsze, oparte na sztucznej inteligencji detektory oséb, samochodéw osobowych,
ciezarowych, autobusdéw, motocykli i rowerdw zapewniajg wysoka skutecznos¢ dziatania
nawet w gestym ruchu ulicznym lub w ttumie.

W przypadku skalibrowanych kamer oprogramowanie automatycznie rozréznia rézne typy
obiektow Person, Vehicle, Rower, Car oraz Truck. System w wersji 6.30 moze wykrywac
obiekty z dwukrotnie wiekszej odlegtosci niz w przypadku wersji 6.10.

Pozwala réwniez nagrywac wszystkie informacje o obiekcie i zmieniac¢ reguty nawet po fakcie,
aby umozliwi¢ petne skonfigurowanie wyszukiwania materiatu dowodowego.

Funkcja eliminowania tfta w systemach Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics
Systemy Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics uzywajg techniki eliminowania
tta, by lepiej wyodrebniac¢ obrazy na pierwszym planie do dalszego przetwarzania.

0
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¢ =g =Ly =
| ®
1=
1 |Obraztta 2 | Obraz biezacy
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3.1.2

3 | Pierwszy plan (aktualizacja tta) 4 | Wykryte obiekty (aktualizacja tta)

5 |Sledzenie (aktualizacja tta) 6 | Sciezki na wczesniejszych klatkach
(aktualizacja tta)

Detekcja ruchu za pomoca Intelligent Video Analytics Flow

Do wykrywania poruszajacych sie obiektéw na obrazie z kamery stuzy oddzielna aplikacja
Intelligent Video Analytics Flow. Intelligent Video Analytics Flow moze na przyktad stuzy¢ do
wykrywania nieprawidtowego kierunku poruszania sie.

— ST

®

1l

1 |Poprzedni obraz 2 | Obraz biezacy

3 |Prognoza ruchu

Przyktadowe zastosowania systemu Intelligent Video Analytics
System Intelligent Video Analytics nadaje sie do zastosowan o znaczeniu krytycznym i
zapewnia wyjatkowo niezawodne wyniki nawet w skrajnych warunkach srodowiskowych.
System Intelligent Video Analytics moze by¢ uzywany w nastepujacych zastosowaniach:
—  Ochrona ogrodzenia:
— Infrastruktura o znaczeniu krytycznym
—  Lotniska i stosuje
- Budynki rzadowe
—  Zaktady karne
- Straz graniczna
—  Monitorowanie portow, kanatow i wybrzezy
—  Monitorowanie ruchu:
—  Kontrola stref z zakazem parkowania
- Wykrywanie jazdy pod prad
—  Monitorowanie poboczy pod katem unieruchomionych pojazdow
—  Natezenie ruchu (liczenie pojazdéw)
—  Ochrona wartosciowych obiektow (alarm wyzwalany po dotknieciu lub zabraniu
eksponatu muzealnego)
—  Liczenie osob
- Wykrywanie zajetosci obszarow, kolejek i skupisk ludzkich

Przystosowane tryby sledzenia

System Intelligent Video Analytics 8.10 zawiera specjalne tryby $ledzenia dostosowane do
nastepujacych zadan:

- Wykrywanie wtaman

—  Liczenie osob wewnatrz pomieszczen

—  Ochrona obiektéw (nie dotykac!)

- Sledzenie statkéw
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3.13

Zadania alarmowe i statystyczne

Dostepne sg nastepujace zadania alarmowe i statystyczne:

- Wykrywanie obiektéw znajdujacych sie wewnatrz pojedynczego obszaru lub maksymalnie
3 obszaréw, w okreslonej kolejnosci, a takze podczas wkraczania na takie obszary lub ich
opuszczania

- Wykrywanie przekraczania wielu linii — od jednej do trzech linii potaczonych w
okreslonym porzadku

- Wykrywanie obiektow przecinajacych trase

- Wykrywanie podejrzanego zachowania celu w okreslonym czasie i na obszarze o
okreslonym promieniu

- Wykrywanie obiektow nieruchomych przez wczesniej okreslony czas

- Wykrywanie obiektow usunietych

- Wykrywanie obiektéw, ktorych wtasciwosci, takie jak rozmiar, predkosé, kierunek i
proporcje, zmieniaja sie we wczesniej skonfigurowanym przedziale czasowym zgodnie ze
specyfikacjami (na przyktad w razie upadku okreslonego obiektu)

—  Liczenie obiektéw przekraczajacych wirtualna linie

—  Liczenie obiektéw w danym obszarze i ostrzeganie w razie osiaggniecia zdefiniowanego
limitu

- Wykrywanie okre$lonego poziomu zageszczenia ttumu w zdefiniowanym obszarze

- Wykrywanie konkretnego kierunku ruchu i jego predkosci, nawet w ttumie (np. osoba
poruszajaca sie w ztg strone w bramce jednokierunkowej)

- Wykrywanie obiektow, ktére poruszaja sie w kierunku przeciwnym do ruchu pozostatych
obiektow w danym obszarze, nawet w ttumie

- Wykonywanie uje¢ twarzy z przodu

—  kaczenie zadan za pomocg skryptow

Filtry

W celu zwiekszenia niezawodnosci system Intelligent Video Analytics 8.10 mozna
skonfigurowac tak, by ignorowat konkretne obszary obrazu i mate obiekty. W przypadku
skalibrowanych kamer system Intelligent Video Analytics 8.10 automatycznie rozréznia osoby,
samochody osobowe, motocykle czy samochody ciezarowe. Ponadto mozna wyszukiwac
konkretne obiekty, tworzac odpowiednie zasady detekcji na podstawie rozmiaru obiektéw, ich
predkosci, kierunku (w obie strony), wspdtczynnika proporcji i filtréw koloru. Statystyki
dotyczace wtasciwosci obiektéw sg przechowywane i moga zosta¢ wyswietlone w celu
precyzyjnego dostrajania filtrow obiektow. Mogg réwniez zostaé zdefiniowane przez wybranie
podobnego obiektu w materiale wideo.

Essential Video Analytics

System Essential Video Analytics 8.10 firmy Bosch to niezawodne rozwigzanie z zakresu
analizy sygnatu wizyjnego, ktére idealnie zaspokaja potrzeby matych i srednich
przedsiebiorstw, duzych sklepdw detalicznych, centréw handlowych oraz magazyndw.

To oprogramowanie niezawodnie wykrywa, $ledzi i analizuje poruszajace sie obiekty,
eliminujgc niepozadane fatszywe alarmy wywotywane przez rézne zrodta w obrazie.
Dostepne sg rowniez zaawansowane funkcje, takie jak wykrywanie przekraczania wielu linii,
przemieszczania sie trasg, podejrzanego zachowania oraz obiektéw nieruchomych i
usunietych, a takze szacowanie gestosci ttumu oraz liczenie oséb. Filtr obiektéw mozna
zdefiniowaé¢ w oparciu o rozmiar, predkos¢, kierunek, wspoétczynnik proporcji i kolor.

W przypadku skalibrowanych kamer oprogramowanie automatycznie rozréznia rézne typy
obiektow Person, Vehicle, Rower, Car oraz Truck.
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3.1.4

3.1.5

Przyktadowe zastosowania systemu Essential Video Analytics

System Essential Video Analytics nadaje sie do zastosowan w matych i $rednich firmach,

duzych obiektach handlowych, budynkach komercyjnych i magazynach w nastepujacych

przypadkach:

- Wykrywanie wtaman (wewnetrzne) w mniejszych $rodowiskach

- Wykrywanie kolejek i ttumdw

- Egzekwowania przepisow BHP (w tym egzekwowania zakazow parkowania i wykrywanie
zablokowanych wyjs¢ awaryjnych)

— Analityka biznesowa (w tym liczenie oséb, monitorowanie kolejek i gestosci skupisk ludzi)

Przystosowane tryby sledzenia

System Essential Video Analytics zawiera specjalne tryby $ledzenia dostosowane do
nastepujacych zadan:

- Wykrywanie wtaman

—  Liczenie osob wewnatrz pomieszczen

—  Ochrona obiektéw (nie dotykac!)

Zadania alarmowe i statystyczne

Dostepne sg nastepujace zadania alarmowe i statystyczne:

- Wykrywanie obiektow znajdujacych sie wewnatrz pojedynczego obszaru lub maksymalnie
3 obszaréw, w okreslonej kolejnosci, a takze podczas wkraczania na takie obszary lub ich
opuszczania

- Wykrywanie przekraczania wielu linii — od jednej do trzech linii potaczonych w
okreslonym porzadku

- Wykrywanie obiektow przecinajacych trase

- Wykrywanie podejrzanego zachowania celu w okreslonym czasie i na obszarze o
okreslonym promieniu

- Wykrywanie obiektéw nieruchomych przez wczesniej okreslony czas

- Wykrywanie obiektéw usunietych

- Wykrywanie obiektéw, ktorych wtasciwosci, takie jak rozmiar, predkos¢, kierunek i
proporcje, zmieniaja sie we wczesniej skonfigurowanym przedziale czasowym zgodnie ze
specyfikacjami (na przyktad w razie upadku okreslonego obiektu)

—  Liczenie obiektéw przekraczajgcych wirtualna linie

—  Liczenie obiektéw w danym obszarze i ostrzeganie w razie osiggniecia zdefiniowanego
limitu

- Wykrywanie okre$lonego poziomu zageszczenia ttumu w zdefiniowanym obszarze

—  kaczenie zadan za pomoca skryptow

Filtry

W celu zwiekszenia niezawodnosci system Intelligent Video Analytics 8.10 mozna

skonfigurowac tak, by ignorowat konkretne obszary obrazu i mate obiekty. W przypadku

skalibrowanych kamer system Intelligent Video Analytics 8.10 automatycznie rozréznia osoby,
samochody osobowe, motocykle czy samochody ciezarowe. Ponadto mozna wyszukiwaé
konkretne obiekty, tworzac odpowiednie zasady detekcji na podstawie rozmiaru obiektow, ich
predkosci, kierunku (w obie strony), wspdtczynnika proporcji i filtréw koloru. Statystyki
dotyczace wtasciwosci obiektow sg przechowywane i moga zosta¢ wyswietlone w celu
precyzyjnego dostrajania filtrow obiektow. Moga réwniez zostaé zdefiniowane przez wybranie
podobnego obiektu w materiale wideo.

Omowienie i poréwnanie funkcji
W tabelach ponizej przedstawiono dostepne funkcje systeméw Intelligent Video Analytics i
Essential Video Analytics.
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Zadania alarmowe Essential Intelligent
Video Video
Analytics Analytics
Wykryj dowolny obiekt Vv v
Obiekt w polu v v
Przeciecie linii v v
Wejscie do pola Vv v
Opuszczenie pola v v
Podejrzane zachowanie v v
Przemieszczanie sie trasa v v
Obiekt usuniety v v
Obiekt nieaktywny v v
Licznik v v
Occupancy Vv v
Detekcja ttumu Vv v
Zmiana warunkow v v
Wyszukiwanie podobnych elem. v v
Przeptyw w polu v
Przeptyw wsteczny w polu v
Filtry obiektow Essential Intelligent
Video Video
Analytics Analytics
Czas trwania v v
Rozmiar v v
Format obrazu v/h N4 v
Predkosé v v
Kierunek v v
Kolor v v
Klasyfikowanie obiektow v v
Tryby sledzenia Essential Intelligent
Video Video
Analytics Analytics
Sledzenie standardowe v v
Sledzenie w 3D v v
Sledzenie oséb w 3D v v
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3.1.6

Tryby sledzenia Essential Intelligent
Video Video
Analytics Analytics
Sledzenie statku - Vv
Tryb muzealny v v
Inne Essential Intelligent
Video Video
Analytics Analytics
Kalibracja v v
Geolokalizacja v

Maskowanie VCA \./

Wykrywanie twarzy

N ENENES

Camera Trainer
(tylko w potaczeniu z BoschCloud Based
Services)

Niezawodnosé¢ w ekstremalnych - Vv
warunkach atmosferycznych

Kompensacja drgan kamery - v

Podwadjna odlegtos¢ wykrywania - v

Ograniczenia systemoéw Intelligent Video Analytics i Essential Video
Analytics

Niniejszy rozdziat opisuje ograniczenia, o ktérych nalezy pamieta¢ podczas

Intelligent Video Analyticslub Essential Video Analytics. Mimo ze system

Intelligent Video Analyticsjest o wiele bardziej niezawodny w wielu przypadkach i popetnia o
wiele mniej bteddw niz system Essential Video Analytics, to gtéwne przyczyny ewentualnych
btedow wystepujacych w systemie Essential Video Analytics sg takie same, dlatego zawarty tu
opis problemoéw jest wspolny dla obu algorytmow.

Uwaga!
W razie watpliwosci nalezy uzy¢ algorytmu Intelligent Video Analytics.

Ograniczenia funkcji sledzenia obiektow:

(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

—  Ze wzgledu na odbicia obiekty lub ruchy moga nie by¢ skutecznie wykrywane lub moze
by¢ wykrywana zbyt duza liczba obiektow lub ruchow. Fatszywe alarmy moga by¢
wywotane przez:

- l$nigce tto
szkto (oszklone elewacje budynkow)
- wode w tle
—  promienie Swiatta poruszajace sie w ciemnosci

—  Nagte pojawienie sie Swiatta reflektorow lub latarki skierowanych w gére obszaru moze

by¢ Zle odczytane jako obiekt.
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Duze obszary odbitego Swiatta takze moga powodowac nieprawidtowa detekcje ruchu.
Jednak nieznaczne odbicia swiatta, np. spowodowane spadajacymi kroplami deszczu, sg
na tyle mate, ze sg pomijane dla celow statystycznych oraz ze wzgledu na jednolity
charakter ich ruchu.

Ruch roslinnosci na wietrze jest interpretowany jako powolny, ciggty i niezmienny wiatr.
Jesdli na ten ruch naktada sie ruch obiektéw, mozliwe sa fatszywe zgtoszenia, jak réwniez
pominiecia obiektéw. Aby unikna¢ tego rodzaju bteddw, nalezy zmieni¢ potozenie kamery.
Silny wiatr, sztormy i silne uderzenia z réznych kierunkéw, zwtaszcza na pierwszym planie
sceny, moga wyzwalac¢ fatszywe alarmy.

Nagte pojawienie sie ostrych cieni chmur, drzew i budynkéw moze by¢ btednie
interpretowane jako obiekty. Algorytm potrafi rozréznia¢ miekkie cienie.

Obrys obiektu silnie o$wietlonego stoncem z wyraznym cieniem moze obejmowac cien
obiektu. Nalezy to wzig¢ pod uwage przy konfigurowaniu filtréw wspdtczynnika proporcji i
wielkosci obiektu. Algorytm potrafi rozroznia¢ miekkie cienie.

W celu niezawodnego wykrycia ruchu i przypisania go do konkretnego obiektu, konieczne
jest state tto. Im bardziej tto sie zmienia, tym trudniej wyrdzni¢ na nim poruszajace sie
obiekty w tle. Na przyktad osoba idaca wzdtuz zywoptotu poruszanego wiatrem
najprawdopodobniej nie zostanie wykryta.

Jesli nie da sie odrozni¢ obiektu od innych obiektow lub tta, ruch takiego obiektu nie
zostanie wykryty, np. osoby w duzym ttumie lub nieruchomy obiekt w duzym ttumie.
Wykrywanie wolno poruszajgcych sie obiektow bywa zawodne.

Efekty taczenia moga wystgpi¢ w przypadku obiektow stojacych bardzo blisko siebie lub
mijajacych sie w niewielkiej odlegtosci. Efekty tgczenia sg widoczne w postaci wspdlnego
obrysu obejmujacego wiecej obiektow. Oznacza to, ze w scenie pojawia sie nowy wiekszy
obiekt, a wczesniej wykryty i obserwowany obiekt znika, co obejmuje wszystkie efekty
zwigzane z wybranymi zadaniami wykrywania. To samo zjawisko ma miejsce, kiedy taki
obiekt jest dzielony na osobne obiekty. Aby tego unikngé, nalezy sprawdzi¢ scene kamery,
zoptymalizowac potozenie kamery i odpowiednio skonfigurowaé oprogramowanie.
Wykrywanie i analiza obiektéw wkraczajgcych na obraz sg opéznione do momentu
zaobserwowano znaczacego rozmiaru i ruchu. Aby tego unikng¢, nalezy wysrodkowac
wszystkie oceny w obrazie. W programie Intelligent Video Analytics dostepny jest
parametr czutosci, ktéry pozwala wybra¢ wyregulowac szybkos¢ poruszajgcych sie
obiektéw wyzwalajacych alarmy.

Funkcja Click-object-in-field (kliknij obiekt w polu) sprawia, ze jako$¢ pomiaru
metrycznego (wielkos¢, predkos¢, wspotczynnik wielkosci) w duzym stopniu zalezy od
prawidtowej kalibracji. Nalezy zwréci¢ uwage, ze filtr kolorow dostepny w tej funkcji jest
powigzany z obszarem obrysu obiektu. W wiekszosci przypadkdw ten obrys zawiera
dodatkowe informacje o otoczeniu, takie jak tto czy asfalt na drodze. Aby uzyskac¢
najlepszy rezultat w przypadku danego obiektu, zaleca sie usuniecie tych niepozadanych
kolorow na wykresie.

Minimalna wielkos¢ obiektu i rozdzielczosé¢ przetwarzania:
(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

Algorytmy Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics uzywaja réznych rozdzielczosci

przetwarzania w zaleznos$ci od urzadzenia i proporcji obrazu. W tym miejscu przedstawiono
rozdzielczosci przetwarzania réznych proporcji obrazu.

Essential Video Analytics

- 4:3—320x240

- 16:9 —320x180

Intelligent Video Analytics, $ledzenie 3D wtaczone, redukcja szumdéw WYL / SREDNIA,
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- w przypadku obiektow poruszajgcych sie / uruchomionych / zatrzymanych

- 1:1 —640x640

- 4:3—640x480

- 16:9 — 640x360
— Intelligent Video Analytics, $ledzenie 3D wtaczone lub redukcja szumow SILNA lub obiekty

umieszczone/zabrane

- 1:1 —320x320

- 4:3—320x240

- 16:9 —320x180
W trybie korytarza szerokos$c¢ i wysoko$¢ sg zamieniane. Algorytmy Intelligent Video Analytics i
Essential Video Analytics moga niezawodnie wykrywac obiekty o wielkosci co najmniej 20
pikseli kwadratowych w tej rozdzielczosci wewnetrznej, na przyktad 3x8 pikseli w przypadku
osoby.

Ograniczenia dotyczace automatycznej klasyfikacji typow obiektow:

(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

Uwaga: W celu klasyfikowania obiektow nalezy skalibrowa¢ kamere. Nalezy wybraé tryb

Sledzenie w 3D.

—  Czotgajace lub turlajace sie osoby mogga by¢ uznawane za zwierzeta. Jako osoby
klasyfikowane sg tylko wyprostowane osoby stojgce lub poruszajace sie.

—  Osoby i rowery widziane od przodu mogga by¢ ze sobg mylone. Rower widziany z przodu
bedzie klasyfikowany jako taki, tylko jesli porusza sie dostatecznie szybko, w przeciwnym
razie zostanie uznany za osobe.

—  Brak rozréznienia miedzy rowerem a motocyklem

- Niewielkie, zaledwie kilkupikselowe obiekty moga by¢ mylone (np. obiekty bardzo
oddalone od kamery).

—  Na poczatku wszystkie obiekty sg uznawane za nieznane. Sg one klasyfikowane w czasie,
jesli ich klase da sie okresli¢ wystarczajgco niezawodnie.

Ograniczenia dotyczace konfiguracji kolorow:

(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

W przypadku poszukiwania obiektéw ruchomych o okreslonych wtasciwosciach

kolorystycznych nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace informacje:

— W danych obrazu obiekt prawie nigdy nie wystepuje w statym kolorze. Piksele na
zewnetrznej krawedzi wykrywanego obiektu czesto zawierajg informacje dotyczace tta, a
nie obiektu.

Obiekty takie jak pojazdy zawieraja rozne czesci (nadwozie, okna, opony). Poszczegdlne
czesci obiektu sa wyswietlane w innych kolorach. Na przyktad btotniki na czerwono, a
opony na czarno.

- Witasciwosci kolorystyczne obiektu zalezg od warunkéw os$wietlenia. Jesli warunki
oswietlenia w obrazie sie zmienig, wowczas zmieni sie rowniez wychwycony kolor
obiektu.

Obiekty znajdujace sie na ulicy ukazuja sie w réznych odcieniach, w zaleznosci o pory dnia
i warunkow pogodowych.

—  Obiekt, ktéry zmienia swoje potozenie lub kierunek ruchu, moze wskutek tego ukazywac
sie z roznymi wtasciwosciami kolorystycznymi.

Na przyktad pojazdy sg czesto oznaczane kolorem z boku, lecz nie z tytu. W przypadku
ludzi widzianych od przodu, ogdlny ton kolorystyczny okres$la kolor twarzy. Jednak jesli
osoba obréci sie, ton kolorystyczny bedzie definiowany na podstawie wtosow lub nakrycia
gtowy.
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Ograniczenia dotyczace trybu Sledzenie w 3D:

(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

Uwaga: wymagana jest kalibracja sceny. Jesli scena nie zostanie dobrze skalibrowana,

$ledzenie moze dawac btedne rezultaty lub tez wcale nie przynies¢ efektu.

—  Wszystkie obiekty musza poruszac sie na jednej ptaskiej ptaszczyznie podtoza.
Kondygnacje, klatki schodowe i obiekty w ruchu pionowym moga powodowacd
nieprawidtowy odczyt sceny.

—  Kamera powinna znajdowac sie na wysokosci co najmniej 2,5 metra. Najlepsze wyniki
zapewnia kamera na wysokosci powyzej 3 metrow.

—  Obiekty, ktére znajduja sie w catosci powyzej linii horyzontu, nie sg wykrywane, na
przyktad obiekty latajace. W trybie Sledzenie w 3D ruch obiektu jest ograniczony do
ptaszczyzny podtoza.

Ograniczenia dotyczace trybu Sledzenie oséb w 3D:

(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

Uwaga: W celu klasyfikowania obiektow nalezy skalibrowac kamere. Nalezy wybraé tryb

Sledzenie oséb w 3D.

- Widok z géry wymaga umieszczenia kamery na wysokosci powyzej 3 metrow. Najlepsze
wyniki zapewnia kamera na wysokosci powyzej 4 metréow.

—  Nalezy zastosowac taki obiektyw kamery, w ktérym gtowa postaci bedzie stanowita od 7%
do 14% szerokosci ekranu oraz od 8% do 16% wysokosci ekranu.

— Inne poruszajace sie obiekty, odbtyski na podtozu, migajace swiatta, zmieniajace sie
warunki oswietleniowe, cienie, wozki lub osoby z walizkami lub parasolami moga
powodowac nieprawidtowe wyniki zliczania.

—  Dzieci bedace blisko innych oséb moga nie by¢ wykrywane.

—  Po przekroczeniu odpowiedniej liczby oséb w scenie tworzonych jest coraz wiecej klatek
bez metadanych. Sledzenie bedzie kontynuowane tak dtugo, jak to mozliwe.

Liczba osdb w scenie, ktérg mozna $ledzi¢ w czasie rzeczywistym:
—  Okoto 20 za pomoca algorytmu Intelligent Video Analytics
—  Okoto 10 za pomocg algorytmu Essential Video Analytics

—  Zliczanie linii na krawedzi pola widzenia moze nie dziatad.

- Tryb $ledzenie oséb w 3D nie dziata w stabym oswietleniu.

—  Brak rozréznienia miedzy osobami i obiektami podobnej wielkosci (na przyktad walizkami,
wozkami).

—  Osoba z torbami moze by¢ wykrywana jako kilka oséb.

Ograniczenia dotyczace zliczania:

(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

—  Czesciowo ukryte obiekty oraz obiekty, ktérych precyzyjne sledzenie jest niemozliwe ze
wzgledu na predkosé, warunki tta lub wielko$¢, moga powodowac fatszywe wyniki
zliczania.

Ograniczenia dotyczace kamer panoramicznych:

(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

- Algorytmy sg uzywane tylko w widoku kolistym. Wyniki te sg nastepnie przeksztatcane na
widok panoramiczny.

—  Skalibrowanie kamery jest mozliwe, ale kreator kalibracji jest niedostepny.

Ograniczenia dotyczace geolokalizacji:

(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

Uwaga: wymagana jest kalibracja kamery. Aby uzyska¢ lepsza wydajnos$¢, nalezy wtaczy¢ tryb
Sledzenie w 3D.
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Sledzenie jest mozliwe tylko na pojedynczej ptaszczyznie podtoza.
Do wyswietlania geolokalizacji na mapie potrzebna jest przegladarka.

Ograniczenia zwigzane z wykrywaniem obiektow nieruchomych/usunietych;
(Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics)

Tryb wykrywania Obiekty ustawione / Obiekty zajete zapewnia najlepsze rezultaty, jesli
umieszczony badz zabrany przedmiot jest duzo mniejszy od obiektu, ktory nim
manipuluje.

Jezeli osoba postawi lub zabierze rower, zostanie on wykryty jako postawiony/zabrany
albo poruszony/zatrzymany, poniewaz rower i osoba sg podobnych rozmiaréw. Dlatego
nalezy sprawdzi¢ wszystkie nieruchome/usuniete obiekty, jesli ma to zastosowanie.
Pojazdy beda zawsze wykrywane jako obiekty uruchomione/zatrzymane, poniewaz sa
duzo wieksze niz wsiadajaca/wysiadajgca osoba.

Algorytm Intelligent Video Analytics w miejscach, gdzie wystepuje duze natezenie ruchu w
tle, pozwala wykrywac tylko obiekty zatrzymane. Wykrywanie wszystkich innych typow
obiektéw stacjonarnych/usunietych w tego typu miejscach mozna wtaczy¢ tylko po
wytaczeniu funkcji redukcji szumow.

Ograniczenia dotyczace sledzenia pojazdow w wodzie:
(dostepne tylko w systemie Intelligent Video Analytics)

Ten tryb $ledzenia nie nadaje sie do $ledzenia 0sdb poruszajacych sie wzdtuz plaz.
Zastosowania w $luzach, gdzie woda pieni sie na biato po otwarciu $luzy, nie sg mozliwe.
Wysokie fale moga powodowac fatszywe alarmy.

Dwie todzie ptynace jedna za druga w bliskiej odlegtosci sg wykrywane jako jedna.

3.1.7 Ograniczenia dotyczace przeptywu w przypadku algorytmu Intelligent

Video Analytics
W pewnych warunkach uzycie tego typu systemu detekcji ruchu nie zawsze jest zalecane. Aby
uzyskac¢ wiarygodne rezultaty, nalezy przestrzegac¢ nastepujacych zalecen:

W przypadku zmniejszenia mocy obliczeniowej na skutek bardziej intensywnego
kodowania, szybkie przeptywy nie beda wykrywane.

Zeby zagwarantowac¢ niezawodno$é wykrywania, wielko$¢ obiektu powinna wynosié co
najmniej 8 blokéw. Kazdy wielkosci 8 x 8 pikseli QCIF.

Obiekty przebywajgce w polu widzenia kamery przez mniej niz 2 sekundy nie sa
wykrywane.

Przeptyw moze by¢ wykrywany, jesli predkos¢ i kierunek obiektu sg mniej wiecej state w
konfigurowalnych krotkich okresach czasu lub odlegtosciach.

Wykrycie obiektow posiadajacych teksture odrézniajaca sie od tta jest bardziej
prawdopodobne od wykrycia obiektow zblizonych wygladem do tta.

Obiekty poruszajace sie do przodu i do tytu oraz obiekty zygzakujace nie powoduja
wyzwolenia funkcji wykrywania przeptywu. Obiekt moze spowodowac wyzwolenie funkcji
wykrywania przeptywu, jesli gtéwna sktadowa jego ruchu jest ruch po linii proste;j.
Wykrywania obiektéw nie ogranicza jednak ich chwilowe przystoniecie, na przyktad przez
drzewo.

Obszar czutosci musi pokrywac sie z kierunkiem ruchu, ktéry ma by¢ wykrywany. Wiele
obszarow czutosci musi ptynnie zlewacé sie ze sobg. W przeciwnym wypadku nie bedzie
mozliwosci wykrywania przeptywu w danym kierunku.

Intensywne ruchy kamery moga powodowac fatszywe alarmy i prowadzi¢ do
niewykrywania obiektéw.

Aby wykrywac wolno poruszajace sie obiekty, zakres przeptywu gtéwnego musi wynosi¢
co najmniej 45°.
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— Do wykrywania obiektéw tymczasowo ukrytych nalezy ustawi¢ bardzo wysoka wartos¢

aktywnosci.
3.1.8 Licencje
Algorytmy Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics sg dostepne fabrycznie we
wszystkich zgodnych kamerach. Zadna licencja nie jest wymagana.
Uwaga!
Aktualne oprogramowanie uktadowe mozna otrzymac¢ w centrum obstugi klienta lub pobraé ze
strony internetowej naszej firmy.
Oprogramowanie uktadowe mozna zaktualizowa¢ bezposrednio za posrednictwem interfejsu
urzadzenia wyswietlanego w przegladarce internetowej lub za pomoca programu
Configuration Manager.
3.2 Camera Trainer
Patrz
- Konfigurowanie modutu Camera Trainer, Strona 107
3.2.1 Wstep

Modut Camera Trainer zostat opracowany celem poprawy mozliwosci programu

Intelligent Video Analytics za pomoca uczenia maszynowego.

W pordéwnaniu z programami Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics modut
Camera Trainer moze nie tylko wykrywac i klasyfikowac poruszajace sie obiekty, ale réwniez
obiekty statyczne. W porownaniu z programami Intelligent Video Analytics i

Essential Video Analytics modut Camera Trainer moze réwniez rozrozniac obiekty
(niekoniecznie osoby) znajdujace sie blisko siebie i przechowywac informacje o
wczeséniejszych ruchach.

Ogdlne oprogramowanie uczenia maszynowego w obrazowaniu komputerowym zazwyczaj
wymaga tysiecy przyktadéw pozytywnych obiektédw docelowych i jeszcze wiecej przyktadéw
negatywnych, aby zaprogramowac rozpoznawanie tych obiektéw w kazdych warunkach.

Ale jedna kamery monitoruje tylko jedng scene, zatem juz kilkaset przyktadéw wystarczy do
zdefiniowania wygladu obiektu docelowego w danym polu widzenia niezaleznie od warunkéw
oswietlenia czy pogody. Modut Camera Trainer pozwala w interaktywny sposob
zaprogramowac kamere do rozpoznawania obiektow docelowych lub standéw obiektow
zdefiniowanych przez uzytkownika, o ile tylko obiekty docelowe maja wyrazne krawedzie.

Omowienie procesu Camera Trainer

Interaktywne Wykrywanie Ocena
programowanie czujki obiektow
Aby zaprogramowac Kamera wykrywa Kamera ocenia, czy
czujke do » obiekt i generuje » wykryty obiekt
rozpoznawania metadane. generuje alarm czy
konkretnego obiektu, powoduje
trzeba jej podac kilka zwiekszenie licznika.

przyktaddéw takiego
obiektu lub jego
docelowego stanu oraz
przyktady tego, jak taki

obiekt nie wyglada.
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programowanie czujki

Wykrywanie Ocena

obiektow

Interaktywne

Nalezy powtarzac ten
proces wielokrotnie, az
do osiaggniecia
zadowalajacego
rezultatu. Tak
zaprogramowang czujke
nalezy przestac do
kamery.

3.2.2

Przyktady zastosowania

W poréwnaniu z programami Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics funkcja

Camera Trainer nadaje sie do nastepujacych zastosowarn:

3.2.3

Rozroéznianie obiektéow

Modut Camera Trainer moze skutecznie oddziela¢ i wykrywac¢ obiekty bedace blisko
siebie, np. zaparkowane samochody, ciezaréwki, okrety czy rowery. Mozna réwniez
zaprogramowac wykrywanie fragmentéw obiektow, np. przedniej szyby pojazdu.
Sledzenie dtugotrwate

Modut Camera Trainer bezposrednio wykrywa obiekty, ktére przez dtuzszy czas sie nie
poruszaja, na przyktad, monitoruje zaparkowane samochody w dtugim okresie czasu.
Uwaga: do niezawodnego wykrywania poruszajacych sie obiektéw w programach
Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics obiekty statyczne sg w ciagu kilku
minut przenoszone do tta, dlatego programy te nie nadaja sie dtugotrwatej obserwacji
nieruchomych obiektow. Modut Camera Trainer nie ma obrazu tta i wykrywa nieruchome
obiekty niezaleznie od tego, jak dtugo znajduja sie polu widzenia.

Nauka nowych typéw obiektow

Modut Camera Trainer mozna réwniez uczy¢ rozpoznawania innych, nowych
poruszajacych sie obiektéw, na przyktad, wozkéw sklepowych czy pociggow.

Uwaga: Programy Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics potrafig
klasyfikowac wytacznie samochody osobowe, ciezarowe i rowery/motocykle, o ile da sie
je odseparowac od innych obiektow.

Wykrywanie stanu

Modut Camera Trainer moze by¢ na przyktad uzywany do wykrywania stanu. Czujke
mozna zaprogramowac do wykrywania otwartych lub zamknietych szlabanow
parkingowych albo poziomu zalania woda lub zasypania $niegiem za pomocg dobrze
widocznej miarki.

Uwaga: programy Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics moga wykrywac
obiekty bedace w ruchu. Wykrywanie stanu nie jest mozliwe.

Ograniczenia

Korzystanie z modutu Camera Trainer wigze sie z nastepujacymi ograniczeniami:

Konfiguracja

Do konfiguracji modutu Camera Trainer mozna uzywac tylko programu Configuration
Manager. Nie da sie tego zrobi¢ za pomocga przegladarki internetowej.

Informacje o konkretnej scenie

Mozna zaprogramowac¢ modut Camera Trainer tylko do wykrywania obiektow w
okreslonym widoku. Jezeli czujka zostata zaprogramowana pod katem okreslonej sceny,
obiekt, ktory ma by¢ pozniej wykrywany, musi mie¢ takg sama wielkos¢, znajdowac sie w
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tej samej perspektywie, utozeniu i na identycznym tle.

Taka sama wielkos$é: oznacza, ze odlegto$¢ do obiektu musi by¢ taka sama, poniewaz
wielko$¢ obiektow jest uzalezniona od dystansu.

Taka sama perspektywa: oznacza, ze po zaprogramowaniu czujki nie wolno zmieniac
pozycji kamery ani jej pola widzenia. Zmiana dowolnego z tych parametréw uniemozliwi
wykrywanie.

Takie samo utozenie: oznacza, ze jesli czujka zostata zaprogramowana do wykrywania
obiektu od frontu lub z boku, to obiekt musi znajdowac¢ sie w takim potozeniu, zeby zostat
wykryty.

Identyczne tto: oznacza, ze trzeba oddzieli¢ tto od obiektu. Czujka zaprogramowana do
wykrywania samochoddéw na ulicy nie moze by¢ na przyktad uzywana do identyfikacji lasu.
Zeby méc identyfikowaé samochdd w lesie, trzeba dodaé las, jako przyktad negatywny.

Zaprogramowan Taka sama Taka sama Takie samo Takie samo
a czujka wielkosé perspektywa utozenie tto

Uwaga:

Mozna poprawi¢ wyniki i wyeliminowac wiele ograniczen, stosujac sie do ponizszych

instrukcji:

— Doda¢ wiecej probek podczas programowania czujki.

- W przypadku odlegtosci, perspektywy oraz utozenia zaprogramowac dodatkowe
czujki do tego samego zastosowania.
Przyktad: zaprogramowac druga czujke do obiektéw, ktore sg bardziej oddalone.
Nalezy upewni¢ sie, ze oba obszary wykrywania naktadaja sie na siebie; zeby mozliwe
byto wykrycie obiektu dwukrotnie. Obie $ciezki musza by¢ oddzielne nie mogg by¢ ze
sobg tgczone.

—  Silne podobienstwo obiektédw
Modut Camera Trainer ocenia przyblizone krawedzie i informacje o teksturze obiektu.
Dlatego nie jest mozliwe odrdznianie od siebie obiektow, ktérych krawedzie sg zbyt
podobne.

Identyfikacja Nakrycie gtowy Kamizelka bezpieczenstwa
Z powodu braku filtra koloru nie
—_ - da sie rozréznia¢ miedzy
osobami ubranymi i nieubranymi
w kamizelki bezpieczenstwa.

Model samochodu Kolor samochodu
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Brak rozréznienia koloru obiektow

Modut Camera Trainer nie rozréznia obiektéw w réznych kolorach. Filtr obiektow Kolor
jest niedostepny.

Sledzenie obiektow

Do niezawodnego $ledzenia dwa nastepujgce po sobie zarejestrowania obiektu musza
zachodzi¢ na siebie co najmniej w 50%. Jesli obiekt nie zostanie wykryty po 5 klatkach,
zostanie usuniety.

Brak oceny obiektow 3D

Ocena 3D nie jest mozliwa, poniewaz ocena 3D wymaga obiektdéw znajdujgcych sie na tej
samej ptaszczyznie podtoza. Jednak modut Camera Trainer pozwala wykrywac czesci
obiektéw, ktére nie musza by¢ na ptaszczyznie podtoza. Odlegtosc tych obiektéw bedzie
szacowana jako dalej niz sg one w rzeczywistosci. W zwigzku z tym ocena 3D jest
wytaczona w przypadku wszystkich obiektow Camera Trainer.

Przyktad: nie jest wykrywana predkos¢, rozmiar w metrach ani geolokalizacja.

Tylko osoby znajduja sie na tej samej ptaszczyznie podtoza, ale poziomy szlaban jest
powyzej tej ptaszczyzny

Algorytm modutu Camera Trainer nie jest w stanie zlokalizowa¢ szlabanu, poniewaz jest
on nad ptaszczyznag podtoza i kamera umiejscawia go dalej niz jest on w rzeczywistosci.

Ptaszczyzna podtoza  Rzeczywis Obserwowana
ta pozycja pozycja

Nie da sie zagwarantowac¢ wydajnosci w czasie rzeczywistym (12,5/15 kl./s w zaleznoSci
od bazowej czestotliwosci od$wiezania) i moga wystepowac spadki liczby kl./s, gdy
wiecej niz 10 czujek jest zaprogramowanych w najwiekszym mozliwym rozmiarze; lub
wiecej czujek w odpowiednio mniejszym rozmiarze.

Wyszukiwanie materiatu dowodowego

—  Zadania alarmu/licznika mozna zmieniac

—  Zaprogramowanych czujek nie mozna zmienia¢

3.24 Obstugiwane/nieobstugiwane zadania

Obstugiwane zadania
Ponizsze zadania sg obstugiwane przez modut Camera Trainer:

Obiekt w polu

Patrz Konfigurowanie zadania Obiekt w polu, Strona 66
Wejscie do pola

Patrz Konfigurowanie zadania Wejscie do pola, Strona 86
Opuszczenie pola

Patrz Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola, Strona 89
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3.2.5

-  Przeciecie linii
Patrz Konfigurowanie zadania Przeciecie linii, Strona 69
- Podejrzane zachowanie
Patrz Konfigurowanie zadania Podejrzane zachowanie, Strona 72
- Przemieszczanie sie trasa
Patrz Konfigurowanie zadania Przemieszczanie sie trasa, Strona 77
-  Licznik
Patrz Konfigurowanie zadania Licznik, Strona 93
- Occupancy
Patrz Konfigurowanie zadania Obtozenie, Strona 96
- Zmiana warunkow
Patrz Konfigurowanie zadania Zmiana warunkdw, Strona 74
- Wyszukiwanie podobnych elem.
Patrz Konfigurowanie zadania Wyszukiwanie podobnych elem., Strona 92

Zadania nieobstugiwane
Ponizsze zadania nie sg obstugiwane przez modut Camera Trainer:
-  Obiekt nieaktywny *

Patrz Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny, Strona 83
- Obiekt usuniety *

Patrz Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety, Strona 80
- Detekcja ttumu 2

Patrz Konfigurowanie zadania Detekcja ttumu, Strona 92
-  Sabotaz?

Patrz Konfigurowanie zadania Sabotaz, Strona 80
- Przeptyw w polu ?

Patrz Konfigurowanie zadania Przeptyw w polu, Strona 114
- Przeptyw wsteczny w polu ?

Patrz Konfigurowanie zadania Przeptyw wsteczny w polu, Strona 115
! Zadania Obiekt nieaktywny / Obiekt usuniety sa powigzane z obstuga obrazu tta
Intelligent Video Analytics / Essential Video Analytics. Obstuga tta nie jest wymagana do
programowania czujki, dlatego te zadania nie sg obstugiwane.
Jesli alarm jest potrzebny do obiektu danej sceny pozostajgcego zbyt dtugo w tej samej
pozycji, nalezy uzy¢ zadania Obiekt w polu z odpowiednio dtugim czasem opdznienia
aktywacji.
Jesli alarm jest potrzebny do obiektu danej sceny, ktéry zmieni swoje dotychczasowe
potozenie, nalezy uzy¢ skryptu jezyka zadania VCA.
2 7adania Detekcja ttumu, Sabotaz Przeptyw w polu i Przeptyw wsteczny w polu nie moga
oceniac¢ pojedynczych obiektow ani ich lokalizacji; moga natomiast rejestrowac statystyki,
przeptyw optyczny i inne wtasciwosci.

Patrz
—  Zadania, Strona 42
—  Zadania (przeptyw), Strona 54

Obstugiwane/nieobstugiwane filtry obiektow

Obstugiwane filtry obiektow

Nastepujace filtry obiektow sg obstugiwane przez modut Camera Trainer:
- Klasa

- Kierunek
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3.2.6

3.2.7

- Wielko$é?

- Wspdtczynnik proporcji *

! Obiekty danej sceny maja statg wielko$¢ i proporcje. Dlatego zastosowanie filtréw Wielkos$é i
Wspoétczynnik proporcji ma sens tylko wowczas, kiedy wymagane jest odroznianie od innych
obiektow.

Nieobstugiwane filtry obiektow

Ponizsze filtry obiektow nie sg obstugiwane przez modut Camera Trainer:
—  Predkos$¢ (brak $rednia 3D po podtozu)

- Kolor

Patrz
- Warunki w zadaniach, Strona 43

Szczegoty techniczne
—  Czujki: maks. 16
—  Obiekty na czujke na klatke: maks. 100
—  Obiekty na klatke (w tym VCA): maks. 1024
—  Przyktady na czujke: maks. 1024 przyktady pozytywne i 1024 przyktady negatywne
—  Cuzujki dziatajace w czasie rzeczywistym:
- Najwiekszy rozmiar: okoto 10 czujek
—  Najmniejszy rozmiar: 16 czujek
—  Rozdzielczo$¢ obrazu (dostepna dla czujki)
- 640x360 / 640x480 / 640x640
- 320x180/ 320x240 / 320x320
—  Bloki czujek: 8x8 pikseli
—  Minimalne bloki czujek: 4x4 piksele
—  Maksymalna liczba blokow czujki: 64
Uwaga: jesli potrzeba wiecej niz 64 blokow o wymiarach 8x8 pikseli, nastepuje
automatyczne przetaczenie sie na obraz o niskiej rozdzielczosci 320x180.
—  Maksymalna wysoko$é: 16 blokéw (128 pikseli)
—  Maksymalna szerokos¢: 32 bloki (256 pikseli)
—  Maksymalna wielkos$¢ czujki kwadratowej: okoto 1/5 szerokosci obrazu i 1/3 wysokos¢
obrazu 16:9
Uwaga: mozliwe sa czujki niekwadratowe.
—  Wielkos¢ jest automatycznie ograniczana w programie Configuration Manager.

Obstugiwane kamery
Modut Camera Trainer jest dostepny we wszystkich kolorach kamer sieciowych Bosch
wykorzystujacych Intelligent Video Analytics na platformach CPP 6 /7 /7.3 z
oprogramowaniem uktadowym w wersji 7.10 lub nowszej. Kamery termowizyjne nie sg
obstugiwane (na przyktad: DINION IP thermal 8000 / MIC IP fusion 9000 thermal channel).
Kamery zgodne z modutem Camera Trainer:
Ponizsza lista zawiera wykaz wszystkich obstugiwanych kamer na dzien publikacji niniejszego
podrecznika.
- CPP6

—  DINION IP starlight 8000 MP (NBN-80052)

—  DINION IP ultra 8000 UHD (NBN-80122)

- FLEXIDOME IP panoramic 7000 (NIN-70122)
- CPP7

—  DINION IP starlight 7000 HD (NBN-73013, NBN-73023, NBN-74023)
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- FLEXIDOME IP starlight 7000 HD (NIN-73013, NIN-73023)
- CPP7.3
- MIC IP starlight 7000i (MIC-7502-Z30)
—  MIC IP fusion 9000i (MIC-9502-730) color channel
- AUTODOME IP starlight 7000i (NDP-7512-73)
- FLEXIDOME IP starlight 8000i (NDE-8502, NDE-8503, NDE-8512)
—  FLEXIDOME IP ultra 8000i (NDE-8504)
Uwaga: kamery innych producentéw (ONVIF) nie sg obstugiwane.

3.2.8 Licencje
Do aktywacji programu Camera Trainer wymagana jest bezptatna licencja.
Aby aktywowac licencje w programie Configuration Manager:
1. Uruchom program Configuration Manager.
2. Zaznacz kamere, kliknij karte Obstuga, a nastepnie kliknij karte Licencje.
3. W polu Klucz aktywacji wpisz klucz licencji, a nastepnie kliknij Zapisz.
Aktywowane licencje sg widoczne na liscie Zainstalowane licencje.
Uwaga!
Mozna takze aktywowac licencje za pomocg przegladarki internetowe;j.
3.3 Traffic Detector
3.3.1 Wstep

Modut Traffic Detector zostat opracowany do wykrywania i oddzielania pojazdéw nawet przy
duzym natezeniu ruchu, gdzie pojazdy nie sg wizualnie oddzielone, na przyktad w korkach i
zatorach przed sygnalizacja sSwietlng. System wykrywania jest w stanie rozrézniac¢ osoby,
motocykle, rowery, samochody, ciezarowki i autobusy.

Oprécz poruszajacych sie pojazdow modut Traffic Detector wykrywa rowniez pojazdy
nieporuszajace sie lub zaparkowane, dzieki czemu doskonale sprawdza sie w inteligentnych
parkingach.

Modut Traffic Detector jest wstepnie zaprogramowany pod katem detekcji pojazdéw i oséb i
nie wymaga dodatkowego programowania.

Modut Traffic Detector wykrywa obiekty na wiekszych odlegtosciach niz modut Camera
Trainer, ale mniejszych niz program Intelligent Video Analytics. Inng jego zaleta jest

niewrazliwos¢ na cienie i Swiatta reflektorow.

Patrz
—  Konfiguracja modutu Traffic Detector, Strona 111
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3.3.2 Przyktady zastosowania

Modut Traffic Detector nadaje sie do nastepujacych zastosowarn:

—  Tunele i autostrady
—  Zbieranie danych statystycznych o ruchu drogowym
- Wykrywanie korkéw do automatycznego wyznaczania ograniczen predkosci
- Wykrywanie jazdy pod prad

-  Skrzyzowania
- Wykrywanie obecnosci pojazdow i ich tablic rejestracyjnych

— Inteligentny parking
- Wykrywanie zaparkowanych pojazdow

3.3.3 Ograniczenia
- Konfiguracja jest mozliwa tylko za pomoca programu Configuration Manager.
- Wykrywanie oséb, motocykli, roweréw, samochoddéw osobowych, ciezaréwek i
autobusow.

—  Osoby moga by¢ pomytkowo identyfikowane jako motocykle/rowery, szczegdlnie w
widoku od przodu.

- Moga zdarzac sie pomytki w prawidtowej identyfikacji autobuséw i ciezarowek.

—  Oswietlenie uliczne jest konieczne.
Przy widocznosci tylko przednich lub tylnych swiatet pojazdow detekcja nie jest mozliwa.
—  Minimalny rozmiar obiektu: 16x16 pikseli w rozdzielczosci 640x360
- Maksymalny rozmiar obiektu: 500x500 pikseli w rozdzielczosci 640x360
—  Minimalna widocznosc¢ obiektu: 50%
Obiekty zastoniete w ponad 50% moga nie zosta¢ wykryte.
- Predkos¢, geolokalizacja i kolor sg dostepne tylko w trybie 3D Traffic.
—  Moduty Traffic Detector i Camera Trainer nie mogga pracowac jednoczesnie.
- Tryb 2D Traffic.

- Wymaga zachodzenia na siebie dwdch kolejnych klatek w 50%.

—  Prawidtowe $ledzenie szybko poruszajacych sie obiektow jest mozliwe tylko wtedy,
gdy obiekty poruszaja sie w linii prostej w strone kamery lub w linii prostej oddalaja
sie od niej.

—  Prawidtowe $ledzenie szybko poruszajacych sie pojazdow przecinajacych pole
widzenia kamery nie jest mozliwe.

- Nie jest mozliwe wykrywanie obiektow nieruchomych/usunietych.

—  Nie sg dostepne filtry predkosci, koloru, geolokalizacji ani kierunku.

- Tryb 3D Traffic.
—  Obiekt nieaktywny / Obiekt usuniety: mozliwe jest tylko wykrywanie zatrzymanych
obiektéw
Patrz

—  Konfiguracja modutu Traffic Detector, Strona 111

3.34 Obstugiwane/nieobstugiwane klasy/filtry obiektow

Obstugiwane klasy obiektow
Nastepujace klasy obiektéw sg obstugiwane przez modut Traffic Detector:
- Osoba
-  Pojazd
- Rower
- Rower
- Motocykl
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—  Samochod
- Ciezaréwka
- Autobus

Klasy obiektdw sa hierarchiczne. Oznacza to na przyktad, ze:
Motocykl jest zarowno rowerem, jak i pojazdem, a autobus jest zaréwno ciezaréwka, jak i
pojazdem.
Filtry klas obiektow sg w petni zgodne z tg hierarchia, podczas gdy etykiety klas wizualnych
pokazuja tylko najnizszy poziom klasyfikacji, np. etykiety osob, roweréw, motocykli,
samochodéw, ciezaréwek i autobusow.

Obstugiwane filtry obiektow

Nastepujace filtry obiektéw sg obstugiwane przez modut Traffic Detector:
-  Predkos¢ (tylko w trybie 3D Traffic)

—  Geolokalizacja (tylko w trybie 3D Traffic)

- Kolor (tylko w trybie 3D Traffic)

Nieobstugiwane filtry obiektow

Ponizsze filtry obiektow nie sg obstugiwane przez modut Traffic Detector w trybie 2D Traffic:
- Predkos¢

- Kolor

- Geolokalizacja

- Kierunek

Obstugiwane kamery
Modut Traffic Detector jest dostepny w nastepujacych kamerach sieciowych:
- MIC inteox 7000i:
- MIC-7602-Z30BR-OC
- MIC-7602-Z30WR-OC
- MIC-7602-Z30GR-OC
- MIC-7604-Z12BR-OC
- MIC-7604-Z12WR-0OC
- MIC-7604-Z12GR-OC
- MIC-ITS1080P-GE30X7
- MIC-ITS1080P-WE30X7
- MIC-ITS1080P-BE30X7
- MIC-ITS1080P-B30X7
- MIC-ITS1080P-W30X7
- MIC-ITS1080P-G30X7
- MIC-ITS4K-BE12X7
- MIC-ITS4K-WE12X7
- MIC-ITS4K-GE12X7
- AUTODOME inteox 7000i:
- NPD-7602-Z30-0OC
- VG5-ITS1080P-30X7

MOTION+

Funkcja MOTION+ jest dostepna we wszystkich kamerach sieciowych firmy Bosch.

Wykrywanie zmian za pomocg MOTION+
MOTION+ umozliwia przy uzyciu algorytmow przetwarzania obrazu wykrycie i analize zmian w
sygnale. Takie zmiany sg wywotywane gtéwnie przez ruch w polu widzenia kamery.
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W ten sposob funkcja MOTION+ wykrywa zmiany, poréwnujac obraz biezacy z tym, jaki
zarejestrowata wczesnie;.

Zmiany rejestrowane sg w blokach wykrywania. Mozesz okresli¢, w ilu blokach musi nastgpi¢
zmiana i w jakim czasie, by zdarzenie alarmowe zostato wygenerowane.

— ST

®

1 |Poprzedni obraz 2 | Obraz biezacy

3 | Wykrywanie zmian

Rozdzielczosé funkcji MOTION+

Funkcja MOTION+ zbiera informacje o pikselach i taczy je w bloki przetwarzania. Te bloki
(wedtug wewnetrznej rozdzielczosci przetwarzania) majg wymiary 6x6 pikseli z zaktadkg o
szerokosci 1 piksela, lub 8x8 pikseli bez odstepu miedzy sasiednimi blokami; to zalezy od tego,
czy urzadzenie obstuguje algorytm Intelligent Video Analytics w wersji oprogramowania
uktadowego 6.10 czy wczesniejszej. Od wersji oprogramowania uktadowego 6.10 wszystkie
urzadzenia uzywaja rastra blokow o wymiarach 8x8 pikseli. Na granicy obrazu jest obszar
nieczutosci o szerokosci okoto jednego bloku.

Bloki funkcji MOTION+ Raster blokow w Raster blokow 8x8,
wymiarach 6x6, bez zaktadki
zaktadka szerokosci 1
piksela
3.4.1 Przyktady zastosowania
Funkcja MOTION+ jest dostepna we wszystkich kamerach sieciowych Bosch i moze byc¢
wykorzystywana do rejestrowania zdarzen.
Uwaga!
Aby zapewnié prawidtowe wykrywanie wtaman, nalezy uzywac programoéw
Essential Video Analytics lub IVA Intelligent Video Analysis.
3.4.2 Ograniczenia funkcji MOTION+

Nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujace ograniczenia w przypadku korzystania z funkcji MOTION
+:
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3.4.3

—  Ze wzgledu na odbicia obiekty lub ruchy moga nie by¢ skutecznie wykrywane lub moze
by¢ wykrywana zbyt duza liczba obiektow lub ruchéw. Fatszywe alarmy moga by¢
wywotane przez:

- I$nigce tto

—  szkto (oszklone elewacje budynkdw)

- wode w tle

—  promienie $wiatta poruszajace sie w ciemnosci

— Nagte pojawienie sie Swiatta reflektoréw lub latarki skierowanych w gére obszaru moze
by¢ Zle odczytane jako obiekt.

—  Duze obszary odbitego $wiatta takze moga powodowac nieprawidtowa detekcje ruchu.
Jednak nieznaczne odbicia $wiatta, np. spowodowane spadajacymi kroplami deszczu, sg
na tyle mate, ze sg pomijane dla celow statystycznych oraz ze wzgledu na jednolity
charakter ich ruchu.

- Ruch roslinnosci na wietrze jest interpretowany jako powolny, ciggty i niezmienny wiatr.
Jesli na ten ruch naktada sie ruch obiektéw, mozliwe sa fatszywe zgtoszenia, jak réwniez
pominiecia obiektéw. Aby uniknac¢ tego rodzaju btedéw, nalezy zmieni¢ potozenie kamery.

—  Silny wiatr, sztormy i silne uderzenia z réznych kierunkéw, zwtaszcza na pierwszym planie
sceny, moga wyzwalac¢ fatszywe alarmy.

—  Nagte pojawienie sie ostrych cieni chmur, drzew i budynkéw moze by¢ btednie
interpretowane jako obiekty. Algorytm potrafi rozréznia¢ miekkie cienie.

—  Obrys obiektu silnie o$wietlonego stoncem z wyraznym cieniem moze obejmowac cien
obiektu. Nalezy to wzigé¢ pod uwage przy konfigurowaniu filtrow wspdtczynnika proporcji i
wielkosci obiektu. Algorytm potrafi rozréznia¢ miekkie cienie.

— W celu niezawodnego wykrycia ruchu i przypisania go do konkretnego obiektu, konieczne
jest state tto. Im bardziej tto sie zmienia, tym trudniej wyrézni¢ na nim poruszajace sie
obiekty w tle. Na przyktad osoba idaca wzdtuz zywoptotu poruszanego wiatrem
najprawdopodobniej nie zostanie wykryta.

— Jesli nie da sie odrézni¢ obiektu od innych obiektow lub tta, ruch takiego obiektu nie
zostanie wykryty, np. osoby w duzym ttumie lub nieruchomy obiekt w duzym ttumie.

Licencje
Funkcja MOTION+ jest fabrycznie zainstalowana w zgodnych z nig kamerach. Zadna licencja
nie jest wymagana.

Uwaga!

Aktualne oprogramowanie uktadowe mozna otrzymac¢ w centrum obstugi klienta lub pobraé ze
strony internetowej naszej firmy.

Oprogramowanie uktadowe mozna zaktualizowa¢ bezposrednio za posrednictwem interfejsu
urzadzenia wyswietlanego w przegladarce internetowej lub za pomoca programu
Configuration Manager.

3.5

Wykrywanie sabotazu

Wbudowana funkcja wykrywania sabotazu umozliwia wykrywanie manipulowania przy
kamerze. Zdarzenie alarmowe moze by¢ wyzwalane w chwili poruszenia kamery, cze$ciowego
jej zastoniecia, powaznego rozogniskowania, zastoniecia lub zamalowania.

Ponadto wszystkie kamery CPP7 / CPP7.3 DINION i FLEXIDOME (z wyjatkiem serii 3000) oraz
kamery MIC IP fusion 9000 w potozeniach zaprogramowanych z uzyciem programu Intelligent
Video Analytics sa wyposazone w funkcje wykrywania przesuniecia kamery, ktéra wykrywa
wszelkie zmiany orientacji kamery w odniesieniu do jej kata obrotu i pochylenia.
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3.5.1 Przyktady zastosowania
Funkcja nadaje sie do nastepujacych zastosowan:
- Wykrywanie o$lepiania kamery
- Wykrywanie odwrécenia kamery w strone inng niz docelowa
- Wykrywanie niewystarczajgcego oswietlenia ogodlnego
- Wykrywanie obiektdw nieaktywnych lub usunietych
3.5.2 Ograniczenia wykrywania sabotazu
Nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujace ograniczenia:
—  Funkcja Wykrywanie sabotazu nie jest dostepna w kamerach termowizyjnych.
—  Funkcja wykrywania przesuniecia kamery nie wykrywa zmian kata obrotu ani przesuniecia
bocznego kamery.
3.5.3 Licencje
Zadna licencja nie jest wymagana. Nalezy aktywowa¢ funkcje Wykrywanie sabotazu w
konfiguracji VCA.
Uwaga!
Aktualne oprogramowanie uktadowe mozna otrzymaé¢ w centrum obstugi klienta lub pobrac ze
strony internetowej naszej firmy.
Oprogramowanie uktadowe mozna zaktualizowac bezposrednio za posrednictwem interfejsu
urzadzenia wyswietlanego w przegladarce internetowej lub za pomoca programu
Configuration Manager.
3.6 Intelligent Tracking

Oprogramowanie Intelligent Tracking automatycznie przybliza obraz wybranego obiektu

Intelligent Video Analytics i sledzi go przy uzyciu kamery tak daleko, jak to mozliwe.

W przypadku ponizszych kamer oznacza to co nastepuje:

- W przypadku kamer AUTODOME / MIC IP 7000
Oprogramowanie Intelligent Tracking automatycznie powieksza widok wybranego obiektu
i $ledzi go.

- W przypadku kamer FLEXIDOME IP panoramic 7000
Oprogramowanie Intelligent Tracking jest dostepne w wirtualnym obrazie wideo PTZ i
pozwala wytaczy¢ korygowanie znieksztatcen.

- W przypadku kamer DINION / FLEXIDOME IP 7000 / FLEXIDOME IP 8000
Oprogramowanie Intelligent Tracking moze kontrolowa¢ strumien z obszaru
zainteresowania (ROI).

Detekcja ruchu z opcje taczenia ruchu i sledzenia tego samego rodzaju

Biad
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1 |Poprzedni obraz 2 | Obraz biezacy

3 | Przeptyw optyczny 4 | Obiekty wykryte za pomoca
segmentowanego przeptywu
optycznego (globalna korekta ruchu)

5 |Slady w poprzednich klatkach 6 |Sledzenie

3.6.1 Przyktady zastosowania
Intelligent Tracking mozna stosowac¢ dowolnych scenariuszach wymagajacych sledzenia
obiektow bedacych w ruchu.

3.6.2 Ograniczenia funkcji Intelligent Tracking

Funkcja Intelligent Tracking jest dostepna w kamerach AUTODOME i MIC.

—  Funkcja Intelligent Video Analytics jest wymagana do uruchomienia oprogramowania
Intelligent Tracking:

Uwaga: funkcje MOTION+ i Intelligent Video Analytics Flow nie moga uruchamiac

oprogramowania Intelligent Tracking.

—  Oprogramowanie Intelligent Tracking nie jest w stanie niezawodnie wykrywac obiektow,
jezeli w tle jest ruch, na przyktad: drzewa poruszane wiatrem lub ruszajaca sie woda. W
miare mozliwosci nalezy zamaskowac te obszary.

- Kamery AUTODOME / MIC IP 7000
— Jesli podejrzany obiekt jest sledzony za pomoca oprogramowania Intelligent

Tracking, inny podejrzany obiekt nie zostanie wykryty w obszarze, ktory w danej
chwili nie jest objety polem widzenia kamer.

- Jesli kamera wymaga znacznego przyblizenia w celu obserwacji podejrzanego
obiektu znajdujacego sie daleko, obiekt ten moze zosta¢ utracony w trakcie
powiekszania obrazu.

—  Obiekty poruszajace sie w kierunku kamery, szczegolnie w przypadku niskiej
perspektywy, moga wydawac sie za mate, by mogty by¢ w sposob niezawodny
$ledzone.

—  Oprogramowanie Intelligent Tracking nie moze wykrywac¢ obiektdw na powierzchni
wody.

3.6.3 Licencje
Zadna licencja nie jest wymagana.
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Podstawy programoéw Intelligent Video Analytics i
Essential Video Analytics

W tym rozdziale opisano podstawowe informacje konieczne do uzywania programow
Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics.

4.1 Obraz z kamery
Obraz z kamery to cze$¢ obszaru objeta zasiegiem monitorowania kamery.

4.2 Obiekty
Obiektami sg zazwyczaj ludzie lub pojazdy poruszajace sie w obrebie obszaru widzianego
przez kamere. Obiekty mozna filtrowac¢ wedtug pewnych wtasciwosci (wielkos¢, format
obrazu, kierunek ruchu, predkos¢, potozenie, kolor). Zdarzenie alarmowe moze zostaé
wygenerowane, gdy obiekty zaczng spetnia¢ okreslone parametry. Obiekty, ktére nie pasuja do
zdefiniowanych kryteriow sg eliminowane i nie generuja zdarzenia alarmowego.
Podczas generowania zdarzenia alarmowego istotne znaczenie ma przewaznie podstawa
obiektu. W niektérych zadaniach mozna wybrac¢ inne miejsce.

4.3 Wyzwalacze obiektu
Wyzwalacze obiektow pozwalajg doktadnie wybraé¢ moment, kiedy obiekt bedzie generowat
zdarzenie alarmowe. Podstawa analizy jest albo wirtualna ramka (pole ograniczajace) wokot
obiektu albo obliczony punkt podstawy 3D dla funkcji Sledzenie w 3D i Sledzenie oséb w 3D.
Domyslne zachowanie alarmowe to:Object base point
W zaleznoéci od zastosowania uzywane sg nastepujace wyzwalacze obiektow:
- Wyzwalacze obiektow oparte na polach
- Wyzwalacze obiektow oparte na liniach
- Wyzwalacze obiektéw oparte na trasach
Uwaga!
Aby wyswietli¢ wirtualng ramke wokot obiektu: kliknij prawym przyciskiem myszy w granicach
obrazu z kamery, a nastepnie kliknij Pokaz > Ramki granic obiektu.
Aby wyswietli¢ trajektorie obiektu: kliknij prawym przyciskiem myszy w granicach obrazu z
kamery, a nastepnie kliknij Pokaz >Trajektorie

4.3.1 Wyzwalacze obiektéw oparte na polach

Wyzwalacze obiektéw sg dostepne we wszystkich zadaniach, w ktorych mozna ograniczyé

obszar detekcji do pola.

Dostepne sg nastepujace wyzwalacze obiektéw:

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

k&

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.

Ao A
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— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

N

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajaca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

.

Uwaga!

Nalezy zwrdci¢ uwage, ze podczas konfigurowania zadania Opuszczenie pola alarm bedzie
generowany w chwili, gdy obiekt opusci pole. W zwiazku z tym rozne wyzwalacze obiektow
zachowuja sie nastepujaco:

Wyzwalacz obiektu Na granicy generuje zdarzenie alarmowe w sytuacji, gdy zadna krawedz
obiektu nie znajduje sie juz w granicach pola, tzn. caty obiekt jest poza polem.

Wyzwalacz obiektu W catosci w granicach generuje zdarzenie alarmowe w momencie, gdy
ktérakolwiek czesc¢ wirtualnej ramki wokoét obiektu znajdzie sie poza polem.

4.3.2

Patrz

—  Konfigurowanie zadania Obiekt w polu, Strona 66

- Konfigurowanie zadania Podejrzane zachowanie, Strona 72
—  Konfigurowanie zadania Zmiana warunkdw, Strona 74

- Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety, Strona 80

—  Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny, Strona 83

—  Konfigurowanie zadania Wejscie do pola, Strona 86

—  Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola, Strona 89

- Konfigurowanie zadania ObtozZenie, Strona 96

Wyzwalacze obiektéw oparte na liniach

Wyzwalacze obiektow sg dostepne we wszystkich zadaniach, w ktérych mozna ograniczy¢
detekcje przekroczenia linii.

Dostepne sg nastepujace wyzwalacze obiektéw:

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu przekroczy linie.

k&

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy jego $rodek przekroczy linie.

kA&

Patrz
- Konfigurowanie zadania Przeciecie linii, Strona 69
—  Konfigurowanie zadania Licznik, Strona 93
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4.4

Kalibracja

Kalibracja kamery jest wymagana do prawidtowego wykrywania obiektéw w przypadku
nastepujacych funkcji:
—  Filtr wielkoéci i predkosci obiektow w systemie jednostek metrycznych badz
imperialnych.
—  Filtr obiektu nastepujacego typu:
- Person
- Vehicle
- Rower
- Car
- Truck
- Tryb Sledzenie w 3D, ktdry $ledzi obiekty na ptaszczyznie podtoza
- Tryb $ledzenie oséb w 3D, ktdry interpretuje kazdy obiekt jako osobe i $ledzi na
ptaszczyznie podtoza. Tego trybu $ledzenia nalezy uzywaé do zliczania oséb; jest
optymalny w przypadku widoku z gory.
—  Geolokalizacja $ledzonych obiektow.
—  Podwdjna odlegtos¢ wykrywania (tylko w przypadku Intelligent Video Analytics)
Podczas kalibrowania dla kazdego potozenia kamery jest tworzone potaczenie pomiedzy
rzeczywistym rozmiarem a wymiarami widocznymi na obrazie z kamery. Na przyktad mozna
poinstruowac program, ze obiekt na obrazie z kamery ma w rzeczywistosci wysokos¢ 2 m.
W ramach kalibracji niektére znane wartosci kamery sg ustawiane automatycznie przez system.
Inne wartosci, np. kat pochylenia, kat obrotu ,wysoko$¢ kamery i ogniskowa (jesli jest
zmienna), trzeba wpisaé recznie.

Uwaga!

W kamerach AUTODOME, MIC, CPP7 i CPP7.3 kat obrotu i kat pochylenia sg ustawiane
automatycznie.

W kamerach AUTODOME, MIC i FLEXIDOME dtugos$¢ ogniskowej jest ustawiana
automatycznie. Wszystkie te wartosci mozna takze zmieni¢ recznie na zadanie.

Aby zaktualizowa¢ zmiany potozenia kamery i orientacji, nalezy zamkna¢ konfiguracje VCA i
otworzy¢ jag ponownie.

Kat pochylenia [°] Kat pochylenia 0° oznacza, ze kamera jest
» R zamontowana réwnolegle do podtoza.
‘\“““n\\ ) Kat pochylenia 90° oznacza, ze kamera jest

zamontowana pionowo do perspektywy z lotu
ptaka.

Im bardziej ptaski bedzie kat pochylenia, tym mniej
doktadna bedzie wartos$¢ szacunkowa wielkosci
obiektu i jego predkosci. Ustawienia musza
zawierac sie w przedziale od 0° do 90°. Po
osiagnieciu 0° okreslenie wartosci szacunkowej nie
bedzie mozliwe.

Kat obrotu [°] Kat obrotu moze odchyla¢ sie od poziomu o
maksymalnie 45 stopni.
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Wysokos¢ [m] Zazwyczaj jest to wysokos$¢é montazu kamery nad
Q’I\HH" poziomem podtoza.
Dtugos¢ ogniskowej [mm] Dtugosc ogniskowej zalezy od obiektywu. Im

mniejsza jest ogniskowa, tym pole widzenia jest
szersze. Im wieksza jest ogniskowa, tym wezsze
jest pole widzenia i silniejsze powiekszenie.

Uwaga!
Przy kazdej zmianie pozycji kamery nalezy przeprowadzi¢ jej ponowna kalibracje.

4.5

Patrz
—  Kalibrowanie kamery, Strona 99
—  Konfigurowanie ustawiern globalnych, Strona 101

Klasyfikowanie obiektow

Klasyfikowanie obiektéw ma na celu uproszczenie korzystania z programu

Intelligent Video Analytics poprzez zapewnienie automatycznego wykrywania typow obiektéw
na podstawie okreslonych wartosci charakterystycznych dla takich typdéw.

W pewnych scenariuszach rozréznianie miedzy obiektami jest konieczne, np. na bramce, przez
ktéra powinny by¢ przepuszczane tylko pojazdy, a nie ludzie.

Funkcja klasyfikowania rozréznia nastepujace typy obiektdw:

- * Person

- Vehicle

- & Rower (rowery i motocykle)
Fiy

* Car

= Truck

—  All Camera Trainer object classes (jesli masz licencje)

Uwaga!

Aby wtaczy¢ klasyfikowanie obiektow, nalezy skalibrowac kamere i ustawic¢ tryb $ledzenia 3D.
Aby wyswietlac¢ flagi klasyfikacji obiektdw, nalezy klikng¢ prawym przyciskiem myszy obraz
kamery i wybrac¢ kolejno opcje Pokaz > Oznaczenie klasy.

Patrz

—  Kalibracja, Strona 37

- Konfigurowanie zadania Obiekt w polu, Strona 66

-  Konfigurowanie zadania Przeciecie linii, Strona 69

—  Konfigurowanie zadania Podejrzane zachowanie, Strona 72
- Konfigurowanie zadania Zmiana warunkdw, Strona 74

—  Konfigurowanie zadania Przemieszczanie sie trasa, Strona 77
- Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety, Strona 80

—  Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny, Strona 83

- Konfigurowanie zadania Wejscie do pola, Strona 86

—  Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola, Strona 89
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4.6

4.6.1

4.6.2

—  Konfigurowanie parametrow sledzenia, Strona 102

Pole

Pola to wielokaty obejmujace dany obszar, na przyktad wejscie lub otwartg przestrzen przed
barierag. Pola te sg tworzone przez uzytkownika. Obiekty poruszajgce sie w granicach pdl moga
generowac zdarzenia alarmowe.

Patrz

- Konfigurowanie zadania Obiekt w polu, Strona 66

—  Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola, Strona 89
—  Konfigurowanie zadania Wejscie do pola, Strona 86

Wyswietlanie pdl na obrazie z kamery

Pola sa wyswietlane nastepujaco:

T‘““"'E Pole, ktore nie jest aktualnie wykorzystywane w zadnym zadaniu, jest

é ! wyswietlane na szaro.

i |

—

ERR .

T """" M Pole, ktdre jest aktualnie wykorzystywane w zadaniu jest wyswietlane na zielono.
i ! Uzywane w zadaniach pola mozna edytowac, ale nie mozna ich usunag.

a |

i |

| it o

M pole, dla ktérego w danej chwili wystepuje zdarzenie alarmowe, jest wy$wietlane
w kolorze czerwonym.

Tworzenie i edytowanie pola

W programie mozna utworzy¢ nowe pole. Istniejace pole mozna edytowac¢ w dowolnym

momencie. Obejmuje to nastepujace operacje:

—  Zmiana rozmiaru pola

—  Przesuwanie pola

—  Wstawianie lub usuwanie weztéw

Aby utworzy¢ nowe pole:

»  Kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiesci¢ pierwszy naroznik pola, a
nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz tworzenie pola dwukrotnym
kliknieciem.

Aby zmieni¢ rozmiar pola:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij linie lub narozniki (wezty) pola w zadane miejsce na obrazie z kamery.

Aby przesunac pole:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij pole jako cato$¢ w zgdane miejsce na obrazie z kamery.

Aby wstawi¢ naroznik (wezet):

1. Zaznacz pole.

2. Kliknij prawym przyciskiem linie i wybierz polecenie Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.

Bosch Security Systems B.V. Instrukcja obstugi oprogramowania 2021.09 | V5 | DOC



pl | Podstawy programoéw Intelligent Video Analytics i Essential Video

) Video Content Analysis VCA 8.10
Analytics

Aby usuna¢ naroznik (wezet):
1. Zaznacz pole.
2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.

4.7 Linia

Linie mozna poréwnaé do wirtualnej linki uruchamiajacej putapke. Obiekty, ktore przekraczaja
zdefiniowana linie we wstepnie okreslonym kierunku, moga powodowac zdarzenie alarmowe.

Patrz
-  Konfigurowanie zadania Przecigecie linii, Strona 69

4.7.1 Wyswietlanie linii na obrazie z kamery

Linie s wyswietlane nastepujaco:

Linia ktora jest aktualnie wykorzystywana w zadaniu, jest wyswietlana
na zielono. Uzywane linie mozna edytowac, ale nie mozna ich usunac.
Trojkat stanowi oznaczenie strony, od ktérej obiekt musi przekroczyé
linie, aby wygenerowac zdarzenie alarmowe. Jesli zdarzenie alarmowe
jest generowane przy kazdorazowym przekroczeniu linii, niezaleznie
od strony, strzatka nie jest wyswietlana.

Linia moze sktadac¢ sie z kilku segmentéw.

Linia, ktora nie jest aktualnie wykorzystywana w zadnym zadaniu jest
przyciemniona.

Uwaga!
Jedli linia jest zintegrowana w ramach zadania, mozna wybrac¢ strone, od ktorej obiekt musi
przekroczyc¢ linie, aby wyzwoli¢ alarm.

4.7.2 Tworzenie i edytowanie linii

W programie mozna utworzy¢ nowa linie. Linie mozna edytowaé¢ w dowolnym momencie.

Obejmuje to nastepujace operacje:

- Wstawianie i usuwanie weztow

—  Zmienianie pozycji weztéw (zmiana wielkos¢ i kierunku)

- Przesuwanie linii

Aby utworzy¢ nowa linie:

» Kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie nowego
wezta linii. Kliknij dwukrotnie, aby zakoriczy¢ linie.

Aby wstawi¢ wezet:

1. Zaznacz linie.

2. Kliknij prawym przyciskiem linie lub segment linii, a nastepnie kliknij Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.

Aby usung¢ wezet:

1. Zaznacz linie.

2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.

Aby zmieni¢ rozmiar i kierunek linii:

1. Zaznacz linie.

2. Przeciagnij wezet w zadane miejsce.

Aby przesunac linie:
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»  Przeciagnij linie w zZgdane miejsce.
4.8 Trasa

Obiekty, ktore poruszaja sie zdefiniowang trasg we wstepnie okreslonym kierunku, moga
powodowac zdarzenie alarmowe. Mozliwe jest uwzglednienie pewnych odchylen od trasy przy
uzyciu odpowiednich wartosci domyslnych toleranciji.

Uwaga!
Jesli trasa jest zintegrowana w ramach jakiegos$ zadania, mozna wybrac¢ kierunek poruszania
sie po trasie, ktéry powoduje wyzwolenie alarmu.

Patrz
- Konfigurowanie zadania Przemieszczanie sie trasa, Strona 77

4.8.1 Wyswietlanie tras na obrazie z kamery

Trasy s wyswietlane nastepujaco:

AL Trasa, ktora nie jest aktualnie wykorzystywana w zadnym zadaniu, jest
._p—-\\\ wyswietlana na szaro.

Trasa, ktora jest aktualnie wykorzystywana w zadaniu, jest wyswietlana na

a—p—= \\\ zielono. Uzywane trasy mozna edytowac, ale nie mozna ich usunag.

¥ Troéjkat stanowi oznaczenie kierunku, w ktérym obiekt musi poruszaé sie po
trasie, aby wygenerowac zdarzenie alarmowe. Jesli zdarzenie alarmowe jest
generowane kazdorazowo podczas poruszania sie obiektu po trasie niezaleznie
od kierunku, strzatka nie jest wyswietlana.

4.8.2 Tworzenie i edytowanie trasy
W programie mozna utworzy¢ nowa trase. Trase mozna edytowaé¢ w dowolnym momencie.
Obejmuje to nastepujace operacje:
—  Wstawianie lub usuwanie weztéw
—  Zmienianie pozycji weztéw (zmienianie biegu linii)
—  Zmienianie zakresu tolerancji
—  Przesuwanie tras
Trasa jest wyswietlana w postaci linii z przypisanym kierunkiem. Linia posiada zakres
tolerancji, ktory jest wyswietlany jako obszar. Zakres tolerancji jest symetryczny do
odpowiedniego odcinka srodkowej linii. Rozszerzenie tolerancji mozna zdefiniowac oddzielnie
na dowolnym wezle.
Aby utworzyé nowa trase:
»  Kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie nowego
wezta trasy. Kliknij dwukrotnie, aby zakoriczy¢ trase.
Aby wstawic¢ wezet:
1. Zaznacz trase.
2. Kliknij prawym przyciskiem linie i wybierz polecenie Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.
Aby usunac wezet:
1. Zaznacz trase.

Bosch Security Systems B.V. Instrukcja obstugi oprogramowania 2021.09 | V5 | DOC



pl | Podstawy programoéw Intelligent Video Analytics i Essential Video

Video Content Analysis VCA 8.10

Analytics

2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.

Aby zmienic¢ bieg trasy:

1. Zaznacz trase.

2.  Przeciagnij wezet trasy w zadane miejsce.

Aby zmieni¢ zakres tolerancji:

1. Zaznacz trase.

2. Przeciagnij znacznik widoczny obok wezta w zgdane miejsce.

Aby przesuna¢ trase:

» Przeciagnij trase w zgdane miejsce.

4.9 Zadania

Skutkiem zadania jest zazwyczaj zdarzenie alarmowe. Zdarzenie alarmowe mozna analizowac

w systemie CCTV na wiele sposobdw. Dzieki temu na przyktad moze rozpocza¢ sie nagrywanie,

drzwi moga zosta¢ zamkniete lub moze zosta¢ wystana wiadomos¢ e-mail.

Przyktady typowych zdarzen, ktore moga wyzwalac alarmy:

—  Obiekt porusza sie w obrebie zdefiniowanego obszaru.

—  Obiekt przekracza jedng lub wiecej linii, na przyktad pojazd wjezdza na teren parkingowy.

—  Obiekt zatrzymuje sie w niektérych obszarach bez zadnego okreslonego ruchu
kierunkowego (podejrzane zachowanie).

—  Obiekt porusza sie zdefiniowana trasa.

— Bagaz zostaje pozostawiony (obiekt nieaktywny).

—  Obiekt zostaje usuniety (kradziez).

- Nastgpit sabotaz kamery

Uwaga!

Mozna je tak skonfigurowac zadania Licznik i Occupancy, aby nie generowaty zdarzenia

alarmowego, a tylko pokazywaty wartos¢ licznika.

Pomoc przy konfiguracji

Wizualizacja zadan, w tym alarméw, jest zgodna z biezgcg konfiguracjg niezaleznie od tego, czy

dana konfiguracja zostata juz przestana do kamery, czy tez nie. Umozliwia to takze ocene

konfiguracji zadan w programie Configuration Manager przy zapisie pierwszego strumienia.

Aby oceni¢ konfiguracje zadan przy zapisie pierwszego strumienia

1. Kliknij ikone pod obrazem wizyjnym z kamery, aby otworzy¢ o$ czasu zapisu.

2. Wpybierz punkt poczatkowy oceny, a nastepnie rozpocznij zapis od tego miejsca.

3. W takim przypadku nalezy sprawdzi¢, czy konfiguracja kalibracji i zapisu metadanych jest
aktualna, aby upewni¢ sie, ze konfiguracja zadan i konfiguracja metadanych pasuja do
siebie.

Patrz

- Konfigurowanie zadarn, Strona 66

4.9.1 Tworzenie i edytowanie zadania

Aby utworzy¢ nowe zadanie:
»  Kliknij przycisk Nowy, zaznacz zadanie i kliknij przycisk OK.
Aby zmieni¢ nazwe zadania:
» Kliknij zadanie, a nastepnie kliknij nazwe zadania i jg zmien.
Uwaga: Jesli zadanie aktualnie wyzwala zdarzenie alarmowe, ma czerwone tto.
Aby edytowac zadanie:
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»  Zaznacz zadanie, kliknij przycisk Edytuj, a nastepnie zmien ustawienia.
lub
Kliknij dwukrotnie ikone po lewej stronie pola nazwy zadania, aby otworzy¢ zadanie do
edycji.

4.10

Aby uaktywni¢ zadanie:

» W kolumnie Alarm kliknij pole wyboru na prawo od nazwy zadania.

Aby zmieni¢ zadanie:

» Zaznacz zadanie, a nastepnie kliknij nazwe zadania i wprowadzZ nowa nazwe.
Aby usunac zadanie:

»  Zaznacz zadanie i kliknij przycisk Usun.

Warunki w zadaniach

Mozna wprowadzi¢ doktadne ograniczenia wtasciwosci (warunku) obiektu, ktory powoduje
wyzwolenie zdarzenia alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg okreslonym
wtasciwosciom, nie powoduja zdarzenia alarmowego.

Wtasciwosci mozna uzywac do poszukiwania obiektu w odpowiedzi na aktywacje
odpowiedniej opcji.

Zakres wartosci opcji powodujacych wyzwolenie alarmu mozna wpisac recznie albo ustawié za
pomoca dostepnych elementéw wizualnych.

Wrtasciwosci mozna rowniez pobierac ze sledzonego obiektu przez jego zaznaczenie. Wybrany
obiekt zostanie wtedy oznaczony z6tta flaga.

Obszar obiektu [m?]
Zdarzenie alarmowe generuja tylko te obiekty, ktérych wielko$¢ (zajmowany obszar)
odpowiada wpisanym wartosciom.

Format obrazu v/h

Obiekty, ktérych format obrazu odpowiada wpisanym warto$ciom, generujg zdarzenie
alarmowe.

Minimalny i maksymalny format obrazu jest przedstawiony w sposdb graficzny na obrazie z
kamery w postaci dwdch zéttych prostokatow. Domysinie ustawione wartosci powoduja
zdarzenie alarmowe w przypadku wszystkich obiektéw.

Format obrazu jest wspdtczynnikiem pionowego i poziomego wymiaru obiektu uchwyconego
za pomocg kamery. Rzeczywisty format obrazu moze by¢ inny od tej wartosci.

Format obrazu pojazdu zmienia sie, jesli zmieni on kierunek jazdy o 90°.

W przypadku oséb uchwyconych bezposrednio od géry format obrazu jest zawsze taki sam,
niezaleznie od faktycznych wymiarow.

Uwaga: wspotczynnik proporcji osoby zmienia sie w zaleznosci od tego, czy znajduje sie ona w
pozycji lezacej czy stojacej, z wyjatkiem wybrania trybu $ledzenie oséb w 3D. W trybie
Sledzenie os6b w 3D ksztatt osoby w pozycji pionowe;j.

Predkos¢ [km/h]

Zdarzenie alarmowe generuja tylko te obiekty, ktére poruszaja sie z predkoscia odpowiadajaca
wpisanym wartos$ciom.
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Uwaga!

Predkosc poruszania sie pod katem w stosunku do kamery mozna okresli¢ z duzo wieksza
doktadnosciag niz predkos$¢ ruchu bezposrednio w strone do lub od kamery.

Predkos$¢ poruszania sie obiektéw bedacych blizej mozna okresli¢ z duzo wiekszg
doktadnoscia niz obiektdw bardziej oddalonych.

|i| Obiekt porusza sie pod katem prostym do kamery:
" zwieksza sie doktadnos$¢ wykrywania predkosci

@ Obiekt porusza sie w osi widzenia kamery:
" zmniejsza sie doktadno$¢ wykrywania predkosci

Kierunek 1 [°] / Kierunek 2 [°]
Tylko obiekty poruszajace sie w okreslonym kierunku moga generowac zdarzenie alarmowe.
Kierunek okresla sie poprzez wprowadzenie kata.

0°

0° odpowiada kierunkowi ruchu od prawej do lewe;j.

Liczenie nastepuje w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara.

Istnieje mozliwos$¢ wpisania roznych kierunkéw. W ten sposéb wychwytywane sg ruchy w dwu
kierunkach.

Kierunek jest zobrazowany graficznie za pomocga z6ttego okragtego segmentu na obrazie z
kamery.

Uwaga!

Filtrow predkosci i kierunku nalezy uzywac¢ wytacznie w celu wykrywania naprawde
znaczacych ruchéw. Wybierz ustawienia tak, aby zapewni¢ jak najbardziej wiarygodne
rezultaty.

4.11

Kolor

Mozna opisywac wtasciwosci kolorystyczne poszukiwanego obiektu. Wtasciwosci
kolorystyczne obiektu sg wykorzystywane przede wszystkim w trakcie analizy kryminalistycznej
w celu wykrywania poruszajacych sie obiektow na podstawie ich koloru. Poniewaz obiekty
rzadko ukazuja sie w jednym kolorze, kolory sg wykrywane na podstawie analizy réznych
proporcji kolorow zgodnie z czestotliwosciag ich wystepowania. Oznacza to na przyktad, ze
mozna wyszukiwac obiekty, ktére majg maksymalnie 25% ciemnych pikseli czerwonych, ale
jednoczesnie maksymalnie 20% jasnych pikseli szarych.
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Wrtasciwosci kolorystyczne wykorzystywane do filtrowania mozna okresli¢ i doprecyzowac za
pomoca zaznaczonego obiektu.

Uwaga!
Wykrywanie koloru nie jest mozliwe w przypadku obiektdw, ktore sg wyswietlane przy uzyciu
jedynie kilku pikseli.

Kolory sg opisywane za pomocg modelu kolorystycznego HSV.

Precision 'D- —
IR ] S —(6)

1  Cylinder przestrzeni koloréow
Wszystkie kolory sg wyswietlane tylko w formacie 3D. Na ilustracji wida¢ cylinder
koloréw z gory. Nasycenie stabnie od zewnetrznej czesci do wewnetrznej, a wartos$é
zmniejsza sie od gory do dotu.
Na kole koloréw odcienie uzywane do wyszukiwania obiektéw sg niezacieniowane.

Uwaga!

Na obrazie graficznym pokazane jest maksymalne spektrum, ktére jest brane pod uwage. W
przypadku wybrania kilku koloréw spektrum to jest brane pod uwage w catosci, tylko jesli
pozostate kolory odpowiadajg doktadnie ich poszczegdlnym definicjom. Im wieksze
odchylenie, tym wezsze spektrum, ktore jest brane pod uwage jesli chodzi o poszczegdlne
kolory w ramach poszukiwania.

2  Suwak (jasnosc)
Za pomoca tego suwaka mozna wybrac¢ stopien jasnosci koloréw. Obraz pokazuje wyzszg
lub nizsza czes$c¢ cylindra koloru zgodnie z ustawieniem suwaka.

3 Kolory
Kolory, ktére mozna wybra¢ dla wyszukiwania. Kolory sg wyswietlane w kwadratach pod
cylindrem koloréw.

4  Suwak Precyzja.
Okresla, na ile doktadnie kolory musza by¢ odzwierciedlone, aby obiekt byt wykrywany.
Suwak skrajnie z lewej strony: zaznaczony kolor nie jest wykrywany.
Suwak skrajnie z prawej strony: zaznaczony kolor musi by¢ doktadnie taki sam, jak
wykryty.
Uwaga: zakres doktadnosci zdefiniowany za pomoca suwaka moze by¢ uzywany do
wykrywania jednego koloru lub kilku wybranych koloréow.
Oznacza to, ze:
— Jeden kolor korzysta z catego zakresu doktadnosci, a inne kolory muszg by¢
doktadnie dopasowane.
Lub
-  Wszystkie kolory wykazujg mniejsza doktadnos$¢ miedzy soba.
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5 Pokazuje kolory wybrane w cylindrze koloréw. Im bardziej po lewej stronie w kwadratach
znajduje sie wybrany kolor, tym wiekszy bedzie jego udziat we wtasciwosciach
kolorystycznych obiektu.
Znaczenie kolorow podczas szukania jest okreslane od lewej do prawej: 25%, 20%, 15%,
10% i 5%.
Uwaga: w przypadku wybrania wielu réznych koloréw z niska precyzja, niemal wszystkie
kolory wyzwalajg niechciane alarmy. Zalecamy wiekszg selektywnos¢ i precyzje.

6 Usun
Usuwa zaznaczony kolor.

4.12 Ustawienia globalne

Intelligent Video Analytics umozliwia wykrywanie twarzy z przodu. Informacje o twarzy znajduja

sie w strumieniu metadanych.

Pojedyncze ujecia z najlepszych obrazéw twarzy sg generowane automatycznie i przesytane do

FTPlub na konta Dropbox.

Mozna wyszukiwac twarze za pomocg strony internetowe;.

Uwaga!

Na stronie Ustawienia globalne mozna sprawdzi¢, czy wybrana kamera jest skalibrowana. A w

przypadku kamer panoramicznych mozna sprawdzi¢, gdzie nalezy skalibrowa¢ kamere.

4.13 Obszar czutosci

Za pomocag masek VCA mozna wykluczy¢ zaktdcajace obiekty lub obszary, ktore sg nieistotne z
punktu widzenia wygenerowania zdarzenia alarmowego.

Tylko obiekty poruszajace sie poza maskami VCA, wewnatrz obszaru czutosci obrazu z kamery,
sg wykrywane i generujg zdarzenie alarmowe. Obiekty poruszajace sie wewnatrz masek VCA
nie moga wywotac zdarzenia alarmowego, nawet jesli obraz z kamery je obejmuje.

W ustawieniach domyslnych obszar czutosci rozcigga sie na caty obraz z kamery.

Uwaga!

Poczatkowa detekcja obiektu jest wykonywana tylko w obszarze czutosci. Jednak obiekt moze
znaczaco powiekszac swoj ksztatt i wyj$¢ poza obszar czutosci, obejmujacy réwniez te czesci
obiektu.

Przyktady sytuacji, w ktérych zalecamy stosowanie masek VCA:
—  Tory kolejowe:
Przejezdzajgce pociggi moga wyzwalac¢ niepozadane alarmy ruchu.
- Ulice:
Przechodnie poruszajacy sie w obrebie miejsc publicznych nie powinni by¢ wykrywani -
ma to na celu oszczedzanie mocy obliczeniowej oraz zapobiega fatszywym alarmom.
—  Tereny sasiadujace:
Obszary, w ktorych ruch obiektow nie jest przewidywany.
- Niebo:
Ptaki lub samoloty moga wyzwala¢ fatszywe alarmy.
—  Drzewa, krzaki lub flagi poruszajace sie na wietrze.
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Uwaga!

W razie wyszukiwania dowoddéw w nagraniach funkcja Intelligent Video Analytics umozliwia

analize ruchu tylko w obszarze, ktéry zostat uprzednio oznaczony jako obszar czutosci w

danym nagraniu.

Patrz

—  Konfigurowanie obszaru czutosci, Strona 102

4.14 Podejrzane zachowanie

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt poruszy sie nieznacznie w obrebie

okreslonego obszaru i przez okreslony czas. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z

kamery.

Alarm mozna réwniez ograniczy¢ do obiektow znajdujacych sie w polu detekcji. To pole
detekcji jest niezalezne od badanego obszaru podejrzanego zachowania.

Promien obszaru podejrzanego zachowania jest zawsze umocowany w $rodku badanego
obiektu. Jesli obiekt jest w ruchu, punkt zaczepienia promienia takze sie przemieszcza i

spetnienie kryterium podejrzanego zachowania jest na biezagco weryfikowane w oparciu o
poprzednig $ciezke obiektu.

Przyktady:

Bez alarmu:
Trajektoria obiektu miesci sie w obszarze podejrzanego
zachowania, ale obiektu nie ma w polu.

Alarm:

Obiekt znajduje sie w granicach pola, a trajektoria obiektu miesci
sie w obszarze podejrzanego zachowania.

Obszar podejrzanego zachowania i pole detekcji sg niezalezne od
siebie. Alarm bedzie generowany rowniez wtedy, gdy obiekt (ale nie
caty obszar podejrzanego zachowania) znajdzie sie w granicach
pola detekcji.

Liig

Alarm:
Obiekt znajduje sie w granicach pola, a trajektoria obiektu miesci
sie w obszarze podejrzanego zachowania.

O

Kalibracja:
Obszar podejrzanego zachowania jest dostosowywany na
podstawie kalibracji kamery.

Bosch Security Systems B.V.
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4.15

4.16

4.17

Pola ttumu

Pole ttumu to wycinek obrazu uchwyconego przez kamere, ktéry jest analizowany pod katem
wystepowania ttumu. Obiekty poruszajace sie poza polem ttumu nie moga wywotac zdarzenia
alarmowego, nawet jesli obraz z kamery obejmuje je.

Tylko obiekty w granicach pola ttumu sg interpretowane jako ttum. Zdarzenie alarmowe jest
generowane po wykryciu okreslonej gestosci obiektéw w polu ttumu.

Patrz
- Konfigurowanie pdl ttumu, Strona 105

Kontrola metadanych — statystyka

Ekran wyswietla histogramy ze statystykami dotyczacymi wykrytych ruchéw dla wybranego
pola lub dla catego ekranu.

Statystyka umozliwia monitorowanie wtasciwosci zaznaczonego obiektu w dtugim okresie
czasu i obserwowanie zmian. To z kolei pomaga doprecyzowac kryteria filtrowania obiektow.
Na przyktad uzytkownik moze zobaczy¢ wiele obiektow, ktére nie wyzwolity alarmu w oparciu
o aktualne kryteria filtrowania, pomimo tego, ze bytoby to pozadane.

Tworzenie statystyk rozpoczyna sie natychmiast po otwarciu okna. Im dtuzej okno pozostanie
otwarte, tym wiecej danych znajdzie sie w statystykach.

Statystyki ukazujg nastepujace histogramy:

- Obszar obiektu [m?2]: liczba obiektéw na okreslonym obszarze.

—  Format obrazu v/h: liczba obiektéw o okreslonym formacie obrazu.

—  Predkosé¢ [km/h]: liczba obiektow poruszajacych sie z okreslong predkoscia.

—  Kierunek [°]: liczba obiektédw poruszajacych sie w okreslonym kierunku.

—  Kolor: wyswietlanie wtasciwosci kolorystycznych.

Patrz
—  Kontrola metadanych — statystyka, Strona 105

Informacje o obrazie

W zalezno$ci od konfiguracji Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics dodatkowe
dane naktadane na obraz, np. obrys obiektu, moga dostarcza¢ wiecej informacji.
Obramowania obiektéw sg wyswietlane w czasie rzeczywistym i zawsze doktadnie
zsynchronizowane z poruszajacym sie obiektem. W trakcie przekazu na zywo metadane
opodzniaja sie o jedna klatke w stosunku do ujecia obrazu z kamery, w zwigzku z czym linia
obrysu nie zawsze doktadnie otacza obiekt.

Wyswietlacz Opis

Obiekty, ktére generujag zdarzenia alarmowe w oparciu o biezgce
ustawienia, sg otoczone na obrazie z kamery czerwonag linia.

Obiekt, ktory wyzwolit jedno zdarzenie alarmowe, ale nie generuje
nastepnego, jest otoczony pomaranczowa linig (na przyktad: obiekt
przekroczyt linie).

Podczas wyszukiwania dowoddéw do analizy sagdowej obiekt, ktory wyzwala

zdarzenie alarmowe, od poczatku ma pomaraniczowy obrys.
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Wyswietlacz Opis

Obiekty, ktérych ruch zostat wykryty, ale nie generujg zdarzenia
alarmowego w oparciu o biezace ustawienia, sg otoczone 26tta linia.

Punkt, w ktorym obiekt jest wykrywany jako nieruchomy, jest wyswietlany
| wewnatrz ramki i oznaczony litera i.

Y Punkt, w ktérym obiekt jest wykrywany jako usuniety, jest wyswietlany
wewnatrz ramki i oznaczony literg X.

Zielona linia przedstawia ostatnig trajektorie obiektu.

Z6tta flaga jest oznaczeniem aktualnie wybranego obiektu. Wtasciwosci
tego obiektu mozna wyswietla¢ w przypadku tworzenia zadania.
Wrtasciwosci sg rowniez wyswietlane w statystykach Kontrola metadanych.
Obiekt moze zostac¢ zaznaczony pod warunkiem, ze wybrano karte Kontrola
metadanych lub podczas tworzenia zadania wykonano krok Przyblizenie.

Maski VCA sg wyswietlane w przejrzystej czerni.

Wskazuje, ze obiekt jest wykrywany jako osoba.

Wskazuje, ze obiekt jest wykrywany jako samochdéd osobowy.

Wskazuje, ze obiekt jest wykrywany jako samochdéd ciezarowy.

Wskazuje, ze obiekt jest wykrywany jako jednoslad.

4.18 Opis osi czasu

Dostepne sg nastepujace elementy osi czasu:
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1 | Os$ czasu: obracaj przyciskiem kota, 2 |Pokazuje obraz z kamery w trybie
aby przybliza¢ i oddawac obraz. petnoekranowym.
3 | Otwiera obraz z kamery w osobnym 4 |Elementy odtwarzania (szybko do tytu,
oknie. jeden krok do tytu, pauza/odtwarzanie,
pojedynczy krok do przodu, szybkie
przewijanie do przodu)
5 |Pokaz o$ czasu/Ukryj o$ czasu 6 | Wtaczanie/wytaczanie dzwieku
7 |Dostepne jest nagranie. 8 |Brak dostepnych nagran.
4.19 Scenariusze
Scenariusze to aplikacja z zaprogramowanymi ustawieniami, ktore sg dostosowane do
okreslonych zastosowan. Wszelkie potrzebne ustawienia, od zadan po metadane sg ustawiane
automatycznie przez system.
Dostepne sg nastepujace scenariusze:
—  Sygnalizacja wtamania (jedno pole)
—  Sygnalizacja wtamania (dwa pola)
—  Liczenie oséb
—  Zdarzenia ruchu drogowego
- Jazda pod prad
Uwaga!
Kalibracja kamery jest wymagana w odniesieniu do wszystkich scenariuszy.
Uzywanie scenariuszy przywroci ich domysing konfiguracje VCA.
Wszystkie wartosci (Tworzenie metadanych i Zadania) moga by¢ edytowane po uaktywnieniu
domysinych wartosci scenariusza.
Zadania niepasujace do zastosowan nalezy usung¢.
4.19.1 Sygnalizacja wtamania (jedno pole)

Ten scenariusz jest bardzo solidnym mechanizmem sygnalizacji wtaman na $rednich
dystansach. Jest zoptymalizowany do wykrywania oséb. W przypadku innych obiektow nalezy
usunac filtry obiektu Wspétczynnik proporcji i Predkos¢.
Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w nastepujacy
sposoéb
- Sledzenie w 3D
Do oceny perspektywy i automatycznego odrzucania fatszywych alarméw w przypadku
obiektow, ktérych wielkos¢ i lokalizacja nie pasujg do wytycznych.
- Czutos$¢ 60%
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Silna redukcja szumow

Umozliwia zmniejszenie liczby fatszywych alarmow i zapewnienia najlepszych wynikéw we
wszystkich warunkach atmosferycznych.

Zadanie: Obiekt w polu (jedno pole)

Filtr obiektu: wspotczynnik proporcji minimalnie 1,5 i maksymalnie 10

Typowy dla oséb. Nalezy zmieni¢ te wartos¢, jesli majag by¢ wykrywane inne obiekty, na
przyktad pojazdy.

Filtr obiektu: predko$¢ powyzej 2 km/h

Typowa dla oséb. Nalezy zmieni¢ te wartosé, jesli majg by¢ wykrywane inne obiekty, na
przyktad pojazdy.

Wytaczone wykrywanie obiektéw nieaktywnych/usunietych

Wytaczone wykrywanie sabotazu

Aby uaktywnié scenariusz:

1. Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz Sygnalizacja wtamania (jedno pole).

2. Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtgczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domysing
scenariusza.

3. Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.

4.19.2 Sygnalizacja wtamania (dwa pola)

Ten scenariusz jest odpowiedni do wykrywania wtaman z duzych odlegtosci, na przyktad,
wzdtuz ogrodzen. Jest zoptymalizowany do wykrywania osob. W przypadku innych obiektow
nalezy usunac filtry obiektu Wspétczynnik proporcji i Predkosé.

Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w nastepujacy
sposob

Sledzenie w 3D

Do oceny perspektywy i automatycznego odrzucania fatszywych alarmow w przypadku
obiektéw, ktérych wielkos¢ i lokalizacja nie pasujg do wytycznych.

Czutos¢ 60%

Srednia redukcja szumow

Umozliwia podwojenie odlegtosci wykrywania z uzyciem $ledzenia 3D, przy jednoczesnym
odrzucaniu wielu fatszywych alarmoéw.

Zadania: Od lewej do prawej i Od prawej do lewej na podstawie zadania Obiekt w polu z
2 polami w odpowiedniej kolejnosci.

Filtr obiektu: wspotczynnik proporcji minimalnie 1,5 i maksymalnie 10

Typowy dla oséb. Nalezy zmieni¢ te wartosc, jesli majg by¢ wykrywane inne obiekty, na
przyktad pojazdy.

Filtr obiektu: predkosc¢ powyzej 2 km/h

Typowa dla osob. Nalezy zmieni¢ te wartos¢, jesli maja by¢ wykrywane inne obiekty, na
przyktad pojazdy.

Wytaczone wykrywanie obiektéw nieaktywnych/usunietych

Wytaczone wykrywanie sabotazu

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1.
2.

Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz Sygnalizacja wtamania (dwa pola).
Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtgczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domysinag
scenariusza.

Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.
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4.19.3 Liczenie osdob

Ten scenariusz nadaje sie do zliczania oséb przekraczajacych linie.

Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w nastepujacy

sposob

- Sledzenie 3D 0s6b
Wszystkie obiekty sg interpretowane jako osoba. Ten scenariusz umozliwia separowanie
0s6b bedacych blisko siebie.

-  Czutosc 100%

i

Redukcja szumow wytgczona

Obiekty przemieszczajace sie w perspektywie z gory, zgodnie z zaleceniami dotyczacymi
zliczania, jak rowniez ogdlnie blisko kamery, na ogoét przebywajg w polu widzenia kamery
bardzo krétko. Aby umozliwi¢ ich natychmiastowe wykrywanie, nie nalezy stosowac
ztozonej oceny trajektorii do eliminowania fatszywej detekcji na ztozonym tle lub w
trudnych warunkach pogodowych, a takze nie jest ona konieczna. Zwiekszenie czutosci
oznacza, ze obiekty beda rozpoznawane przez system analizy obrazu szybciej i z blizszej
odlegtosci. Redukcja szumow uzywa dodatkowej analizy trajektorii do ukrywania
niepotrzebnych obiektéw, co opdznienia detekcje. Dlatego réwniez jest wytagczona w
scenariuszu zliczania osob.

—  Zadanie: Licznik (przekroczenie linii)

—  Linia: Czas opdznienia aktywacji 0,1 sekundy
Obnizenie czasu opodznienia aktywacji do 0,1 sekundy pozwala rozpoznawac osoby
przebywajace w polu widzenia kamery przez bardzo krétki czas. Do wykrycia
przekroczenia linii wystarcza jedna klatka przed przekroczeniem linii i jedna klatka po
przekroczeniu linii. Nigdy nie nalezy uzywaé czasu opdznienia aktywacji O sekund,
poniewaz osoby stojace na linii bedg wywotywaty wielokrotne zliczanie.

—  Obiekt zatrzymany: czas opdznienia aktywacji 300 sekund
Zwiekszenie czasu opoznienia aktywacji do 300 sekund oznacza, ze wszystkie obiekty,
ktére przestat sie poruszac, beda sledzone przez kolejne 300 sekund, zanim zostang
przeniesione do tta i wytgczone z algorytmu. Jesli w tym scenariuszu osoby czesto stoja
przez dtuzej niz 300 sekund, nalezy jeszcze bardziej zwiekszy¢ czas opdznienia aktywacji
po zatrzymaniu obiektu.

- Wytgczone wykrywanie obiektéw nieaktywnych/usunietych

- Wpytaczone wykrywanie sabotazu

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1. Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz opcje Liczenie oséb.

2. Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtgczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domysing
scenariusza.

3. Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.

4.19.4 Zdarzenia ruchu drogowego

Ten scenariusz nadaje sie do ogdlnych zdarzen ruchu ogdlnego, na przyktad jazdy pod prad,
pieszych na drodze czy pojazdéw poruszajacych sie wolno lub zatrzymanych.
Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w nastepujacy
sposob
- Sledzenie w 3D
ze wzgledu na dobrg perspektywe, na przyktad, ocene predkosci oraz wysoka
niezawodnosé.
—  Obiekt zatrzymany: czas opdznienia aktywacji 15 sekund

2021.09 | V5 | DOC Instrukcja obstugi oprogramowania Bosch Security Systems B.V.



Video Content Analysis VCA 8.10

Podstawy programow Intelligent Video Analytics i Essential Video

Analytics | pl 53

4.19.5

—  Obiekt nieruchomy: czas opdznienia aktywacji 20 sekund

—  Zadania: Jazda pod prad, Pieszy, Wolny pojazd, Zatrzymany pojazd i Porzucony obiekt

- Wytaczone wykrywanie sabotazu

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1. Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz Zdarzenia ruchu drogowego.

2. Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtgczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domysinag
scenariusza.

3. Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.

Jazda pod prad

Ten scenariusz nadaje sie do wykrywanie pojazdéw jadacych pod prad.

Po wybraniu tego scenariusza algorytm automatycznie dostosowuje ustawienia w nastepujacy

sposob

- Sledzenie w 3D
ze wzgledu na dobrg perspektywe, na przyktad, ocene predkosci oraz wysoka
niezawodnos¢.

—  Czutosc 80%

Wyzsza czutos¢ pozwala wczesniej wykrywac pojazdy poruszajgce sie szybko. W zatozeniu
tto nie powinno by¢ skomplikowane.

- Srednia redukcja szumoéw
Do wykrywania z wiekszych odlegtosci.

—  Zadanie: Jazda pod prad
Obiekt przekraczajacy linie jedna po drugiej. Przekroczenie obu linii jest konieczne do
niezawodnego filtrowania fatszywych alarmow, na przyktad w przypadku cieni lub
scalonych obiektow.

— Linia: Czas opdznienia aktywacji 0,1 sekundy
Obnizenie czasu opdznienia aktywacji do 0,1 sekundy pozwala rozpoznawa¢ pojazdy
przebywajace w polu widzenia kamery przez bardzo krétki czas. Do wykrycia
przekroczenia linii wystarczg jedna klatka przed przekroczeniem linii i jedna klatka po
przekroczeniu linii. Nigdy nie nalezy uzywac czasu opdznienia aktywacji O sekund,
poniewaz pojazdy stojace na linii bedg wywotywaty wielokrotne zliczanie.

Aby uaktywni¢ scenariusz:

1. Na karcie Podstawowe dziatanie wybierz opcje Jazda pod prad.

2. Kliknij przycisk Zastosuj, aby wtgczy¢ scenariusz. Zostanie wyswietlony komunikat
informujacy o tym, ze konfiguracja VCA bedzie ustawiona na warto$¢ domysing
scenariusza.

3. Kliknij przycisk Tak. Ustawienia sg stosowane automatycznie.
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5

5.1

5.1.1

5.2

Podstawy przeptywu Intelligent Video Analytics

W tym rozdziale opisano podstawowe informacje, ktére nalezy mie¢ podczas uzywania
aplikacji Intelligent Video Analytics Flow.

Zadania (przeptyw)

Zadanie opisuje zdarzenia, ktére po wykryciu na obrazie z kamery powoduja zdarzenie
alarmowe.

Zadanie mozna utworzy¢ za pomoca kreatora. Doswiadczeni uzytkownicy moga za pomoca
Edytora zadan Intelligent Video Analytics dostosowywaé zadania utworzone w ten sposéb do
wtasnych wymagan.

Przyktady typowych zdarzen, ktore moga wyzwalac zdarzenia alarmowe:

—  0golny ruch (przeptyw) w danym obszarze.

—  Ruch w kierunku przeciwnym do przeptywu.

Nastapit sabotaz kamery

- Wykrycie ttumu lub kolejek.

Skutkiem zadania jest zazwyczaj zdarzenie alarmowe. Zdarzenie alarmowe mozna analizowaé

w systemie CCTV na wiele sposobdw. Dzieki temu na przyktad moze rozpocza¢ sie nagrywanie,
drzwi moga zosta¢ zamkniete lub moze zosta¢ wystana wiadomos¢ e-mail.

Patrz
—  Konfigurowanie zadari, Strona 112

Tworzenie i edytowanie zadania
Aby utworzy¢ nowe zadanie:
»  Kliknij przycisk Nowy, zaznacz zadanie i kliknij przycisk OK.
Aby zmieni¢ nazwe zadania:
» Kliknij zadanie, a nastepnie kliknij nazwe zadania i jg zmien.
Uwaga: Jesli zadanie aktualnie wyzwala zdarzenie alarmowe, ma czerwone tto.
Aby edytowac zadanie:
» Zaznacz zadanie, kliknij przycisk Edytuj, a nastepnie zmien ustawienia.
lub
Kliknij dwukrotnie ikone po lewej stronie pola nazwy zadania, aby otworzy¢ zadanie do
edycji.
Aby uaktywni¢ zadanie:
» W kolumnie Alarm kliknij pole wyboru na prawo od nazwy zadania.
Aby zmieni¢ zadanie:
» Zaznacz zadanie, a nastepnie kliknij nazwe zadania i wprowadz nowg nazwe.
Aby usuna¢ zadanie:
» Zaznacz zadanie i kliknij przycisk Usun.

Pola

Pola to wielokaty obejmujace dany obszar, na przyktad wejscie lub otwartg przestrzen przed
barierag. Pola te sg tworzone przez uzytkownika. Obiekty poruszajagce sie w granicach pdl moga
generowac zdarzenia alarmowe.

Patrz
—  Konfigurowanie zadania Przeptyw w polu, Strona 114
—  Konfigurowanie zadania Przeptyw wsteczny w polu, Strona 115
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5.2.1

5.2.2

5.3

Wyswietlanie pdl na obrazie z kamery

Pola s3 wyswietlane nastepujaco:

T‘““"" Pole, ktore nie jest aktualnie wykorzystywane w zadnym zadaniu, jest

i wyswietlane na szaro.

- ]

T """" B Pole, ktore jest aktualnie wykorzystywane w zadaniu jest wyswietlane na zielono.
i Uzywane w zadaniach pola mozna edytowac, ale nie mozna ich usunag.

i

e n

M Pole, dla ktérego w danej chwili wystepuje zdarzenie alarmowe, jest wyswietlane

w kolorze czerwonym.

Tworzenie i edytowanie pola

W programie mozna utworzy¢ nowe pole. Istniejgce pole mozna edytowac¢ w dowolnym

momencie. Obejmuje to nastepujace operacje:

—  Zmiana rozmiaru pola

—  Przesuwanie pola

—  Wstawianie lub usuwanie weztow

Aby utworzyé nowe pole:

»  Kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiesci¢ pierwszy naroznik pola, a
nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoricz tworzenie pola dwukrotnym
kliknieciem.

Aby zmieni¢ rozmiar pola:

1. Zaznacz pole.

2.  Przeciagnij linie lub narozniki (wezty) pola w zgdane miejsce na obrazie z kamery.

Aby przesuna¢ pole:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij pole jako cato$¢ w zadane miejsce na obrazie z kamery.

Aby wstawi¢ naroznik (wezet):

1. Zaznacz pole.

2. Kliknij prawym przyciskiem linie i wybierz polecenie Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.

Aby usunaé naroznik (wezet):
1. Zaznacz pole.
2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.

Obszar czutosci

W ustawieniach domysinych obszar czutosci rozcigga sie na caty obraz z kamery. Za pomoca
masek VCA mozna wykluczy¢ zaktdcajace obiekty lub obszary, ktore sg nieistotne z punktu
widzenia wygenerowania zdarzenia alarmowego.

Tylko przeptywy poza maskami VCA, wewnatrz obszaru czutosci obrazu z kamery, sa
wykrywane i generujg zdarzenie alarmowe. Przeptywy wewnatrz masek VCA nie mogg wywotac
zdarzenia alarmowego, nawet jesli obraz z kamery je obejmuje.
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Patrz
—  Konfigurowanie obszaru czutosci, Strona 116

5.4 Kontrola metadanych — statystyka

Ekran wyswietla histogramy ze statystykami dotyczacymi wykrytych ruchow dla wybranego
pola lub dla catego ekranu.
Statystyka umozliwia monitorowanie wtasciwosci zaznaczonego obiektu w dtugim okresie
czasu i obserwowanie zmian. To z kolei pomaga doprecyzowac kryteria filtrowania obiektow.
Na przyktad uzytkownik moze zobaczy¢ wiele obiektow, ktére nie wyzwolity alarmu w oparciu
o aktualne kryteria filtrowania, pomimo tego, ze bytoby to pozadane.
Tworzenie statystyk rozpoczyna sie natychmiast po otwarciu okna. Im dtuzej okno pozostanie
otwarte, tym wiecej danych znajdzie sie w statystykach.
Statystyki ukazujg nastepujace histogramy:
—  Wpykres kierunku matej predkosci [°]

Wykres kierunku sredniej predkosci [°]

Wykres kierunku duzej predkosci [°]

(zbior obiektow poruszajacych sie z okreslong predkoscig w okreslonym kierunku)
—  Wykres aktywnosci [% obszaru]

(zbidr aktywnosci)

Patrz
—  Kontrola metadanych — statystyka, Strona 117

5.5 Informacje o obrazie

Uwaga!

Funkcja Intelligent Video Analytics Flow rézni sie od rozpoznawania obiektdw za pomocg
funkcji Intelligent Video Analytics. Funkcja Intelligent Video Analytics Flow wykrywa przeptyw
optyczny tworzony przez ruch pojedynczych blokéw. Funkcja Intelligent Video Analytics Flow
nie uzywa kalibracji kamery.

W zaleznos$ci od konfiguracji funkcji Intelligent Video Analytics Flow mozna uzyska¢ wiecej
informacji dzieki dodatkowym elementom natozonym na obraz.

Wyswietlacz |Opis

J Czerwone strzatki oznaczajg wykryty przeptyw, ktéry spowoduje
wygenerowanie zdarzenia alarmowego zgodnie z aktualnymi ustawieniami.

Z6tte strzatki oznaczaja wykryty przeptyw, ktéry nie spowoduje
wygenerowania zdarzenia alarmowego.

Strzatki wskazuja kierunek ruchu wykrytego bloku. Ich dtugos$¢ informuje o
predkosci tych blokow. Dzieki temu bardziej precyzyjne zdefiniowanie ruchu
pozwala na jego odfiltrowanie i zapobieganie wyzwoleniu alarmu.

5.6 Opis osi czasu

Dostepne sa nastepujace elementy osi czasu:
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O$ czasu: obracaj przyciskiem kota,
aby przybliza¢ i oddawac obraz.

Pokazuje obraz z kamery w trybie
petnoekranowym.

Otwiera obraz z kamery w osobnym
oknie.

Elementy odtwarzania (szybko do tytu,
jeden krok do tytu, pauza/odtwarzanie,
pojedynczy krok do przodu, szybkie
przewijanie do przodu)

Pokaz o$ czasu/Ukryj o$ czasu

Wtaczanie/wytaczanie dzwieku

Dostepne jest nagranie.

Brak dostepnych nagran.

Bosch Security Systems B.V.

Instrukcja obstugi oprogramowania

2021.09 | V5 | DOC



58 pl | Podstawy funkcji MOTION+ Video Content Analysis VCA 8.10

6 Podstawy funkcji MOTION+

W tym rozdziale opisano podstawowe informacje, ktére nalezy mie¢ podczas uzywania
aplikacji MOTION+.

6.1 Obraz z kamery
Obraz z kamery to czes¢ obszaru objeta zasiegiem monitorowania kamery.

6.2 Pole

Pola to wielokaty obejmujace dany obszar, na przyktad wejscie lub otwartg przestrzen przed

bariera. Pola te sg tworzone przez uzytkownika. Obiekty poruszajgce sie w granicach p6l moga
generowac zdarzenia alarmowe.

Patrz
—  Konfigurowanie zadania Wykryj dowolny ruch, Strona 119
—  Konfigurowanie zadania Ruch w polu, Strona 119

6.2.1 Wyswietlanie pél na obrazie z kamery

Pola s3 wyswietlane nastepujaco:

=' """" B Pole, ktore nie jest aktualnie wykorzystywane w zadnym zadaniu, jest

é wyswietlane na szaro.

a SURONNNE -

=' """" M Pole, ktore jest aktualnie wykorzystywane w zadaniu jest wy$wietlane na zielono.

i Uzywane w zadaniach pola mozna edytowac, ale nie mozna ich usunag.

DR .

n M Pole, dla ktorego w danej chwili wystepuje zdarzenie alarmowe, jest wyswietlane
w kolorze czerwonym.

[ (]

6.2.2 Tworzenie i edytowanie pola

W programie mozna utworzy¢ nowe pole. Istniejace pole mozna edytowa¢ w dowolnym

momencie. Obejmuje to nastepujace operacje:

-  Zmiana rozmiaru pola

—  Przesuwanie pola

-  Wstawianie lub usuwanie weztéw

Aby utworzy¢ nowe pole:

» Kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiesci¢ pierwszy naroznik pola, a
nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoricz tworzenie pola dwukrotnym
kliknieciem.

Aby zmienic¢ rozmiar pola:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij linie lub narozniki (wezty) pola w zadane miejsce na obrazie z kamery.
Aby przesunac pole:

1. Zaznacz pole.

2. Przeciagnij pole jako cato$¢ w zgdane miejsce na obrazie z kamery.
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6.3

6.3.1

6.4

Aby wstawi¢ naroznik (wezet):
1. Zaznacz pole.
2. Kliknij prawym przyciskiem linie i wybierz polecenie Wstaw wezet.
lub
Kliknij dwukrotnie linie. Wezet zostanie automatycznie wstawiony.
Aby usunaé naroznik (wezet):
1. Zaznacz pole.
2. Kliknij prawym przyciskiem myszy wezet i wybierz polecenie Usun wezet.

Zadania

Zadanie opisuje zdarzenia, ktore po wykryciu na obrazie z kamery powodujg zdarzenie
alarmowe (np. obiekt poruszajacy sie po okreslonym obszarze).

Skutkiem zadania jest zazwyczaj zdarzenie alarmowe. Zdarzenie alarmowe mozna analizowac
w systemie CCTV na wiele sposobdéw. Dzieki temu na przyktad moze rozpoczac sie nagrywanie,
drzwi moga zostac¢ zamkniete lub moze zosta¢ wystana wiadomos$¢ e-mail.

Patrz
—  Konfigurowanie zadari — zasady ogdlne, Strona 119

Tworzenie i edytowanie zadania
Aby utworzy¢ nowe zadanie:
»  Kliknij przycisk Nowy, zaznacz zadanie i kliknij przycisk OK.
Aby zmienié¢ nazwe zadania:
»  Kliknij zadanie, a nastepnie kliknij nazwe zadania i jg zmien.
Uwaga: Jesli zadanie aktualnie wyzwala zdarzenie alarmowe, ma czerwone tto.
Aby edytowac zadanie:
»  Zaznacz zadanie, kliknij przycisk Edytuj, a nastepnie zmien ustawienia.
lub
Kliknij dwukrotnie ikone po lewej stronie pola nazwy zadania, aby otworzy¢ zadanie do
edycji.
Aby uaktywni¢ zadanie:
» W kolumnie Alarm kliknij pole wyboru na prawo od nazwy zadania.
Aby usuna¢ zadanie:
»  Zaznacz zadanie i kliknij przycisk Usun.

Obszar czutosci

Obszar czutosci to czes¢ obrazu z kamery, w ktorej mozna wykrywac ruch.
Za pomocg masek VCA mozna wykluczy¢ zaktdcajgce obiekty lub obszary, ktére sg nieistotne z
punktu widzenia wygenerowania zdarzenia alarmowego.
Tylko obiekty poruszajace sie poza maskami VCA, wewnatrz obszaru czutos$ci obrazu z kamery,
sg wykrywane i generujg zdarzenie alarmowe. Obiekty poruszajace sie wewnatrz masek VCA
nie moga wywotac zdarzenia alarmowego, nawet jesli obraz z kamery je obejmuje.
W ustawieniach domys$inych obszar czutosci rozcigga sie na caty obraz z kamery.
Przyktady sytuacji, w ktorych zalecamy stosowanie masek VCA:
- Tory kolejowe:
Przejezdzajace pociagi moga wyzwalac niepozadane alarmy ruchu.
- Ulice:
Przechodnie poruszajacy sie w obrebie miejsc publicznych nie powinni by¢ wykrywani —
ma to na celu oszczedzanie mocy obliczeniowej oraz zapobiega fatszywym alarmom.
—  Tereny sasiadujace:
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Obszary, w ktérych ruch obiektéw nie jest przewidywany.
- Niebo:

Ptaki lub samoloty moga wyzwala¢ fatszywe alarmy.
—  Drzewa, krzaki lub flagi poruszajace sie na wietrze.

Uwaga!
W razie wyszukiwania dowoddéw w nagraniach funkcja MOTION+ umozliwia analize ruchu tylko
w obszarze, ktory zostat uprzednio oznaczony jako obszar czuto$ci w danym nagraniu.

Patrz
- Konfigurowanie obszaru czutosci, Strona 120

6.5 Kontrola metadanych — statystyka

Po wybraniu karty Kontrola metadanych zostang wyswietlone histogramy ze statystykami
dotyczacymi wykrytych ruchéw dla wybranego pola lub dla catego ekranu.

Statystyka umozliwia monitorowanie wtasciwosci w dtugim okresie i obserwowanie zmian. To
z kolei pomaga zawezic¢ kryteria filtrowania.

Tworzenie statystyk rozpoczyna sie natychmiast po otwarciu okna MOTION+. Im dtuzej okno
pozostanie otwarte, tym wiecej danych znajdzie sie w statystykach.

Statystyki ukazujg nastepujace histogramy:

—  Wykres klastera komorek [% catego ekranu]

—  Wykres aktywnosci [% obszaru]

Patrz
—  Kontrola metadanych, Strona 121
- Konfigurowanie zadania Ruch w polu, Strona 119

6.6 Opis osi czasu

Dostepne sg nastepujace elementy osi czasu:

I 7 11

= <)

46:20, , [0747:00, , [0747:30, | [07:4B:p0, , [07:45:30, | [07:48:90, , 074930, , [0750.00, , [0750:30, , 075190, | [0%:5
I ]
L Il )

>

1 | O$ czasu: obracaj przyciskiem kota, 2 |Pokazuje obraz z kamery w trybie
aby przybliza¢ i oddawac obraz. petnoekranowym.

3 | Otwiera obraz z kamery w osobnym 4 |Elementy odtwarzania (szybko do tytu,
oknie. jeden krok do tytu, pauza/odtwarzanie,

pojedynczy krok do przodu, szybkie
przewijanie do przodu)

5 |Pokaz o$ czasu/Ukryj o$ czasu 6 | Wtaczanie/wytaczanie dzwieku

7 |Dostepne jest nagranie. 8 |Brak dostepnych nagran.
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7 Podstawy wykrywania sabotazu

W tym rozdziale opisano podstawowe informacje konieczne do uzywania funkcji Wykrywanie
sabotazu.

Obraz odniesienia
Staty obraz wideo pokazujacy np. zadany stan orientacji kamery i oswietlenia sceny.

Sprawdzanie obrazu odniesienia

Obraz odniesienia jest stale porownywany z obrazem biezacym. Jesli aktualny obraz rézni sie
od obrazu odniesienia w wybranych obszarach, wyzwalany jest alarm. Umozliwia to
wykrywanie manipulacji, ktérych nie mozna wykry¢ w inny sposéb.

Funkcja nadaje sie do nastepujacych zastosowarn:

- Wykrywanie oslepiania kamery

- Wykrywanie odwrdcenia kamery w strone inng niz docelowa

- Wykrywanie niewystarczajgcego oswietlenia ogélnego

- Wykrywanie obiektow nieaktywnych lub usunietych

Patrz
—  Konfigurowanie detekcji sabotazu, Strona 122
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8

Uruchamianie aplikacji VCA

Analize wideo (VCA) mozna uruchomic¢ w nastepujacy sposob:
- Za pomocga programu Configuration Manager.
lub
—  Za pomocay interfejsu danego urzadzenia w przegladarce internetowe;.
Dostepne sg nastepujgce zastosowania:
— Intelligent Video Analytics
— Intelligent Video Analytics Flow
—  Essential Video Analytics
- MOTION+
- Wykrywanie sabotazu

Uwaga!

W kazdym przypadku nalezy w pierwszej kolejnosci ustawi¢ kamere we wtasciwej pozycji. W
przypadku korzystania z kamer AUTODOME i MIC poszczegdlne ustawienia zaprogramowane
trzeba okresli¢ przed rozpoczeciem konfigurowania dla nich aplikacji VCA. Wszystkie
wprowadzone ustawienia dotycza wybranego potozenia kamery. Oznacza to, ze za kazdym
razem, kiedy zmienia sie kierunek lub potozenie kamery, nalezy ponownie skonfigurowac
aplikacje VCA.

8.1

Patrz
- Uruchamianie VCA za pomoca Configuration Manager, Strona 62
—  Uruchamianie VCA za pomoca przegladarki internetowej, Strona 63

Uruchamianie VCA za pomocga Configuration Manager

Program Configuration Manager mozna zainstalowac¢ na dowolnym komputerze PC z systemem
Windows, ktory komunikuje sie z odpowiednim urzadzeniem za posrednictwem sieci. Program
Configuration Manager nie wymaga licencji, a do analizowania obrazow na zywo nie potrzebuje
zadnych dodatkowych narzedzi.

Wymagania systemowe i obstuga programu Configuration Manager zostaty opisane w instrukcji

Configuration Manager.

Aby uruchomi¢ program VCA za pomoca programu Configuration Manager:

1. Uruchom program Configuration Manager.

2. Na pasku narzedzi kliknij karte Moje urzadzenia i zaznacz urzadzenie, dla ktérego chcesz
skonfigurowac program VCA .

W obszarze Widok kliknij karte VCA.
Zostanie wyswietlona strona startowa programu VCA, a po prawej stronie pojawi sie
obraz z kamery.

3. Nalliécie Tryb pracy zaznacz warto$¢ Nr profilul lub Nr profilu2.

Uwaga: Aby zmieni¢ nazwe profilu, kliknij przycisk Ij
Dla kamer AUTODOME jest dostepnych 16 profili. Kazdy profil moze by¢ uzyty do jednego
potozenia zaprogramowanego.

4. Tylko kamery AUTODOME: zaznacz pozycje na liscie potozen zaprogramowanych.
Ustawienia kamery odnoszace sie do poszczegdlnych potozen zaprogramowanych nalezy
zdefiniowaé wczesniej. Moga one miec juz osobne nazwy.

Dostepne sa tylko potozenia zaprogramowane niepotgczone z ktéryms z profili.

5. Na liscie Scenariusz wybierz zadany wstepnie zdefiniowany scenariusz, a nastepnie kliknij
przycisk Zastosuj, aby uaktywni¢ zaznaczenie.

Uwaga: kalibracja kamery jest wymagana we wszystkich scenariuszach.
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—  Sygnalizacja wtamania (jedno pole)
Ten scenariusz stuzy do wykrywania wtaman na srednich dystansach.
—  Sygnalizacja wtamania (dwa pola)
Ten scenariusz stuzy do wykrywania wtaman na duzych dystansach, np. wzdtuz
ogrodzen.
—  Liczenie oso6b
Ten scenariusz stuzy do zliczania oséb przekraczajgcych linie.
—  Zdarzenia ruchu drogowego
Ten scenariusz nadaje sie do ogdlnych zdarzen ruchu ogdlnego, na przyktad jazdy
pod prad, pieszych na drodze czy pojazdéw poruszajacych sie wolno lub
zatrzymanych.
- Jazda pod prad
Ten scenariusz stuzy do wykrywania pojazdéw jadacych niedozwolonym kierunku.
6. Na liscie Typ analizy wybierz odpowiedni typ VCA.
Zmiana typu analizy spowoduje, ze wartos$ci parametréw detekcji ruchu i wykrywania
sabotazu powrdca do ustawien domysinych.
Po wtaczeniu analizy generowane sg metadane i, w zaleznos$ci od konfiguracji, na obraz z
kamery nanoszone sg dodatkowe informacje, na przyktad ramka granic obiektu.
7. Skonfiguruj typ VCA za opcjg opcji na ponizszych kartach:
-  Zadania
—  Tworzenie metadanych
- Kontrola metadanych
-  Wykrywanie sabotazu

Uwaga!

Jesli jest wykorzystywana konfiguracja programu VCA tej kamery, inni uzytkownicy nie moga
konfigurowac programu VCA dla tej kamery. Tylko pierwszy uzytkownik ma taka mozliwos$¢.
Pozostali otrzymujg komunikat informujacy o tym, ze konfiguracja nie jest mozliwa.

8.2 Uruchamianie VCA za pomocga przegladarki internetowej

Mozna rowniez uruchomi¢ aplikacje VCA za pomocg interfejsu danego urzadzenia

wyswietlanego w przegladarce internetowej.

Aby uruchomi¢ aplikacje VCA w widoku przegladarki internetowej:

1. Otwdrz interfejs danego urzadzenia w przegladarce internetowej. W tym celu na pasku
adresu w przegladarce wpisz http://<adres IP urzadzenia>.

2.  Kliknij przycisk Konfiguracja > Alarm > VCA.

Zostanie wyswietlona strona startowa programu VCA, a po prawej stronie pojawi sie
obraz z kamery.

3. Na liscie Konfiguracja VCA zaznacz wartos¢ Profil #1 lub Profil #2.

Uwaga: W razie potrzeby kliknij przycisk Ij i zmien nazwe profilu.
Dla kamer AUTODOME jest dostepnych 16 profili. Kazdy profil moze by¢ uzyty do jednego
potozenia zaprogramowanego.

4. Tylko kamery AUTODOME: zaznacz pozycje na liscie potozen zaprogramowanych.
Ustawienia kamery odnoszace sie do poszczegolnych potozen zaprogramowanych nalezy
zdefiniowac wczesniej. Moga one mie¢ juz osobne nazwy.

Dostepne sa tylko potozenia zaprogramowane niepotgczone z ktéryms z profili.

5. Naliscie Scenariusz wybierz zadany wstepnie zdefiniowany scenariusz, a nastepnie kliknij
przycisk Zastosuj, aby uaktywni¢ zaznaczenie.

Uwaga: kalibracja kamery jest wymagana we wszystkich scenariuszach.
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—  Sygnalizacja wlamania (jedno pole)
Ten scenariusz stuzy do wykrywania wtaman na srednich dystansach.
—  Sygnalizacja wtamania (dwa pola)
Ten scenariusz stuzy do wykrywania wtaman na duzych dystansach, np. wzdtuz
ogrodzen.
—  Liczenie oso6b
Ten scenariusz stuzy do zliczania oséb przekraczajacych linie.
—  Zdarzenia ruchu drogowego
Ten scenariusz nadaje sie do ogdlnych zdarzen ruchu ogdlnego, na przyktad jazdy
pod prad, pieszych na drodze czy pojazdéw poruszajacych sie wolno lub
zatrzymanych.
- Jazda pod prad
Ten scenariusz stuzy do wykrywania pojazdéw jadacych niedozwolonym kierunku.
6. Na liscie Typ analizy wybierz odpowiedni typ VCA.
Zmiana typu analizy spowoduje, ze wartosci parametréw detekcji ruchu i wykrywania
sabotazu powrdca do ustawiet domysinych.
Po wtaczeniu analizy generowane sg metadane i, w zaleznosci od konfiguracji, na obraz z
kamery nanoszone sg dodatkowe informacje, na przyktad ramka granic obiektu.
7. W razie potrzeby w okienku Wykrywanie sabotazu wprowadz ustawienia wykrywania
sabotazu.
8. Kliknij Konfiguracja.
Przy uzyciu tego okna skonfiguruj typ VCA.

Uwaga!
W konfiguracji VCAmozna zatrzymac obraz wideo, klikajac przycisk Stopklatka.

Uwaga!

Jesli jest wykorzystywana konfiguracja programu VCA tej kamery, inni uzytkownicy nie moga
konfigurowac programu VCA dla tej kamery. Tylko pierwszy uzytkownik ma takg mozliwos¢.
Pozostali otrzymujg komunikat informujacy o tym, ze konfiguracja nie jest mozliwa.

8.3

Uruchamianie VCA za pomocga Configuration Client

Aby uruchomi¢ program VCA za pomocg Bosch Configuration Client, nalezy zapoznac sie z
dokumentacjg dostarczong wraz z produktem.
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9

Zapisywanie i wczytywanie konfiguracji VCA

Program Configuration Managerumozliwia zapisywanie i tadowanie konfiguracji VCA.
Zapisywanie i tadowanie konfiguracji VCA za pomoca przegladarki internetowej jest
niemozliwe.

Uwaga!
Zaleca sie regularnie zapisywanie kopii zapasowej konfiguracji na dysku zewnetrznym.
W razie utraty danych mozna zatadowac plik konfiguracji z kopii zapasowe;j.

Zapisywanie konfiguracji VCA
Aby zapisa¢ konfiguracje VCA:
1. W programie Configuration Manager wybierz zadang kamere w kolumnie.
2. Kliknij karte VCA, a nastepnie kliknij karte Podstawowe dziatanie.
3. Kliknij Zapisz....
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Zapisz jako.
4. Wybierz zadany folder.
5. Kliknij Zapisz, aby zapisa¢ konfiguracje.

tadowanie konfiguracji VCA

W celu zatadowania istniejacej konfiguracji VCA:

1. W programie Configuration Manager wybierz zadang kamere w kolumnie.

2. Kliknij karte VCA, a nastepnie kliknij karte Podstawowe dziatanie.

3. Kliknij Pobierz....
Zostanie wyswietlone okno dialogowe Otworz.

4. Wybierz zadang kopie zapasowa, a nastepnie kliknij przycisk Otworz.
Zostanie wyswietlone okno dialogowe VCA.

5. Wybierz, czy ma by¢ zatadowana cata konfiguracja VCA czy tylko czesci oznaczone polami
wyboru w oknie dialogowym.

6. Kliknac¢ przycisk OK, aby zatadowac¢ konfiguracje.
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10

10.1

10.1.1

10.1.2

Konfigurowanie Intelligent Video Analytics i Essential
Video Analytics

W tym rozdziale znajduje sie opis konfiguracji i roznych ustawien Intelligent Video Analytics i
Essential Video Analytics.

Konfigurowanie zadan

BHEH] w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHEH] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

Zadanie jest zawsze tworzone lub edytowane za pomoca kreatora. W przypadku korzystania z
kreatora w celu utworzenia lub edycji zadania dostepny jest obraz z kamery oraz polecenia, na
przyktad tworzenia, edytowania lub usuwania pol. Do$wiadczeni uzytkownicy moga za pomoca
VCA Task Script Editor dostosowywac zadania do wtasnych wymagan.

Na podstawie koloru obrysu obiektu mozna bezposrednio stwierdzi¢, czy obiekt spowoduje
zdarzenie alarmowe przy biezgcych ustawieniach.

Patrz
—  Zadania (przeptyw), Strona 54

Konfigurowanie zadania Wykryj dowolny obiekt

BHBH 1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHEB- ] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

Podczas pracy po raz pierwszy z Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics
domysine zadanie Wykryj dowolny obiekt jest juz dostepne. Zadanie to umozliwia wykrywanie
wszystkich obiektéw w catym obrazie z kamery. Nawet ustawienia globalne sg wyjsciowo
predefiniowane w taki sposob, aby zaden obiekt nie byt wykluczony.

To pierwsze predefiniowane zadanie odpowiada pod wzgledem konfiguracji zadaniu Obiekt w
polu.

Konfigurowanie zadania Obiekt w polu

BHEH] w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video

Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHEBH] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt porusza sie w obrebie okreslonego

obszaru. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z kamery.

Uwaga: To zadanie moze byc¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utwoérz zadanie zaznacz opcje Obiekt w polu, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwdérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
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Uwaga:
—  Mozna takze zaznaczy¢ Peten ekran albo zmodyfikowac istniejace pole.
- Mozna utworzy¢ i potagczy¢ ze sobg maks. 3 pola

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos$¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jaka$ warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktdre sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajgcej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Definiowanie strony Wyzwalanie
Ta strona jest wyswietlana tylko wtedy, gdy na stronie Zdefiniuj pole zaznaczono co najmniej 2
pola.
Mozna wybra¢ wyzwalacz alarmu, jesli obiekt jest w dowolnym polu lub we wszystkich polach
w zdefiniowanej kolejnosci i przedziale czasowym.
Aby wybrac¢ wyzwalacze:
1. Zaznacz jedna z nastepujacych opcji Wyzwél alarm:
— jesli alarm jest w jednym z pol
Generuje alarm, jesli obiekt znajduje sie w dowolnym polu.
lub
—  jesli obiekt jest w ostatnim polu i przekroczyt poprzednie pola
Generuje alarm, jesli obiekt przekroczyt poprzednie pola i wchodzi w ostatnie pole.
2.  Kliknij pole wyboru w danym czasie [s], a nastepnie wprowadz minimalny i maksymalny
czas. To okresla przedziat czasu, w ktorym obiekt musi wejs¢ w pierwsze pole, przejsc
przez drugie pole i wejs¢ w ostatnie pole.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwalac alarm.

» Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).
Uwaga: Aby wybrac klasy obiektéw, musisz skalibrowa¢ kamere i wczesniej aktywowac
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powoduja zdarzenia alarmowego.

1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos$c¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

5. W polu Format obrazu v/h wprowadzZ minimalng i maksymalng wartos¢.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Woybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Predkosé [km/h] wpisz minimalng i maksymalna wartos¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach bedga
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdw:

-  Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

—  Umies$¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajgc obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia bedg widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:
1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.
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10.1.3

2. Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktérych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zagdany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowac do koloréow obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos$¢, aby wydtuzyc¢
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 35
-  Klasyfikowanie obiektow, Strona 38

- Pole, Strona 39

- Warunki w zadaniach, Strona 43

—  Kolor, Strona 44

Konfigurowanie zadania Przeciecie linii

BHEH 1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video

Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHBH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt przekroczy jedng lub wiecej wirtualnych

linii.

Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Przeciecie linii, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

1. Wybierz linie z listy lub utwdrz nowa.

Aby utworzy¢ nowa linie, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
poczatek linii, a nastepnie kliknieciami wyznacz zmiane kierunku. Zakoncz tworzenie linii
dwukrotnym kliknieciem.

Uwaga: mozna utworzy¢ i potgczy¢ ze sobg maks. 3 linie.

2. W polu Czas odbicia [s] wprowadz minimalny przedziat czasu, w ktérym obiekt musi
zostac¢ zaobserwowany najpierw przed przekraczaniem linii, a nastepnie rowniez po
przekroczeniu linii, aby wyzwoli¢ alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz linie na obrazie z
kamery, a nastepnie wpisz wartos$¢. W razie potrzeby wprowadz czas dla kazdej linii.
Uwaga: Wpisujac jaka$ warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
przez obiekty, ktore stale sie poruszajg przez linie i z powrotem.

3. Na liscie Kierunek zaznacz kierunek, w ktorym obiekt musi przecig¢ linie, aby wyzwoli¢
alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz linie na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij jedna
z nastepujacych opcji:
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Do przodu: obiekt wyzwoli alarm, jesli linia zostanie przekroczona w kierunku strzatki
widocznej na podgladzie graficznym.
Wstecz: obiekt wyzwoli alarm, jesli linia zostanie przekroczona w przeciwnym kierunku.
Dowolny: obiekt wyzwoli alarm niezaleznie od kierunku, w ktérym nastagpi przekroczenie
linii.
W razie potrzeby wprowadz czas dla kazdej linii.

4. Naliscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy jego $rodek przekroczy linie.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu przekroczy linie.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz
linie.
Mozna wybra¢ wyzwalacz, ktéry bedzie generowat alarm po przekroczeniu przez obiekt jednej
z linii lub wszystkich linii w zdefiniowanej kolejnosci i przedziale czasowym.
Aby wybraé¢ wyzwalacze:
1. Zaznacz jedna z nastepujacych opcji Wyzwdl alarm:
—  przy przecieciu jednej z linii
Generuje alarm, jesli obiekt przekroczy dowolng linie.
lub
—  przy przecieciu wszystkich linii w okreslonym porzadku
Generuje alarm, jesli obiekt przekroczy wszystkie linie w okreslonym porzadku.
2. Kliknij pole wyboru w danym czasie [s], a nastepnie wprowadz minimalny i maksymalny
czas. To okres$la przedziat czasu, w ktorym obiekt musi przekroczy¢ wszystkie linie w
okreslonym porzadku.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwalac¢ alarm.

» Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).
Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektéw, musisz skalibrowa¢ kamere i wczesniej aktywowac
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktdre nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.
1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektéw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.
2. W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.
3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$c szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.
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4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

5. W polu Format obrazu v/h wprowadzZ minimalna i maksymalng wartosc.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng warto$¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zéttego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istnieja takze inne sposoby definiowania kierunkdéw:

—  Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obro¢ segment.

-  Umiesd¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréw obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowaé lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktorych chcesz szuka¢. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do koloréw obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza
Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.
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10.1.4

1. W polu Czas opoéznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby wydtuzyé
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektdw oparte na liniach, Strona 36
-  Klasyfikowanie obiektdow, Strona 38

—  Linia, Strona 40

—  Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

—  Kolor, Strona 44

Konfigurowanie zadania Podejrzane zachowanie

BHE1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video

Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHEH] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt poruszy sie nieznacznie w obrebie

okreslonego obszaru i przez okreslony czas. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z

kamery.

Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utwoérz zadanie zaznacz opcje Podejrzane zachowanie, a nastepnie kliknij
przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwdérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoricz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac¢ istniejgce pole.

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos$¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas$ wartos$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Naliscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajgcej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajaca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.
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Strona Zdefiniuj wyzwalacz

Umozliwia narysowanie okregu wokodt obiektu oraz okreslenie przedziatu czasu. Zdarzenie

alarmowe jest generowane wtedy, gdy obiekt pozostaje dtuzej w tym wirtualnym okregu.

1.
2.

W polu Promien [m] wprowadz promien obszaru podejrzanego zachowania.
W polu Czas [s] wprowadz czas w sekundach.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow
Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktore bedg wyzwalac¢ alarm.

»

Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).

Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektow, musisz skalibrowaé¢ kamere i wczesniej aktywowaé
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujagcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektéw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.
W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

W polu Szerokos$é [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

W polu Format obrazu v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektdw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.
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2. W polu Predkosé [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos$¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajagcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach bedg
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdw:

—  Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

—  Umies$¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajgc obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowa¢ kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.
Kolory obiektu odniesienia bedg widoczne w obszarze Zaznaczone.

2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktérych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zagdany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowac¢ do kolorédw obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajdujg sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby wydtuzy¢
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarmoéow w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektdw oparte na polach, Strona 35
-  Klasyfikowanie obiektdow, Strona 38

- Pole, Strona 39

- Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

—  Kolor, Strona 44

—  Podejrzane zachowanie, Strona 47

10.1.5 Konfigurowanie zadania Zmiana warunkow
BHEH] w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania
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BB 1 w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli wtasciwos¢ wykrytego obiektu zmieni sie w

okreslonym przedziale czasowym:

Uwaga: To zadanie moze byc¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Zmiana warunkéw, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.
1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.
2. W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.
3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.
4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.
5. W polu Format obrazu v/h wprowadz minimalna i maksymalng wartosc.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajace wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.
Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.
1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.
2. W polu Predkos¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng warto$¢ predkosci.
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3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdéw:

- Umies$¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisénij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

-  Umies¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona

Umozliwia okreslenie wartosci, ktdrych zmiana poczatkowego stanu spowoduje wyzwolenie

alarmu.

» Wprowadz wartoséci w polach Obszar obiektu [m?], Format obrazu v/h, Predko$é [km/h]
i Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°].

Strona Zdefiniuj czas

W tym miejscu mozna ograniczy¢ przedziat czasowy, w ktorym musi nastgpi¢ zmiana
warunkdéw.

Przedziat czasowy bedzie analizowany tylko w przypadku aktywacji tej opcji. Jesli opcja ta nie
zostanie aktywowana, odpowiednie zmiany wtasciwosci obiektu spowodujg wyzwolenie
zdarzenia alarmowego, niezaleznie od dtugosci czasu, ktory uptynat.

1.  Wybierz pole wyboru Warunki musza zmieni¢ sie w czasie [s]:.

2.  Wprowadz wartosci minimalng i maksymalng w sekundach.

Strona Zdefiniuj pole

Wykrywanie mozna ograniczy¢ do okreslonego obszaru. Obszar jest definiowany poprzez pole

na obrazie z kamery.

1. Zaznacz pole na liscie lub utwdérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejgce pole.

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jaka$ wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Naliscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajaca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow
Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwala¢ alarm.
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10.1.6

» Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).
Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektow, musisz skalibrowaé kamere i wczesniej aktywowaé
tryb Sledzenie w 3D.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz warto$c¢, aby wydtuzyc
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 35
- Klasyfikowanie obiektow, Strona 38

- Pole, Strona 39

—  Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

- Kolor, Strona 44

Konfigurowanie zadania Przemieszczanie sie trasg

BHEH 1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BB 1 w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

Zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt porusza sie po okreslonej trasie. Trasa jest
otoczona wirtualnym obszarem tolerancji.

Uwaga: To zadanie moze byc¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Uwaga!

Zadanie to jest zazwyczaj uzywane w programie Video Client w celu wyszukiwania dowodéw
na potrzeby analizy sgdowej. Na przyktad w ten sposéb mozna wykry¢ osoby, ktore wybraty
okreslona trase.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Przemieszczanie sie trasa, a nastepnie kliknij
przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj trase

1. Zlisty wybierz jedng trase sposrod tras uprzednio utworzonych lub kliknij trase na obrazie
z kamery.
Uwaga: Mozna rowniez utworzy¢ nowa trase albo zmodyfikowac istniejaca.

2. W polu Min. zbieznosé¢ [%] wpisz procent catkowitej odlegtosci, jaka obiekt musi
pokonac na trasie, aby wyzwoli¢ alarm.
Wartos$c¢ ta wskazuje na catkowitg czes¢ procentowa trasy. Obiekt nie musi koniecznie
przemierzy¢ za jednym razem odcinka o takim procencie, aby spowodowac¢ wyzwolenie
zdarzenia alarmowego.

3. W polu Maks. rozbieznos¢ [%] wpisz wartos¢ najwiekszej przerwy jako procent
catkowitej odlegtosci. Ta przerwa pozwala obiektowi opusci¢ trase i na nig powrdécic bez
generowania zdarzenia alarmowego. Obiekt moze opuscic¢ trase kilkukrotnie.
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Na liscie Kierunek zaznacz kierunek, w jakim obiekt musi sie porusza¢, aby zainicjowacé
alarm.

Do przodu: alarm bedzie wyzwalany, jesli obiekt porusza sie zgodnie ze strzatkami trasy
wyswietlanymi na obrazie z kamery.

Wstecz: wyzwalanie alarmu w reakcji na ruch obiektu w kierunku przeciwnym do strzatek.
Dowolny: alarm jest wyzwalany niezaleznie od kierunku.

Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz trasy.
Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz trasy.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow
Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwalac alarm.

4

Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).

Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektéw, musisz skalibrowaé kamere i wczesniej aktywowac
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktdore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektédw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.
W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

W polu Szerokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

W polu Format obrazu v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos$¢.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.
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Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Woybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektéw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Predkos¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalna wartosc¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zéttego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkow:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obrdo¢ segment.

- Umies$¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowad lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktérych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowac do koloréw obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktoéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos$¢, aby wydtuzyc¢
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w kréotkim czasie.

Patrz

—  Klasyfikowanie obiektow, Strona 38
- Trasa, Strona 41

—  Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

—  Kolor, Strona 44
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10.1.7

10.1.8

Konfigurowanie zadania Sabotaz

BHEH 1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHE] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania
Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe przy zatozeniu, ze zrédto obrazu (kamera) ulegto
sabotazowi.

W tym miejscu mozna tylko aktywowac filtr dla odpowiednich zdarzen. Nie mozna zmienié
ustawien wykrywania sabotazu. W tym miejscu mozna tylko aktywowac ustawienia wybrane na
stronie startowej VCA.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Sabotaz, a nastepnie kliknij przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz

Aby zostato wyzwolone zdarzenie alarmowe, musi nastgpi¢ jedno z aktywowanych zdarzen.
» Zaznacz odnos$ne zdarzenie.

Zmiana globalna

Zmiana globalna, ktorej zakres jest ustawiany suwakiem Zmiana globalna na standardowej
stronie konfiguracji, ma wyzwalac¢ alarm.

Scena zbyt jasna

Proba sabotazu zwigzana z wystawieniem kamery na o$wietlenie o bardzo duzym natezeniu
(np. $wiecenie latarkg bezposrednio w obiektyw) ma wyzwala¢ alarm. Punktem odniesienia
jest srednia jaskrawos¢ sceny.

Scena zbyt ciemna

Proba sabotazu zwigzana z zastonieciem obiektywu ma wyzwala¢ alarm. Punktem odniesienia
jest srednia jaskrawos¢ sceny.

Sprawdzanie obrazu odniesienia

Odchylenie od obrazu odniesienia na stronie startowej aplikacji VCA ma wyzwalac¢ alarm.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

» W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby wydtuzyé
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety

BHEH 1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHE] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe w przypadku wykrycia, ze obiekt zostat usuniety z
okreslonego obszaru (np. wskutek kradziezy). Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie
z kamery.

Uwaga!

W przypadku Intelligent Video Analytics wykrywanie obiektow nieaktywnych i usunietych jest
wytgczone w obszarach o duzym natezeniu ruchu (np. zawierajacych drzewa lub krzewy
poruszajace sie na wietrze). Jesli chcesz w takich obszarach wykrywac obiekty nieaktywne lub
usuwane, w obszarze Tworzenie metadanych > wyczys¢ pole wyboru Redukcja szumoéw.
Spowoduje to jednak zwiekszenie liczby fatszywych alarméw.

Aby wybrac¢ zadanie:
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1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.
2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Obiekt usuniety, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwérz nowe.
Aby utworzyé nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakorncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejace pole.

2. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajgcej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Filtrowanie wg typow obiektow
Umozliwia wybor typu usuwanych obiektow, ktdre powinny generowac zdarzenia alarmowe.
1. Wybierz typ obiektu.

- Wszystkie obiekty usuniete: alarm jest generowany dla wszystkich obiektow
usuwanych z obszaru czutosci obrazu z kamery (tzn. obiektéw, ktdre zaczety sie
ruszac i zostaty zabrane z obszaru).

Note: Przyjmuje sie, ze obiekt zostat usuniety, jesli w tle na obrazie wykryto zmiany w
nastepstwie ruchu.

- Tylko obiekty rozpoczete: zdarzenie alarmowe jest generowane w momencie, gdy
nieaktywny obiekt (np. samochod) w obszarze czutosci zacznie sie poruszac.

-  Tylko obiekty zajete: zdarzenie alarmowe jest generowane w momencie, gdy
nieaktywny obiekt (np. walizka) w obszarze czutosci zostanie usuniety przez sledzony
obiekt ruchomy (np. osobe).

Uwaga: Przedziat czasu, przez jaki obiekt musi pozostawac usuniety, wida¢ w polu
Obiekty zajete.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwala¢ alarm.

» Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).
Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektow, musisz skalibrowa¢ kamere i wczeéniej aktywowac
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

Bosch Security Systems B.V. Instrukcja obstugi oprogramowania 2021.09 | V5 | DOC



82 pl | Konfigurowanie Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics Video Content Analysis VCA 8.10

2. W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos$¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

3. W polu Szerokosé¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajagce wartos$ci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajagce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

5. W polu Format obrazu v/h wprowadZ minimalng i maksymalng wartos¢.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powoduja zdarzenia alarmowego.

1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektédw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Predkosé [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach bedg
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdw:

—  Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

- Umiesc¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréw obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajagc obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowad kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia bedg widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.
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Aby bezposrednio zdefiniowad lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci koloréw.

2. Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktorych chcesz szuka¢. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zagdany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory muszg pasowac do kolorow obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajdujg sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos$¢, aby wydtuzyc
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 35
—  Klasyfikowanie obiektow, Strona 38

- Pole, Strona 39

-  Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

—  Kolor, Strona 44

Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny

BB w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHEH 1 w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania
Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli wykryty obiekt bedzie nieaktywny lub
umieszczony w pewnym obszarze (np. bagaz bez wtasciciela). Obszar jest pods$wietlany za
pomocga pola w obrazie z kamery.

Uwaga!

W przypadku Intelligent Video Analytics wykrywanie obiektéw nieaktywnych i usunietych jest
wytgczone w obszarach o duzym natezeniu ruchu (np. zawierajgcych drzewa lub krzewy
poruszajace sie na wietrze). Jesli chcesz w takich obszarach wykrywac obiekty nieaktywne lub
usuwane, w obszarze Tworzenie metadanych > wyczys¢ pole wyboru Redukcja szumoéw.
Spowoduje to jednak zwiekszenie liczby fatszywych alarméw.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utwoérz zadanie zaznacz opcje Obiekt nieaktywny, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.
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Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwdrz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoricz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac¢ istniejgce pole.

2.  Naliscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajaca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona Filtrowanie wg typow obiektow
Umozliwia wybor typu obiektow nieaktywnych, ktore powinny generowac zdarzenia alarmowe.
1. Wybierz typ obiektu.

-  Wszystkie obiekty nieaktywne: alarm jest generowany dla wszystkich obiektéw
nieaktywnych pozostajacych w obszarze czuto$ci obrazu z kamery (tzn. obiektéw,
ktore przestaty sie ruszac i zostaty umieszczone w obszarze).

—  Tylko obiekty zatrzymane: zdarzenie alarmowe jest generowane w momencie, gdy
$ledzony i ruchomy obiekt (np. samochod) zatrzyma sie w obszarze czutosci.

Uwaga: Przedziat czasu, przez jaki obiekt musi pozostawac nieaktywny, wida¢ w polu
Obiekty zatrzymane.

—  Tylko obiekty ustawione: zdarzenie alarmowe jest generowane w momencie, gdy
$ledzony obiekt (np. osoba) umiesci obiekt (np. walizke) w obszarze czutosci obrazu
z kamery.

Uwaga: Przedziat czasu, przez jaki obiekt musi pozostawac¢ nieaktywny, wida¢ w polu
Obiekty ustawione.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwala¢ alarm.

» Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).
Uwaga: Aby wybrac¢ klasy obiektédw, musisz skalibrowaé kamere i wczesniej aktywowac
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Woybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektow.

2. W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.
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3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalna i maksymalna warto$é rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

5. W polu Format obrazu v/h wprowadz minimalna i maksymalna wartos¢.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Woybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektéw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Predkosé [km/h] wpisz minimalng i maksymalng warto$¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajacego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zéttego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkow:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obro¢ segment.

- Umies$¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowad lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci koloréow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktérych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do koloréw obiektu.
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4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskaja wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz warto$c¢, aby wydtuzyc
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 35
-  Klasyfikowanie obiektdow, Strona 38

- Pole, Strona 39

—  Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

- Kolor, Strona 44

Konfigurowanie zadania Wejscie do pola

BHEH ] w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video

Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHE] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt, ktéry uprzednio zostat wykryty poza

polem, przekroczy granice pola i wejdzie do niego.

Uwaga: To zadanie moze byc¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2.  Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Wejscie do pola, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiesci¢
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakorcz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga:
—  Mozna takze zaznaczy¢ Peten ekran albo zmodyfikowac istniejgce pole.
- Mozna utworzy¢ i potaczy¢ ze soba maks. 3 pola

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas$ wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.
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— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Definiowanie strony Wyzwalanie
Ta strona jest wyswietlana tylko wtedy, gdy na stronie Zdefiniuj pole zaznaczono co najmniej 2
pola.
Mozna wybra¢ wyzwalacz alarmu, jesli obiekt wchodzi w dowolne pole lub we wszystkie pola
w zdefiniowanej kolejnosci i przedziale czasowym.
Aby wybra¢ wyzwalacze:
1. Zaznacz jedna z nastepujgcych opcji Wyzwél alarm:
- przy wejsciu w jedno z paél
Generuje alarm, gdy obiekt wejdzie w dowolne pole.
lub
—  przy wejsciu we wszystkie pola w zdefiniowanej kolejnosci
Generuje alarm, gdy obiekt wchodzi we wszystkie pola w zdefiniowanej kolejnosci.
2.  Kliknij pole wyboru w danym czasie [s], a nastepnie wprowadz minimalny i maksymalny
czas. To okresla przedziat czasu, w ktorym obiektu musi wejs¢ we wszystkie pola w
zdefiniowanej kolejnosci.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktore bedg wyzwalac¢ alarm.

» Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).
Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektéw, musisz skalibrowa¢ kamere i wczesniej aktywowac
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Wysokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

W polu Format obrazu v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartosc.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij

pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektodw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

W polu Predkos¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos$c¢ predkosci.

W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtdwny kierunek i odchylenie (kat)

okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda

wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkéw:

- Umiesc¢ wskaznik myszy na zottym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

—  Umies$¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposdrednio lub wybierajgc obiekt
odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1.

Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.

Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowacd kolory obiektu docelowego:

1.
2.

Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktorych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do koloréw obiektu.

W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowac¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1.

W polu Czas opoéznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2021.09 | V5 | DOC

Instrukcja obstugi oprogramowania Bosch Security Systems B.V.



Video Content Analysis VCA 8.10 Konfigurowanie Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics | pl 89

10.1.11

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartosc¢, aby wydtuzyc
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 35
—  Klasyfikowanie obiektow, Strona 38

- Pole, Strona 39

-  Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

—  Kolor, Strona 44

Konfigurowanie zadania Opuszczenie pola

BHEH 1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video

Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHEH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt, ktory uprzednio zostat wykryty wewnatrz

pola, przekroczy granice pola i wyjdzie do niego.

Uwaga: To zadanie moze by¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Opuszczenie pola, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwérz nowe.
Aby utworzyé nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakorncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga:
—  Mozna takze zaznaczy¢ Peten ekran albo zmodyfikowac istniejace pole.
—  Mozna utworzy¢ i potaczy¢ ze sobg maks. 3 pola

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobic¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz warto$¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas$ warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.

— Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

— W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajgca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.
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Uwaga!

Nalezy zwroci¢ uwage, ze podczas konfigurowania zadania Opuszczenie pola alarm bedzie
generowany w chwili, gdy obiekt opusci pole. W zwiazku z tym rézne wyzwalacze obiektéw
zachowuja sie nastepujaco:

Wyzwalacz obiektu Na granicy generuje zdarzenie alarmowe w sytuacji, gdy zadna krawedz
obiektu nie znajduje sie juz w granicach pola, tzn. caty obiekt jest poza polem.

Wyzwalacz obiektu W catosci w granicach generuje zdarzenie alarmowe w momencie, gdy
ktérakolwiek czes¢ wirtualnej ramki wokdét obiektu znajdzie sie poza polem.

Definiowanie strony Wyzwalanie
Ta strona jest wyswietlana tylko wtedy, gdy na stronie Zdefiniuj pole zaznaczono co najmniej 2
pola.
Mozna wybrac¢ wyzwalacz alarmu, jesli obiekt opuszcza dowolne pole lub wszystkie pola w
zdefiniowanej kolejnosci i przedziale czasowym.
Aby wybrac¢ wyzwalacze:
1. Zaznacz jedna z nastepujacych opcji Wyzwdl alarm:
—  przy opuszczeniu jednego z pol
Generuje alarm, gdy obiekt opuszcza dowolne pole.
lub
—  przy opuszczeniu wszystkich pol w zdefiniowanej kolejnosci
Generuje alarm, gdy obiekt opuszcza wszystkie pola w zdefiniowanej kolejnosci.
2. Kliknij pole wyboru w danym czasie [s], a nastepnie wprowadz minimalny i maksymalny
czas. To okresla przedziat czasu, w ktérym obiektu musi opusci¢ wszystkie pola w
zdefiniowanej kolejnosci.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwala¢ alarm.

» Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).
Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektow, musisz skalibrowa¢ kamere i wczesniej aktywowaé
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow
Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powoduja zdarzenia alarmowego.
1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektédw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.
2. W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos$¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.
3. W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos¢ szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.
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4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalng i maksymalng warto$é rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

5. W polu Format obrazu v/h wprowadzZ minimalna i maksymalng wartosc.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalna. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng warto$¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtowny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zéttego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istnieja takze inne sposoby definiowania kierunkdéw:

—  Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obro¢ segment.

-  Umiesd¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg koloréw obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowaé lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktorych chcesz szuka¢. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do koloréw obiektu.

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza
Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.
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1. W polu Czas opoéznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby wydtuzyé
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na polach, Strona 35
-  Klasyfikowanie obiektdow, Strona 38

- Pole, Strona 39

—  Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

—  Kolor, Strona 44

10.1.12 Konfigurowanie zadania Wyszukiwanie podobnych elem.
BHE1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania
BHEH] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania
Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli zostanie wykryty obiekt podobny do uprzednio
oznaczonego obiektu.
Uwaga: To zadanie moze byc¢ uzyte przez funkcje Intelligent Tracking.

Uwaga!

Zadanie to jest zazwyczaj uzywane w programie Video Client w celu wyszukiwania dowodow
na potrzeby analizy sagdowej. W ten sposéb mozna na przyktad wykrywac¢ osoby wykazujace
podobienstwo do okreslonego cztowieka.

Aby wybraé zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Wyszukiwanie podobnych elem., a nastepnie
kliknij przycisk Dalej.

Strona Przyblizenie

1. Kliknij poruszajacy sie obiekt na obrazie z kamery. Dla zaznaczonego obiektu zostang
wyswietlone wartosci dotyczace wielkosci, formatu obrazu, predkosci i kierunku. Sa
rowniez wyswietlane kolory obiektu. Obiekt zostanie oznaczony zéttym trojkatem.
Uwaga: Wtasciwosci obiektu zawsze sie zmieniajg. Wtasciwosci obiektu sg przyjmowane
w momencie klikniecia.

2.  Wprowadz odchylenie kazdej z wybranych wartosci.

Patrz
- Warunki w zadaniach, Strona 43

10.1.13 Konfigurowanie zadania Detekcja ttumu
BHE1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania
BHBH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania
Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli w okreslonym obszarze znajdzie sie pewna
liczba obiektow. Obszar definiowany jest poprzez pole ttumu na obrazie z kamery.
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10.1.14

W celu skorzystania z funkcji Detekcja ttumu nalezy najpierw na standardowej stronie

konfiguracji programu VCA utworzy¢ obraz odniesienia z tta pozbawionego osob. Obraz

odniesienia musi przedstawiac tto monitorowane aktualnie przez kamere. W przypadku zmian

tta nalezy utworzy¢ nowy obraz odniesienia.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Detekcja ttumu, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Filtrowanie wg wiasciwosci pola ttumu

1. Naliscie zaznacz jedno sposrod uprzednio utworzonych pdl ttumu.
Uwaga: W tym miejscu nie mozna tworzy¢ ani edytowac pola ttumu.

2. Zapomoca suwaka Zageszczenie ttumu okresl, jak gesty musi by¢ ttum, aby zostat
wykryty.
Punkty na skali odpowiadajg roznym gestosciom w zaleznosci od ustawien i warunkow
kazdego systemu. Metodga testowania nalezy wyznaczy¢ odpowiednig wartos¢ progowa,
przy ktorej bedzie wyzwalany alarm.

3. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas, przez jaki ttum musi by¢
wykrywany w polu, zanim wyzwoli alarm.

4. W polu opcji Czas usredniania [s] wpisz minimalny czas, po jakim bedzie generowany
alarm, jesli srednia gestos$¢ ttumu w tym okresie przekracza warto$¢ ustawiong na suwaku
Zageszczenie ttumu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktory bedzie wyzwalat alarmy.

» W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos$¢, aby wydtuzyc¢
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w kréotkim czasie.

Patrz
—  Konfigurowanie pdl ttumu, Strona 105

Konfigurowanie zadania Licznik

BHEH 1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHEH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

To zadanie umozliwia liczenie 0osob przekraczajacych jedng lub kilka linii.

Uwaga!
Aby liczy¢ osoby, nalezy w kamerze ustawic¢ perspektywe BEV, poniewaz daje ona najlepsze
wyniki. Skalibruj kamere i zaznacz tryb Sledzenie os6b w 3D.

Aby wybra¢ zadanie:
1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.
2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Licznik, a nastepnie kliknij przycisk Dalej.

.....

1. Naliscie zaznacz jedna linie sposrdd linii uprzednio utworzonych lub kliknij linie na
obrazie z kamery.
Uwaga: Mozna rowniez utworzy¢ nowa linie lub edytowac istniejaca.

2. W razie koniecznos$ci wybierz drugg i trzecig linie.
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3. W polu Czas odbicia [s] wprowadz minimalny przedziat czasu, w ktorym obiekt musi
zosta¢ zaobserwowany najpierw przed przekraczaniem linii, a nastepnie rowniez po
przekroczeniu linii, aby wyzwoli¢ alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz linie na obrazie z
kamery, a nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wprowadz czas dla kazdej linii.
Uwaga: Wpisujac jaka$ wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
przez obiekty, ktore stale sie poruszajg przez linie i z powrotem.

4. Na liscie Kierunek zaznacz kierunek, w ktdrym obiekt musi przecia¢ linie, aby wyzwoli¢
alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz linie na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij jedna
z nastepujacych opcji:

Do przodu: obiekt wyzwoli alarm, jesli linia zostanie przekroczona w kierunku strzatki
widocznej na podgladzie graficznym.

Wstecz: obiekt wyzwoli alarm, jesli linia zostanie przekroczona w przeciwnym kierunku.
Dowolny: obiekt wyzwoli alarm niezaleznie od kierunku, w ktérym nastapi przekroczenie
linii.

W razie potrzeby wprowadz czas dla kazdej linii.

5. Na liscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy jego $rodek przekroczy linie.

—  Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu przekroczy linie.

Definiowanie strony Counter Limit and Alarm

1. W polu Limit wprowadz maksymalng wartos$c.

2. Kliknij Uruchom liczenie ponownie lub Stop counting.
—  Uruchom liczenie ponownie: po osiggnieciu wartosci maksymalnej system ponownie

uruchamia zliczanie.

—  Stop counting: po osiagnieciu wartosci maksymalnej system zatrzymuje zliczanie.

3. Zaznacz pole wyboru Alarm on overflow, aby wyzwala¢ zdarzenie alarmowe, jesli
osiagnieto limit.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow

Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwala¢ alarm.

» Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).
Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektow, musisz skalibrowa¢ kamere i wczesniej aktywowaé
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Woybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektéw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartos$¢ wysokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

3. W polu Szerokosé¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng wartosc szerokosci.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
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kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

4. W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalna i maksymalng warto$é rozmiaru.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

5. W polu Format obrazu v/h wprowadz minimalna i maksymalna wartos¢.
lub
Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.
Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

2. W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos$¢ predkosci.

3. W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtdwny kierunek i odchylenie (kat)
okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda
wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zéttego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istnieja takze inne sposoby definiowania kierunkow:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obro¢ segment.

- Umies$¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt

odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1. Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia beda widoczne w obszarze Zaznaczone.
2. Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ kolorow obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowad lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1. Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci koloréow.

2. Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktérych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

3. Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do koloréw obiektu.
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10.1.15

4. W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskaja wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1. W polu Czas opdznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

2. W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz warto$c¢, aby wydtuzyc
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na liniach, Strona 36
-  Klasyfikowanie obiektdow, Strona 38

- Pole, Strona 39

—  Zadania, Strona 42

- Warunki w zadaniach, Strona 43

- Kolor, Strona 44

Konfigurowanie zadania Obtozenie

BHEH ] w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i Intelligent Video
Analytics lub Essential Video Analytics > karta Zadania

BHE] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli w polu znajduje sie okreslona liczba obiektéw.
Ponadto to zadanie konfiguruje licznik z biezacg liczba obiektéw w polu.

Uwaga!
To zadanie przydaje sie do zarzadzania kolejkami.

Aby wybrac¢ zadanie:
1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.
2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Zajetos¢, a nastepnie kliknij przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj pole

1. Zaznacz pole na liscie lub utwérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakoricz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac¢ istniejgce pole.

2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas$ wartos¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore sie stale poruszajg do i od granicy pola.

3. Naliscie Wyzwalacz alarmu przy wejsciu w granice zaznacz wyzwalacz obiektu.

- Srodek obiektu: obiekt generuje alarm, gdy $rodek obiektu znajdzie sie wewnatrz obszaru
czutosci.
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Na granicy: obiekt generuje alarm, gdy jedna z krawedzi wirtualnej ramki otaczajacej
obiekt znajdzie sie wewnatrz obszaru czutosci.

W catosci w granicach: obiekt generuje alarm, gdy wirtualna ramka otaczajaca obiekt
znajdzie sie catkowicie wewnatrz obszaru czutosci.

Object base point: obiekt generuje alarm, gdy punkt bazowy obiektu znajdzie sie
wewnatrz obszaru czutosci.

Strona alarmu obtozenia

1.

Zaznacz pole wyboru Alarm on overcrowding, jesli system ma generowaé zdarzenie
alarmowe, kiedy w polu znajduje sie za duzo obiektow.

W polu Critical value wprowadz liczbe obiektédw, ktore musza znajdowac sie w polu, aby
wygenerowac alarm.

Zaznacz pole wyboru Alarm w przypadku braku obiektow, jesli system ma generowac
zdarzenie alarmowe, kiedy liczba obiektow w polu jest niewystarczajaca.

W polu Critical value wprowadz liczbe obiektéw w polu, ponizej ktorej bedzie
generowany alarm.

Zaznacz pole wyboru Opéznij alarm, a w polu Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas
opdznienia.

Strona Filtrowanie wg klasy obiektow
Umozliwia ograniczanie klas obiektow, ktére beda wyzwalac alarm.

»

Zaznacz odpowiednie pola wyboru (Person, Vehicle, Rower, Car i Truck, a takze All
Camera Trainer object classes jesli masz licencje).

Uwaga: Aby wybra¢ klasy obiektéw, musisz skalibrowa¢ kamere i wczesniej aktywowac
tryb Sledzenie w 3D.

Strona Filtrowanie wg wielkosci obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadaja wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie
powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij
pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektow sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.
W polu Wysokosé [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ wysokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatow, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

W polu Szerokos¢ [m] wprowadz minimalng i maksymalng warto$¢ szerokosci.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.

W polu Obszar obiektu [m?] wprowadz minimalna i maksymalng warto$é rozmiaru.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniaja sie odpowiednio.
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W polu Format obrazu v/h wprowadz minimalng i maksymalng wartos$c.

lub

Po ustawieniu ostrosci na tym filtrze lub wybraniu odpowiedniej naktadki na obrazie z
kamery widoczne sg 2 prostokaty przedstawiajgce wartosci minimalng i maksymalng. W
razie potrzeby zmien rozmiar i potozenie prostokatéw, zaznaczajac je. Wartosci minimalna
i maksymalna zmieniajg sie odpowiednio.

Strona Filtrowanie wg ruchu obiektow

Umozliwia ograniczenie wtasciwosci obiektu powodujacego wyzwolenie zdarzenia
alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1.

Wybierz obiekt odniesienia na obrazie z kamery. W tym celu na liscie Naktadka kliknij

pozycje Obiekt, a nastepnie kliknij obramowanie obiektu na obrazie z kamery.

Wszystkie wartosci filtra obiektdw sg wyswietlane obok odpowiednich filtrow obiektéw.

W polu Predkosé¢ [km/h] wpisz minimalng i maksymalng wartos$¢ predkosci.

W polach Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°] wpisz gtéwny kierunek i odchylenie (kat)

okreslajace kierunki poruszajgcego sie obiektu. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda

wyzwalaty zdarzenie alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkéw:

- Umies$¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, naciénij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

-  Umies¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

Strona Filtrowanie wg kolorow obiektow

Zdefiniuj wtasciwosci koloru obiektu docelowego bezposrednio lub wybierajac obiekt
odniesienia.

Aby zdefiniowac kolory obiektu docelowego poprzez wybranie obiektu odniesienia:

1.

Zaznacz obiekt odniesienia na obrazie z kamery, a nastepnie kliknij w obrebie obrysu
obiektu.

Kolory obiektu odniesienia bedg widoczne w obszarze Zaznaczone.

Kliknij Zastosuj, aby uzy¢ koloréw obiektu odniesienia w filtrze koloru.

Aby bezposrednio zdefiniowac lub edytowac kolory obiektu docelowego:

1.
2.

Za pomoca suwaka pionowego wybierz stopien jasnosci kolorow.

Zaznacz maksymalnie 5 koloréw, ktorych chcesz szukaé. W tym celu zaznacz kwadrat, a
nastepnie kliknij zadany segment koloru.

Za pomoca suwaka okresl, jak doktadnie kolory musza pasowac do koloréw obiektu.

W razie potrzeby usun zaznaczony kolor. W tym celu zaznacz kwadrat, a nastepnie kliknij
przycisk Kasuj. Jesli na prawo od usunietej pozycji znajduja sie kolory, zostang one
automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy udziat we wtasciwosciach kolorystycznych
obiektu.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowac¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

1.

W polu Czas opoéznienia aktywacji filtra obiektu wprowadz minimalny czas, przez jaki
muszg by¢ spetnione wszystkie zdefiniowane wtasciwosci obiektu, zanim obiekt wyzwoli
alarm.

W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby wydtuzyé
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarméw w kréotkim czasie.
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Patrz

- Wyzwalacze obiektow oparte na liniach, Strona 36
- Klasyfikowanie obiektow, Strona 38

- Pole, Strona 39

- Warunki w zadaniach, Strona 43

—  Kolor, Strona 44

10.2 Tworzenie metadanych
Uwaga!
Ta karta zapewnia dostep do podstawowych ustawien, ktére mozna konfigurowaé w celu
uzyskania optymalnej wydajnosci. Ustawienia i wartosci, ktore zostaty w tym miejscu
zdefiniowane, stosowane sg do wszystkich zadan.

10.2.1 Kalibrowanie kamery

BB 1 na karcie Configuration Manager: Ogélne > karta Kalibracja kamery
IHBH 1 w przegladarce internetowej: Menu instalatora > Pozycjonowanie

Uwaga!
Kamery panoramiczne maja tylko ograniczong funkcjonalnos¢.

Kamery sieciowe Bosch pomagaja w kalibrowaniu, zapewniajgc wszystkie informacje, ktore sg
zapisane w kamerze. Mozna jednoczes$nie zaimportowac wszystkie wartosci sensoréw do
kalibracji lub importowaé pojedyncze wartosci z sensorow.

Kamera jest kalibrowana przy zatozeniu, ze podtoze jest poziome i catkowicie ptaskie, a
nastepnie przez nauczenie kamery jej pozycji i pole widzenia wzgledem ptaszczyzny podtoza.
Rozmiar czujki kamery i dtugosc ogniskowej okreslajg podstawowa szerokosc¢ i odlegtose
widzenia kamery z wystarczajacg rozdzielczoscia. Wysokos$¢ ponad ptaszczyzne podtoza oraz
wzgledne katy kamery do ptaszczyzny podtoza (pochylenie i kat obrotu) nastepnie okreslaja
rzeczywiste pole widzenia kamery. W kamerach CPP7 i CPP7.3 dodatkowy przetwornik obrazu
okresla kat kamery.

Dlatego nastepujace wartosci kamery (wymagane do kalibracji) sa dostepne w réznych typach
kamer:

Wartosci kamery

Kat pochylenia/obrotu Ogniskowa Rozmiar przetwornika
Automatycznie ustaw dla Ustaw automatycznie dla: | Automatycznie ustaw dla
kamer CPP7 i CPP7.3 - Kamery AUTODOME wszystkich kamer sieciowych

- Kamery MIC Bosch.
- Kamery FLEXIDOME

W kamerach AUTODOME, MIC, FLEXIDOME, CPP7 i CPP7.3 tylko wysokos$¢ kamery nad
podtozem musi by¢ ustawiona recznie. W razie potrzeby mozna recznie zastgpic katy
pochylenia i obrotu oraz dtugos$¢ ogniskowe;j.
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Uwaga!
Przed skalibrowaniem kamery ustaw jg w ostatecznym potozeniu i obiektyw z docelowym

wspotczynnikiem zoomu.
Po zmianie potozenia kamery lub ogniskowej obiektywu nalezy ponownie wczyta¢ wartosci
Sensorow.

Stan kalibracji kamery (skalibrowana/nieskalibrowana) jest widoczny na stronie Ustawienia
globalne.

Aby okresli¢ wartosci ustawienia bez uzycia funkcji automatycznych:

1.

Dla kazdej wartosci (kata nachylenia i obrotu, wysokosci i ogniskowej), jesli sg one znane
(na przyktad w wyniku pomiaru odlegtosci kamery od podtoza lub odczytania dtugosci
ogniskowej z obiektywu) wprowadz wartosc.

Aby usunac¢ wszystkie nieznane wartosci, nalezy przej$¢ do Szkicu i zaznaczy¢ pole
wyboru Oblicz pod odpowiednimi wartos$ciami.

Umies¢ element kalibracji na obrazie z kamery. Elementy kalibracji stuza do przesledzenia
przebiegu poszczegolnych konturéw obiektow w miejscu przedstawianym na obrazie z
kamery. Nalezy takze okresli¢c potozenie i rozmiary linii oraz katow.

- Kliknij )'I_ aby umiesci¢ pionowa linie na obrazie.
Pionowa linia odnosi sie do linii, ktore sg prostopadte do ptaszczyzny podtoza, na
przyktad framuga drzwi, krawedz budynku, stup lampy lub osoba. Linia musi
rozpoczac sie na ptaszczyznie podtoza. Uzywaj tego elementu kalibracji gtéwnie do
ptaskich katow widzenia.

A

- Kliknij & , aby umiesci¢ linie podtoza na obrazie.
Odpowiada ona liniom znajdujgcym sie na ptaszczyznie podtoza, takim jak na
przyktad znaki poziome na drodze. Przy ptaskich katach widzenia uzyj linii
skierowanych w strone horyzontu. Przy ostrych katach widzenia moga by¢ uzywane
wszystkie linie niezaleznie od ich kierunkéw.

i

—  Kliknij #=—, aby umiesci¢ na obrazie kat odnoszacy sie do podtoza.
reprezentuje on kat lezacy na poziomej ptaszczyznie podtoza, na przyktad rég
dywanu lub oznaczenie zatok parkingowych. Uzywaj tego elementu kalibracji gtéwnie
przy ostrych katach widzenia.

Elementy kalibracji musza by¢ dostosowane do sytuacji:

- Wprowadz faktyczny rozmiar linii lub kata. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz linie lub
kat, a nastepnie wpisz rozmiar w polu Rozmiar [m].

Przyktad: Na podtozu umieszczono linie przebiegajgcag w poprzek dolnej czesci
samochodu. Wiadomo, ze dtugos¢ samochodu wynosi 4 m. Jako dtugosc linii nalezy
wprowadzi¢ 4 m.

- Wyreguluj potozenie lub wielkos¢ linii albo kata. W tym celu przeciagnij linie lub kat
w catosci, albo indywidualnie tylko punkty koicowe, w zgdane miejsce na obrazie z
kamery.

- Usun linie lub kat. W tym celu zaznacz linie lub kat, a nastepnie kliknij przycisk Usun
element.

Uwaga:

Niebieskie linie oznaczajg elementy kalibracji dodane przez uzytkownika.

Biate linie przedstawiajg element w pozycji, jaka powinien mie¢ na obrazie kamery

zgodnie z aktualnymi wynikami kalibracji lub wyznaczonymi danymi kalibracji.

Kliknij przycisk Zastosuj w celu zapisania kalibracji dla danego obrazu.
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Aby zweryfikowa¢ kalibracje (tylko w przypadku korzystania z programu Configuration
Manager):
Kalibracje mozna zweryfikowaé poprzez wstawienie elementéw kalibracji obok obiektéw
majacych znane wymiary.
1. Przejdz do Sprawdz.
Etykieta przycisku zmieni sie na Kalibruj.
2.  Umies¢ elementy na obrazie z kamery, zgodnie z wczes$niejszym opisem.
Wymiary elementu okreslone w procesie kalibracji sg wyswietlane pod przyciskami.
Powinny one by¢ zgodne z rzeczywisto$cia, co oznacza, ze linia o dtugoséci 1 m na
monitorowanym obrazie bedzie wys$wietlana jako 1-metrowa linia.
3. Przejdz do Pozycjonowanie lub Szkic, aby wrdci¢ do trybu kalibracji.

Horyzont

Jesli wartosci sg zgodne, obszary na obrazie kamery otrzymuja kolorowe tto:

— niebieski: ten obszar odpowiada niebu. Dolna linia niebieskiego obszaru reprezentuje
horyzont. Obiektow wykrytych na niebieskim obszarze nie mozna prawidtowo filtrowac
wedtug rozmiaru ani predkosci.

—  kolor zétty: obiekty o rozmiarze ponizej 2 m i znajdujace sie w obszarze pod linig
horyzontu nie moga by¢ wykryte, poniewaz sg zbyt mate. Chcac wykrywac obiekty w tym
obszarze, nalezy wybrac¢ inng lokalizacje kamery.

Przyktadowo w przypadku kamer zainstalowanych na stosunkowo niewielkiej wysokosci na

budynku ten obraz nie jest wymagany, poniewaz caty obszar pokrywany przez kamere znajduje

sie ponizej linii horyzontu.

Etykietka narzedzia informuje o stopniu odchylenia elementow utworzonych przez uzytkownika

od proponowanych elementéw. Im mniejsza wartos¢, tym lepsza kalibracja.

Uwaga!
W programie Configuration Manager: na potrzeby kalibracji mozesz uzyska¢ dostep do zapisu
pierwszego strumienia, wybierajac opcje Szkic i Sprawdz.

10.2.2

Aby uzyskac dostep do zapisu pierwszego strumienia na potrzeby kalibracji:

1. Uzyj opcji Szpic lub Sprawdz.

2. Otworz o8 czasu, klikajac ikone pod obrazem wizyjnym

3. Wybierz punkt na osi czasu.
Na obrazie wizyjnym pojawia sie zapisany moment. Dzieki temu mozesz nagrac siebie na
obrazie z kamery i uzy¢ tego zapisu do celéw kalibracji i weryfikacji.

Patrz
- Kalibracja, Strona 37

Konfigurowanie ustawien globalnych

BB w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > karta Tworzenie metadanych > karta
Ustawienia globalne

IHEBH 1 w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > przycisk Konfiguracja > karta
Tworzenie metadanych > karta Ustawienia globalne

Ta strona pokazuje stan kalibracji kamery i pozwala wtaczy¢ lub wytaczy¢ funkcje oraz niektére
metadane wyjsciowe, na przyktad doktadny ksztatt i kolor obiektu.
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1. Zaznacz pole wyboru Aktywacja, jesli chcesz zapisywac twarze w celu pdzniejszego
rozpoznawania

2. Usun zaznaczenie pola wyboru Wielokat, jesli nie potrzebujesz doktadnych ksztattow
obiektow, ale chcesz zminimalizowac¢ zuzycie szerokosci pasma. Ramki granic obiektu sa
zawsze wysytane.

3. Usun pole wyboru Kolor, jesli nie potrzebujesz koloréw, ale chcesz zminimalizowac
zuzycie szerokosci pasma. Filtr koloréw obiektow zostanie wowczas wytgczony.

Patrz
—  Ustawienia globalne, Strona 46

10.2.3 Konfigurowanie obszaru czutosci
BHEB-] w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i
Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > karta Tworzenie metadanych > karta
Obszar czutosci
BHE w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz
Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > przycisk Konfiguracja > karta
Tworzenie metadanych > karta Obszar czutosci
Na tej stronie mozna zdefiniowac obszary nieczutosci.

Uwaga!
Obszary nieczutosci (Maski VCA) nie dotycza funkcji szacowania gestosci ttumu.

Aby zdefiniowac obszary nieczutosci:

1. Na stronie Maskowanie VCA kliknij przycisk Dodaj. Obszar nieczutos$ci zostanie dodany
do obrazu z kamery.
Uwaga: Obszar nieczutosci mozna zdefiniowac réwniez bezposrednio na obrazie z
kamery. Aby to zrobi¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje
utworzenie naroznika obszaru nieczutosci. Dwukrotne klikniecie zamyka obszar
nieczutosci.

2. W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielkos¢ obszaru nieczutosci.

Aby usung¢ obszary nieczutosci:
» Na stronie Maskowanie VCA wybierz obszar nieczutosci z listy lub na obrazie kamery, a
nastepnie kliknij Usun.

Patrz
—  Obszar czutosci, Strona 46

10.24 Konfigurowanie parametrow sledzenia
BHBH w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i
Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > karta Tworzenie metadanych > karta
Sledzenie
BHE-] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz
Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > przycisk Konfiguracja > karta
Tworzenie metadanych > karta Sledzenie
Na tej stronie mozna zdefiniowac tryb $ledzenia i dopasowac ustawienia wykrywania
obiektow.
Aby skonfigurowac parametry $ledzenia:
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1. Na stronie Parametry sledzenia zaznacz typ $ledzenia.

- Sledzenie standardowe: Standardowe $ledzenie ruchomych obszaréw na
ptaszczyznie obrazu. Kalibracja nie jest wymagana. Opcje te mozna wykorzystag, jesli
scena sktada sie z wielu pieter, klatki schodowej itp. W miare mozliwosci obiekty sg
rozdzielane, a ksztatty automatycznie wygtadzane.

- Sledzenie w 3D:

Trojwymiarowe $ledzenie obiektédw na ptaszczyznie podtoza. W miare mozliwosci
obiekty sg rozdzielane. Ksztatty obiektow podlegajg automatycznemu wygtadzaniu, a
do 0séb wyprostowanych jest stosowany model ksztattu 3D.

Poprawia to wykrywanie i $ledzenie w scenach z jedna, gtéwna ptaszczyzng podtoza.
Sceny zawierajace kilka pieter lub klatke schodowa nie nadaja sie do trybu Sledzenie
w 3D.

Uwaga:

Sledzenie w 3D zaczyna obowiazywaé dopiero po skalibrowaniu kamery. Kalibracja
jest wymagana do wykrywania i $ledzenia obiektéw na ptaszczyznie podtoza oraz do
klasyfikowania obiektow wedtug ich rzeczywistych rozmiarow. Nie stosuj funkcji
Sledzenie w 3D, jesli wysoko$¢ zamocowania kamery jest mniejsza niz 2,50 m
(zalecana wysokos$¢ dla uzyskania optymalnych rezultatéw: powyzej 3 m).

- $ledzenie os6b w 3D:

Wszystkie obiekty sg interpretowane jako osoby i odpowiednio rozdzielane. Do oséb
sg przyktadane ksztatty 3D sylwetek ludzi. Ta funkcja jest zoptymalizowana do
wykrywania i $ledzenia oséb z goéry oraz w zamknietych obszarach.

Uwaga:

Sledzenie oséb w 3D zaczyna obowiazywaé dopiero po skalibrowaniu kamery.
Kalibracja jest wymagana do wykrywania i $ledzenia obiektéw na ptaszczyznie
podtoza oraz do klasyfikowania obiektow wedtug ich rzeczywistych rozmiarow.

Jesli tryb $ledzenie oséb w 3D jest wybrany, wspotczynnik proporcji osoby nie
zmienia niezaleznie od tego, czy jest ona w pozycji lezacej czy stojacej. W trybie
Sledzenie oséb w 3D ksztatt osoby w pozycji pionowe;.

- Sledzenie statku (dotyczy tylko Intelligent Video Analytics):

Sledzenie zoptymalizowane do wykrywania obiektéw nad powierzchnia wody, np.
hydroplanéw.

—  Tryb muzealny:

Sledzenie zoptymalizowane do wykrywania wszelkich ruchéw w poblizu eksponatéw
muzealnych. Alarm rozlega sie w sytuacji, gdy osoba zbyt mocno zblizy sie do
eksponatu lub prébuje dotknac obrazu. Rozdzielanie obiektdw nie jest dostepne.
Uwaga: Funkcji Tryb muzealny nalezy uzywac¢ w potaczeniu z wyzwalaczem alarmu
Na granicy.
2. W polu Min. obszar obiektu [m?] wpisz minimalny rozmiar wszystkich obiektéw, ktére
majg generowac zdarzenie alarmowe.
3. Naliscie Redukcja szuméw wybierz odpowiednia pozycje (Wyt, Srednia, Silne), aby
poprawi¢ odpornos$é na fatszywe alarmy.

S3 to na przyktad alarmy powodowane przez:

- krzewy i drzewa poruszane przez wiatr,

— jakiekolwiek nieruchome obiekty, ktore poruszaja sie nieznacznie w linii widzenia
kamery,

— cienie o niewielkim kontrascie, odbicia i zmiany oswietlenia.
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10.2.5

Dotyczy tylko Intelligent Video Analytics

Przesuwajac suwak Czutosé, ustaw czutosc.

Uwaga: z chwilg pojawienia sie nowego obiektu analiza wideo zaczyna analizowa¢
odlegtos¢ pokonang przez obiekt oraz okres, przez jaki obiekt jest widoczny, i na tej
podstawie ustala, czy faktycznie jest to obiekt i musi zosta¢ dodany do metadanych lub
jest to tylko zaktécenie. Decyzja moze zostaé odroczona, jesli jest wtaczona funkcja
redukcji szumow i czes¢ obrazu zostanie sklasyfikowana jako zaszumiona.

Zmniejsz czutosc, jesli program wykrywa za duzo niepotrzebnych obiektow, a zwieksza ja,
jesli program omija istotne obiekty lub wykrywa je za pdzno.

Konfigurowanie parametrow nieaktywnosci/usuniecia

BHEB-] w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > karta Tworzenie metadanych > karta
Nieaktywne/usuniete

BHEH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > przycisk Konfiguracja > karta
Tworzenie metadanych > karta Nieaktywne/usuniete

Na tej stronie mozna zdefiniowac parametry obiektéw nieaktywnych i usunietych.

Aby skonfigurowaé parametry:

1.

W obszarze Obiekty sledzone w polu Czas odbicia [s] (dotyczy wytacznie obiektow
zatrzymanych) wpisz przedziat czasu, przez jaki $ledzony i poruszajacy sie obiekt musi
pozostawac nieaktywny, aby zostat sklasyfikowany jako zatrzymany. Po uptywie tego
czasu obiekt przestanie tez by¢ sledzony.

Zaznacz pole wyboru Generuj metadane o obiektach wprawionych w ruch/
zatrzymanych, aby generowac nastepujace metadane:

Obiekty rozpoczete: generowanie metadanych w chwili, gdy nieaktywny obiekt (np.
samochdd) w obszarze czutosci zacznie sie ruszad.

Obiekty zatrzymane: generowanie metadanych w chwili, gdy $ledzony i poruszajacy sie
obiekt (np. samochod) zatrzyma sie w obszarze czutosci przez okreslony czas opdznienia
aktywacji.

Zaznacz pole wyboru Generuj metadane o obiektach ustawionych/zajetych, aby
generowac nastepujace metadane:

Obiekty ustawione: generowanie metadanych w momencie, gdy obiekt (np. walizka)
zostanie umieszczony w obszarze czutos$ci przez $ledzony obiekt ruchomy (np. osobe) na
okreslony czas opdznienia aktywacji.

Obiekty zajete: generowanie metadanych w momencie, gdy nieaktywny obiekt (np.
walizka) w obszarze czutosci zostanie z niego zabrany przez sledzony ruchomy obiekt (np.
osobe) po uptywie okreslonego czasu opdznienia aktywacji.

W polu Czas odbicia [s] wprowadz w sekundach przedziat czasowy, podczas ktorego
obiekt musi pozostac nieaktywny, aby zostat sklasyfikowany jako taki.

Dotyczy tylko Intelligent Video Analytics:

W polu Obszar obiektu [m2] wpisz minimalny i maksymalny rozmiar wszystkich obiektéw,
ktére majg generowac zdarzenie alarmowe. Obiekty o rozmiarach mniejszych i wiekszych
od tych limitéw beda ignorowane. Uwazaj, aby zakres miedzy minimalng i maksymalna
wielkoscig nie byt zbyt maty. W przeciwnym wypadku istotne obiekty beda btednie
eliminowane sposréd tych, ktére wyzwalajg alarm.

Uwaga: Te wartosci sg przedstawiane graficznie na obrazie z kamery za pomocg dwoch
kwadratow o zottej ramce. Przeciagnij jeden z niebieskich weztéw, aby zmienia¢ wartosci.
Z6tte kwadraty mozna przemieszczaé na obrazie z kamery, aby objaé obiekty aktualnie
wykorzystywane do poréwnania wielkosci.
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10.2.6

10.3

Patrz
- Konfigurowanie zadania Obiekt usuniety, Strona 80
- Konfigurowanie zadania Obiekt nieaktywny, Strona 83

Konfigurowanie pél ttumu

BHEH 1 w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > karta Tworzenie metadanych > karta

Pola ttumu

BB w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > przycisk Konfiguracja > karta

Tworzenie metadanych > karta Pola ttumu

Na tej stronie mozna zdefiniowaé pola ttumu.

Aby zdefiniowac pola ttumu:

1. Na stronie Ustawienia pola ttumu kliknij symbol +. Pole ttumu zostanie dodane do obrazu
z kamery.
Uwaga: Pole ttumu mozna zdefiniowac réwniez bezposrednio na obrazie z kamery. Aby to
zrobié¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie
naroznika pola ttumu. Dwukrotne klikniecie zamyka pole ttumu.

2. W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielko$¢ pola ttumu.

Aby usuna¢ pola ttumu:

» Na stronie Ustawienia pola ttumu kliknij ikone r'__ po prawej stronie zadania.
lub
Na obrazie z kamery wybierz pole ttumu i naci$nij klawisz Del.

Patrz
—  Konfigurowanie zadania Detekcja ttumu, Strona 92
- Pola ttumu, Strona 48

Kontrola metadanych — statystyka

Wyswietlane wartosci pomagaja oszacowad, jakie wartosci minimalne i maksymalne nalezy

wprowadzi¢ w celu tworzenia zadan zapewniajgcych wykrywanie pozadanych obiektéw.

Aby wyswietli¢ statystyke:

»  Kliknij obiekt na obrazie z kamery.

Obiekt zostanie oznaczony z6tta flaga i pojawia sie jego wtasciwosci.

Linie wskazujg odsetek obiektow, w ktorych wykryto odnosng wartos¢. Im wyzej potozona
linia, tym wiecej obiektow pasuje do danego kryterium.

Os$ x histogramow (np. obszaru i predkosci) dostosowuje sie automatycznie.

Histogramy ukazujg rozréznienie pomiedzy obiektami, ktére wyzwalaja alarm (czerwona
linia) oraz tymi, ktére tego nie robig (niebieska linia).

Niebieskie linie: zbiér obiektéw, ktére nie wyzwalajg alarmu

Czerwone linie: zbior obiektow, ktore wyzwalajg alarm

Uwaga:

— Jesli zaznaczony obiekt opusci obszar czutosci, wtasciwosci nie mozna juz monitorowac.
Dotyczy to réwniez obiektow, ktdre nie poruszaja sie przez dtuzszy okres czasu. W takim
przypadku wyswietlane wartosci juz sie nie zmieniaja. W razie koniecznosci kliknij inny
obiekt.

- Wykres progresywny pokazuje zmiane wartosci kazdej wtasciwosci w okresie poprzednich
30 sekund.
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Wtasciwosci poruszajacego sie obiektu zawsze sie zmieniajg. Pojazd nie zawsze jedzie ze
statg predkoscia. Osoba siada i wstaje lub zmienia kierunek poruszania sie.

Kolorow nie mozna wykrywac w przypadku bardzo matych obiektéw.

Kolor obiektu zalezy na przyktad od oswietlenia obrazu. Inne kolory sg wykrywane w
Swietle reflektora, a inne w cieniu.

Wrtasciwosci kolorystyczne zaznaczonego obiektu sg wyswietlane przy uzyciu kolumn
kolorow, ktdre sg ustawiane wedtug ich udziatow. Im bardziej kolumna znajduje sie na
lewo, tym wiekszy jest udziat wtasciwosci kolorystycznej obiektu.

Kolumna koloréow jest rowniez aktualizowana co sekunde. Zmienia sie ona wraz ze zmiang
wtasciwosci kolorystycznej zaznaczonego obiektu.

Kolory, ktére wystepuja w ilosci ponizej 5%, nie sg wyswietlane.

Umieszczenie wskaznika myszy na kolumnie kolorow spowoduje wyswietlenie etykietki

narzedzia z barwa, nasyceniem i wartoscig (HSV), jak réwniez udziatem wazonym koloru.
Calar

HSY: (0,0,37)
Wigight: 59%,

Aby zrestartowacd statystyke:

4

Kliknij przycisk Resetuj.

Patrz

Kontrola metadanych — statystyka, Strona 48
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11 Konfigurowanie modutu Camera Trainer

B w Configuration Manager: wybierz kamere > karta VCA > karta Camera Trainer

111 Konfigurowanie czujki

Aby skonfigurowaé czujke:

1.

Wprowadz nazwe czujki. Aby to zrobi¢, kliknij pole Nazwa klasy, a nastepnie wpisz nazwe
opisowa.

Uwaga:

x : Usuwa czujke.

+: Dodaje nowg czujke

B Kod koloru czujki i numer czujki (uzywane jako flaga klasyfikacji podczas wyswietlania
metadanych Intelligent Video Analytics i Essential Video Analytics, obejmujacych obiekty
specyficzne dla sceny)

Kliknij ikone pauzy E]

Uwaga: w trybie pauzy mozna zdefiniowac tylko obserwowany obszar (ROI) i przyktady.

Kliknij przycisk edytowania ROI, aby zdefiniowac z monitorowany obszar (ROI).

Uwaga: etykieta przycisku zmienia sie na edytowanie proébek. Klikniecie przycisku Edytuj

przyktady umozliwia edytowanie przyktadow.

Utworz prostokat wokoét obszaru na obrazie z kamery.

Aby to zrobié, kliknij obraz kamery i dostosuj rozmiar oraz potozenie automatycznie

wstawionego prostokata. Prostokat jest wyswietlany z niebieskimi krawedziami.

Aby ustawié¢ potozenie: umie$¢ wskaznik myszy w prostokacie, naci$nij i przytrzymaj

przycisk myszy, nastepnie przesun prostokat w zgdane miejsce.

Aby dostosowac rozmiar: umies¢ wskaznik myszy na krawedzi lub jednym z rogéw

prostokata, nacisnij i przytrzymaj przycisk myszy, a nastepnie przesun prostokat lub jego

naroznik w zadane miejsce.

Uwaga: zaleca sie, aby obszar zainteresowania byt mozliwie najmniejszy. Im mniejszy

obszar zainteresowania, tym mniej przyktadéw potrzeba i tym wieksza skutecznosc¢ czujki.

Mniejszy obszar zainteresowania poprawia wyniki czujki ze wzgledu na mniejszag

powierzchnie tta i mniej zmian perspektywy w polu widzenia.

Kliknij przycisk Edytuj przyktady, aby zdefiniowac¢ obiekty.

Uwaga:

—  Liczba wymaganych przyktaddéw zalezy od sceny. Zréznicowane oswietlenie,
zmieniajace sie pory roku, ztozone struktury, réozne obiekty, duze obszary
zainteresowania i duze pole widzenia wymagaja wiecej przyktadow.

— Do zdefiniowania przyktadéw uzyj obiektdw z wyraznym obrysem na kontrastujgcym
tle i przy minimalnej potencjalnej okluzji, np. przednia szyba zaparkowanego pojazdu
zamiast catego pojazdu.

- Etykieta przycisku zmienia sie na Edytuj ROI. Klikniecie przycisku Edytuj ROI
umozliwia edytowanie z monitorowanego obszaru (ROI).

Utworz prostokat wokot pozytywnego przyktadu (obiektu) na obrazie z kamery.

Aby to zrobi¢, kliknij obraz kamery i dostosuj rozmiar oraz potozenie automatycznie

wstawionego prostokata. Prostokat wokot przyktadu jest wyswietlany z zielonymi

krawedziami.

Aby ustawic¢ potozenie: umies¢ wskaznik myszy w prostokacie, nacisnij i przytrzymaj

przycisk myszy, nastepnie przesun prostokat w zgdane miejsce.

Aby dostosowaé¢ rozmiar: umies¢ wskaznik myszy na krawedzi lub jednym z rogow

prostokata, nacisnij i przytrzymaj przycisk myszy, a nastepnie przesun prostokat lub jego

naroznik w zgdane miejsce.
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Uwaga:

—  Mozna zmieni¢ rozmiar tylko pierwszego przyktadu. Do wszystkich przyktadow
dodawanych pdzniej uzywane sa ten sam rozmiar i proporcje. Jesli konieczne jest
zmienianie rozmiaru po dodaniu drugiego przyktadu, kliknij przycisk Resetuj, a
nastepnie ponownie zdefiniuj czujke.

-  Aby dodac¢ dodatkowe przyktady (po pierwszym), kliknij na srodku odpowiedniego
obszaru, aby automatycznie umiesci¢ pozytywny przyktad. Shift+klikniecie pozwala
utworzy¢ przyktad negatywny.

—  Ze wzgledu na nizsza rozdzielczo$¢ modutu Camera Trainer, wyswietlana pozycja i
wielko$¢ obszaru zainteresowania oraz przyktadéw moga rézni¢ sie do potozenia i
wielkosci rysowanych za pomocg myszy. System automatycznie ustawia najblizsze
mozliwe potozenie.

- Kliknij dwukrotnie przyktad, aby zmieni¢ go z pozytywnego na negatywny.

7. Upewnij sie, ze przyktady pozytywne sg prawidtowe. Jesli nie sg, kliknij prawym
przyciskiem myszy nieprawidtowe przyktady, a nastepnie kliknij Usun lub Konwertuj w
menu skrotow.

Uwaga: polecenie Konwertuj powoduje zamiane przyktadu pozytywnego na negatywny.

8. Kliknij przycisk Dodaj przyktady negatywne, aby automatycznie dodac¢ przyktady
negatywne Wszystkie przyktady negatywne sg wyswietlane jako prostokaty z czerwonym
obrysem.

Uwaga:

—  Funkcji Dodaj przyktady negatywne mozna uzywac wielokrotnie. Nowe przyktady
zostang dodane, jesli jest wystarczajgco miejsca.

-  Mozna takze recznie umiesci¢ prostokaty na przyktadach negatywnych, naciskajac
klawisz Shift i klikajac.

9. Upewnij sie, ze przyktady negatywne sg prawidtowe. Jesli nie sa, kliknij prawym
przyciskiem myszy prostokat, a nastepnie kliknij Usun lub Konwertuj w menu skrétow.
Uwaga:

—  Polecenie Konwertuj powoduje zamiane przyktadu negatywnego na pozytywny.

—  Dwukrotne klikniecie przyktadu réwniez powoduje zamiane przyktadu negatywnego
na pozytywny.

10. Kliknij przycisk Zaprogramuj. Przyktady sg uzywane do programowania czujki i zostana
dodane do listy Przyktady.

Dlatego jesli usuniesz juz zapisany przyktad, ale prostokat jest nadal widoczny wokot

danego obszaru na obrazie z kamery, zostanie zapisana inna probka z tg sama

zawartoscia.

Uwaga: nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas zmieniania grupy Przyktady. Kazde

klikniecie przycisku Zaprogramuj powoduje, ze przyktady w obrazie kamery i juz przyktady

juz ocenione — zapisane w pamieci —zostang ocenione ponownie.

11. Kliknij grupe Przyktady, aby wyswietli¢ i zarzadza¢ pozytywnymi i negatywnymi
przyktadami.

Aby usunaé przyktad: kliknij przyktad, a nastepnie nacisnij klawisz Usun.

Aby skopiowac przyktad: przeciggnij przyktad z obszaru Przyktady pozytywne na obszar

Przyktady negatywne lub na odwroét.

Aby zapisa¢ lub zatadowa¢ probki: przeciagnij probke z obszaru Przyktady pozytywne

lub obszaru Przyktady negatywne do Eksploratora Windows lub na odwrét.

Uwaga: skopiowanie przyktadu z Eksploratora Windows do obszaru przyktadow

Camera Trainer jest mozliwe tylko wtedy, gdy przyktad posiada odpowiedni rozmiar

czujki.
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12. Opcjonalnie: kliknij opcje Scal, aby usung¢ podobne przyktady.
Uwaga: tej funkcji mozna uzy¢ opcjonalnie, kiedy masz za duzo przyktadow i trzeba
usung¢ podobne przyktady. Nie jest to konieczne, jesli liczba przyktadéw pozytywnych i
negatywnych nie przekracza 1024 dla kazdego rodzaju.

13. Powtérz poprzednie czynnosci, aby usprawnié proces.
Uwaga: nie zaleca sie zmieniania obszaru zainteresowania. Uzyj informacji zwrotnych z
czujki, aby zweryfikowac i dostosowac przyktady.

Uwaga!
Po skonfigurowaniu czujki nalezy ustawi¢ odpowiednie zadania Alarm i Licznik.

Patrz
- Konfigurowanie zadari, Strona 66

11.2 Czynnosci dostepne za pomoca myszy

Za pomoca myszy dostepne sg czynnosci zaznaczania, usuwania, zmieniania rozmiaru oraz

przenoszenia przyktadow i zmieniania przyktadédw pozytywnych na negatywne. Wybrane

przyktady sg wyswietlane z krawedziami zaznaczonymi linig przerywana.

Aby zaznaczyé¢ przyktady:

Jeden przyktad

»  Kliknij przyktad.

Wiele przyktadow

» Nacisnij i przytrzymaj klawisz CTRL, a nastepnie kliknij kolejne przyktady.

Lub

» Nacisnij i przytrzymaj klawisz CTRL i narysuj prostokat wokot przyktadu przy uzyciu
wskaznika. Prostokat jest wyswietlany w kolorze szarym.

Aby anulowaé zaznaczenie proébki:
»  Zaznacz nowy przyktad, aby anulowa¢ zaznaczenie innego przyktadu.

Aby przesuna¢ ROI lub przyktad:
»  Umies¢ wskaznik myszy w prostokacie, nacisénij i przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie
przesun prostokat w zgdane miejsce:

Aby zmienié¢ rozmiar ROl lub przyktadu:

Uwaga: mozna zmieni¢ rozmiar tylko pierwszego przyktadu. Jesli konieczne jest zmienianie

rozmiaru po dodaniu drugiego przyktadu, kliknij przycisk Resetuj, a nastepnie ponownie

zdefiniuj czujke.

»  Umies¢ wskaznik myszy na krawedzig prostokata, nacisnij i przytrzymaj przycisk myszy,
nastepnie przesun prostokat w zgdane miejsce.

Lub

» Umies¢ wskaznik myszy na dowolnym narozniku prostokata, nacisnij i przytrzymaj przycisk
myszy, nastepnie przesun naroznik w zadane miejsce.

Aby dodac¢ przyktady pozytywne:
»  Kliknij w dowolnym miejscu prostokata ROI, aby umiesci¢ dodatkowy przyktad.
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Aby usunaé przyktady:

Jeden przyktad

»  Wybierz przyktad, kliknij prawym przyciskiem myszy w dowolnym miejscu na obrazie z
kamery, a nastepnie kliknij Usun.

Lub

»  Wybierz przyktad, a nastepnie naciénij klawisz DEL.

Wszystkie przyktady

»  Kliknij prawym przyciskiem myszy w dowolnym miejscu na obrazie z kamery, a nastepnie
kliknij Usun wszystkie.

Aby zmieni¢ status przyktadu:

»  Kliknij dwukrotnie przyktad, aby zmieni¢ go z pozytywnego na negatywny i na odwrot.

Lub

»  Wybierz przyktad, kliknij prawym przyciskiem myszy w dowolnym miejscu na obrazie z
kamery, a nastepnie kliknij Przetacz.

Lub

» Kliknij w dowolnym miejscu obrazu z kamery, a nastepnie wybierz opcje Oznacz
wszystkie jako negatywne lub Oznacz wszystkie jako pozytywne.
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12 Konfiguracja modutu Traffic Detector

BB w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i
Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > karta Tworzenie metadanych > karta
Sledzenie

Na tej stronie mozna skonfigurowac wykrywanie ruchu w trybie 2D lub 3D.
Aby skonfigurowaé modut Traffic Detector:

1. Na stronie Parametry sledzenia wybierz typ sledzenia 2D Traffic lub 3D Traffic.

2D Traffic

Wybierz to ustawienie w przypadku zastosowan statycznych, na przyktad do
monitorowania zajetosci parkingu.

Czujka 2D Traffic jest prostym systemem, ktorego zadanie polega na sprawdzeniu,
czy ramka detekcji poszczegolnych klatek pokrywa sie w co najmniej 50% z ramka w
nastepnej klatce.

3D Traffic

Wybierz to ustawienie zawsze w zastosowaniach wymagajacych szybkosci, lokalizacji
na mapie/geolokalizacji i najlepszej wydajnosci $ledzenia.

Tryb 3D Traffic wymaga odpowiednio skalibrowanej kamery, aby moc odpowiednio
oceni¢ perspektywe sceny i przetozy¢ piksele na rzeczywisty rozmiar, predkosc i
lokalizacje. Gdy tylko Traffic Detector wykryje obiekt, urzadzenie $ledzace
zapamietuje jego wyglad i jest w stanie samodzielnie za nim podazac.

Obiekty statyczne sg wyswietlane w postaci ograniczonych pdl, a obiekty ruchome w
postaci lepiej dopasowanych ksztattéw.

Uwaga.

Jesli pojazdy zatrzymujg sie na skrzyzowaniu z sygnalizacjg $wietlna, Bosch zaleca
wydtuzenie domysinego czasu dezaktywacji w przypadku obiektow zatrzymanych.
Aby to zrobi¢: w obszarze Generowanie metadanych kliknij karte Bezczynne/usuniete
Nastepnie w polu Czas opdznienia aktywacji [s] (tylko obiekty zatrzymane) wprowadz
czas dtuzszy niz typowa faza czerwonego swiatta na skrzyzowaniach.

2. W polu Min. obszar obiektu [m2] wpisz minimalny rozmiar wszystkich obiektow, ktdre
majg generowac zdarzenie alarmowe.

Patrz

-  Traffic Detector, Strona 28
- Ograniczenia, Strona 29
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13

Konfigurowanie przeptywu Intelligent Video Analytics

W tym rozdziale znajduje sie opis konfiguracji i roznych ustawien programu Intelligent Video
Analytics Flow.

13.1 Konfigurowanie zadan
IHBH] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz
Intelligent Video Analytics Flow > karta Zadania
BHEB-] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics Flow > przycisk Konfiguracja > karta Zadania
Zadanie jest zawsze tworzone lub edytowane za pomocg kreatora. W przypadku korzystania z
kreatora w celu utworzenia lub edycji zadania dostepny jest obraz z kamery oraz polecenia, na
przyktad tworzenia, edytowania lub usuwania pdl. Doswiadczeni uzytkownicy moga za pomoca
VCA Task Script Editor dostosowywac zadania do wtasnych wymagan.
Na podstawie koloru obrysu obiektu mozna bezposrednio stwierdzi¢, czy obiekt spowoduje
zdarzenie alarmowe przy biezacych ustawieniach.
Uwaga!
Przed zdefiniowaniem zadan nalezy okresli¢ parametry obszaru czutosci i wykrywania ruchu.
Patrz
—  Zadania (przeptyw), Strona 54

13.1.1 Konfigurowanie zadania Wykrywaj kazdy przeptyw
BHEH ] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz
Intelligent Video Analytics Flow > karta Zadania
BHEB-] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics Flow > przycisk Konfiguracja > karta Zadania
Podczas pracy po raz pierwszy z programem Intelligent Video Analytics Flow domysine zadanie
Wykrywaj kazdy przeptyw jest juz dostepne. Zadanie to umozliwia wykrywanie wszystkich
przeptywow w catym obrazie z kamery. Nawet ustawienia globalne sg wyjsciowo
predefiniowane w taki sposob, aby zaden obiekt nie byt wykluczony.
To pierwsze predefiniowane zadanie odpowiada pod wzgledem konfiguracji zadaniu Przeptyw
w polu.
Patrz
—  Konfigurowanie zadania Przeptyw w polu, Strona 114

13.1.2 Konfigurowanie zadania Sabotaz

BHBH] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz
Intelligent Video Analytics Flow > karta Zadania

BHEH1 w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics Flow > przycisk Konfiguracja > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe przy zatozeniu, ze zrodto obrazu (kamera) ulegto
sabotazowi.

W tym miejscu mozna tylko aktywowac filtr dla odpowiednich zdarzen. Nie mozna zmienié
ustawien wykrywania sabotazu. W tym miejscu mozna tylko aktywowac ustawienia wybrane na
stronie startowej VCA.

Aby wybra¢ zadanie:
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13.1.3

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.
2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Sabotaz, a nastepnie kliknij przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj wyzwalacz

Aby zostato wyzwolone zdarzenie alarmowe, musi nastgpi¢ jedno z aktywowanych zdarzen.
» Zaznacz odnos$ne zdarzenie.

Scena zbyt jasna

Préba sabotazu zwigzana z wystawieniem kamery na o$wietlenie o bardzo duzym natezeniu
(np. $wiecenie latarkg bezposrednio w obiektyw) ma wyzwala¢ alarm. Punktem odniesienia
jest srednia jaskrawos¢ sceny.

Scena zbyt ciemna

Proba sabotazu zwigzana z zastonieciem obiektywu ma wyzwala¢ alarm. Punktem odniesienia
jest srednia jaskrawosé sceny.

Sprawdzanie obrazu odniesienia

Odchylenie od obrazu odniesienia na stronie startowej aplikacji VCA ma wyzwalac¢ alarm.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktory bedzie wyzwalat alarmy.

» W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos$¢, aby wydtuzyc¢
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Konfigurowanie zadania Detekcja ttumu

BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz

Intelligent Video Analytics Flow > karta Zadania

BHEH I w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > Konfiguracja przycisk > karta

Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli w okreslonym obszarze znajdzie sie pewna

liczba obiektow. Obszar definiowany jest poprzez pole ttumu na obrazie z kamery.

W celu skorzystania z funkcji Detekcja ttumu nalezy najpierw na standardowej stronie

konfiguracji programu VCA utworzy¢ obraz odniesienia z tta pozbawionego osob. Obraz

odniesienia musi przedstawia¢ tto monitorowane aktualnie przez kamere. W przypadku zmian

tta nalezy utworzy¢ nowy obraz odniesienia.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2. Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Detekcja ttumu, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Filtrowanie wg wtasciwosci pola ttumu

1. Naliscie Wybierz pole ttumu: zaznacz jedno sposrdéd uprzednio utworzonych pél ttumu.
Uwaga: W tym miejscu nie mozna tworzy¢ ani edytowac pola ttumu.

2. Zapomocga suwaka Zageszczenie ttumu okresl, jak gesty musi by¢ ttum, aby zostat
wykryty.
Punkty na skali odpowiadaja roznym gestosciom w zaleznosci od ustawien i warunkow
kazdego systemu. Metoda testowania nalezy wyznaczy¢ odpowiednig wartosc¢ progowa,
przy ktdrej bedzie wyzwalany alarm.

3. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas, przez jaki ttum musi by¢
wykrywany w polu, zanim wyzwoli alarm.

4. W polu opcji Czas usredniania [s] wpisz minimalny czas, po jakim bedzie generowany
alarm, jesli srednia gestos$¢ ttumu w tym okresie przekracza warto$¢ ustawiong na suwaku
Zageszczenie ttumu.
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13.14

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

» W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby wydtuzyé
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz
—  Konfigurowanie pdl ttumu, Strona 117

Konfigurowanie zadania Przeptyw w polu

BHE-] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz

Intelligent Video Analytics Flow > karta Zadania

BHBH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics Flow > przycisk Konfiguracja > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli w okreslonym obszarze zostanie wykryty

przeptyw (ogolny ruch). Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z kamery.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2.  Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Przeptyw w polu, a nastepnie kliknij przycisk
Dalej.

Strona Zdefiniuj pole
1. Zaznacz pole na liscie lub utwérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescié
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakorcz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejgce pole.
2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas, przez jaki przeptyw musi by¢
wykrywany w polu, zanim wyzwoli zdarzenie alarmowe.

Strona Filtrowanie wg wtasciwosci przeptywu

Umozliwia doktadne ograniczenie wtasciwosci przeptywu powodujgcego wyzwolenie zdarzenia

alarmowego. Przeptywy, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym w tym miejscu, nie

powodujg zdarzenia alarmowego.

1. Zaznacz pola wyboru Kierunek 1 [°]/Kierunek 2 [°].

2. W polach Kierunek 1 [°] / Kierunek 2 [°] wprowadZ gtowny kierunek i odchylenie (kat),
aby zdefiniowad kierunki. Przeptywy tylko w tych kierunkach beda wyzwalaty zdarzenie
alarmowe.

Kierunki sg wyswietlane w postaci zottego okragtego segmentu na obrazie z kamery.

Istniejg takze inne sposoby definiowania kierunkdw:

- Umies¢ wskaznik myszy na zéttym okragtym segmencie, nacisnij i przytrzymaj
przycisk myszy, nastepnie obré¢ segment.

-  Umies$¢ wskaznik myszy na jednej z krawedzi zéttego okragtego segmentu, nacisnij i
przytrzymaj przycisk myszy, nastepnie przesun krawedz.

3. Zaznacz pole wyboru Aktywnosé [% obszaru], jesli chcesz filtrowac przeptywy, ktére
powinny wyzwala¢ zdarzenia alarmowe na podstawie ich aktywnosci.

W tym kontekscie jako aktywnos$¢ rozumie sie procent obserwowanego obszaru, na
ktérym wykryto przeptyw.

4. W polach Aktywnosé [% obszaru] wpisz warto$ci minimalng i maksymalng aktywnosci.
Wybrane wartosci zostang wyswietlone na obrazie z kamery jako odpowiednio duza liczba
z6ttych kropek. Liczba strzatek wskazujgcych wykryty przeptyw jest wprost
proporcjonalna do aktywnosci w danym obszarze.
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13.1.5

5. Zaznacz pole wyboru Predkosé, jesli chcesz filtrowac przeptywy, ktére powinny wyzwalac
zdarzenia alarmowe na podstawie ich predkosci.

6. Wybierz predko$ci — najnizszg i najwyzsza.
Wybrane predkosci sg oznaczane na obrazie z kamery dwoma ruchomymi punktami.
Uwaga: To pole mozna przesuwac i obraca¢ za pomocg wskaznika myszy. Umies¢ je nad
obszarem z przeptywem. Umozliwi to uzgodnienie predkosci przeptywu z wybranymi
ustawieniami.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

» W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz warto$c¢, aby wydtuzyc
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarméw w krotkim czasie.

Patrz
—  Pola, Strona 54

Konfigurowanie zadania Przeptyw wsteczny w polu

BHEH ] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz

Intelligent Video Analytics Flow > karta Zadania

BHEH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics Flow > przycisk Konfiguracja > karta Zadania

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli w okreslonym obszarze zostanie wykryty

przeptyw w kierunku przeciwnym do przeptywu gtdwnego.

Aby wybra¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

» Na stronie Utwoérz zadanie zaznacz opcje Przeptyw wsteczny w polu, a nastepnie kliknij
przycisk Dalej.

Strona Zdefiniuj pole
1. Zaznacz pole na liscie lub utwdérz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakorncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowacé istniejace pole.
2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas, przez jaki przeptyw musi by¢
wykrywany w polu, zanim wyzwoli zdarzenie alarmowe.

Strona Filtrowanie wg wtasciwosci przeptywu wstecznego

1. W polu Kat tolerancji przeptywu wstecznego [°]: wpisz warto$¢ maksymalnego
dopuszczalnego odchylenia przeptywu wstecznego wzgledem gtéwnego. Mozna
wprowadzi¢ wartosci od 0° do 180°.

Uwaga:

Ogdlny kierunek ruchu jest automatycznie rozpoznawany jako przeptyw gtowny. Tylko
przeptywy o ruchu w przeciwnym kierunku — biorgc pod uwage odchylenie— wyzwolg
zdarzenie alarmowe.

Wybranie wartosci 0° oznacza, ze zaden przeptyw wsteczny nie zostanie wykryty , a
wybranie wartosci 180° spowoduje wykrywanie kazdego ruchu.

2. W polu Czas na dostosowanie [s]: okresl czas, przez jaki musi trwac aktywnosé, aby
zostat wykryty przeptyw gtéwny. Natychmiast po identyfikacji przeptywu gtownego
zostanie wykryty rowniez ruch wsteczny.

3. Zaznacz pole wyboru Aktywnos$é [% obszaru], jesli chcesz filtrowacé przeptywy, ktére
powinny wyzwalaé zdarzenia alarmowe na podstawie ich aktywnosci.
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W tym kontekscie jako aktywnos$c¢ rozumie sie procent obserwowanego obszaru, na
ktorym wykryto przeptyw.

4. W polach Aktywnos¢ [% obszaru] wpisz wartosci minimalng i maksymalna aktywnosci.
Wybrane wartosci zostang wyswietlone na obrazie z kamery jako odpowiednio duza liczba
z6ttych kropek. Liczba strzatek wskazujgcych wykryty przeptyw jest wprost
proporcjonalna do aktywnosci w danym obszarze.

5. Zaznacz pole wyboru Predkosé, jesli chcesz filtrowac przeptywy, ktére powinny wyzwalac
zdarzenia alarmowe na podstawie ich predkosci.

6. Wybierz predkosci — najnizszg i najwyzsza.

Wybrane predkosci sg oznaczane na obrazie z kamery dwoma ruchomymi punktami.
Uwaga: To pole mozna przesuwac i obraca¢ za pomoca wskaznika myszy. Umies¢ je nad
obszarem z przeptywem. Umozliwi to uzgodnienie predkosci przeptywu z wybranymi
ustawieniami.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktory bedzie wyzwalat alarmy.

» W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby wydtuzyc
alarm i zapobiec wystgpieniu kilku alarmow w krotkim czasie.

Patrz
-  Pola, Strona 54

13.2 Tworzenie metadanych
Uwaga!
Ta karta zapewnia dostep do podstawowych ustawien, ktéore mozna konfigurowac¢ w celu
uzyskania optymalnej wydajnosci. Ustawienia i wartosci, ktore zostaty w tym miejscu
zdefiniowane, stosowane sg do wszystkich zadan.

13.2.1 Konfigurowanie obszaru czutosci

BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz
Intelligent Video Analytics Flow > karta Tworzenie metadanych > karta Ustawienia czutosci
BHEB-] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent
Video Analytics Flow > przycisk Konfiguracja > karta Tworzenie metadanych > karta
Ustawienia czutosci
Na tej stronie mozna zdefiniowac obszary nieczutosci.
Aby zdefiniowac obszary nieczutosci:
1. Na stronie Maskowanie VCA kliknij przycisk Dodaj. Obszar nieczutos$ci zostanie dodany
do obrazu z kamery.
Uwaga: Obszar nieczutos$ci mozna zdefiniowac rowniez bezposrednio na obrazie z
kamery. Aby to zrobi¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje
utworzenie naroznika obszaru nieczutosci. Dwukrotne klikniecie zamyka obszar
nieczutosci.
2. W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielkos¢ obszaru nieczutosci.
3. Przesuwajac suwak Czutosé sledzenia, ustaw czutosé:
Min.: to ustawienie jest przydatne w prostych srodowiskach, gdzie obiekty poruszajg sie
po liniach prostych i kiedy przechodzg przez rozpatrywany obszar, nie dochodzi do ich
ukrywania.

2021.09 | V5 | DOC

Instrukcja obstugi oprogramowania Bosch Security Systems B.V.



Video Content Analysis VCA 8.10 Konfigurowanie przeptywu Intelligent Video Analytics | pl 117

13.2.2

13.3

Maks.: nawet niewielkie aktywnosci beda wykrywane. To ustawienie jest przydatne w
przypadku kamer o matym kacie pochylenia i w srodowiskach, gdzie obiekty czesto
bywaja ukryte. Ustawienie to moze jednak powodowac, ze jako ruch beda wykrywane
zaktdcenia z kamery (zwtaszcza w warunkach stabej widocznosci).

4. Zaznacz pole wyboru Min. czas trwania sledzenia [s] i wpisz okres obecnosci obiektu, od
ktorego bedzie on wykrywany. To pole wyboru pozwala wykrywa¢ wolno poruszajace sie
obiekty.

5. Zaznacz pole wyboru Min. odlegtos¢ sledzenia i wpisz odlegtos¢, jakg musi pokonac¢
obiekt, aby byt wykrywany. To pole wyboru pozwala wykrywaé szybko poruszajace sie
obiekty.

Aby usunac¢ obszary nieczutosci:
» Na stronie Maskowanie VCA wybierz obszar nieczutosci z listy lub na obrazie kamery, a
nastepnie kliknij Usun.

Patrz
- Obszar czutosci, Strona 55

Konfigurowanie pdl ttumu

BHEH ] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz

Intelligent Video Analytics Flow > karta Tworzenie metadanych > karta Pola ttumu

BHEH ] w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz Intelligent

Video Analytics Flow > przycisk Konfiguracja > karta Tworzenie metadanych > karta Pola

ttumu

Na tej stronie mozna zdefiniowac¢ pola ttumu.

Aby zdefiniowac pola ttumu:

1. Na stronie Ustawienia pola ttumu kliknij symbol +. Pole ttumu zostanie dodane do obrazu
z kamery.
Uwaga: Pole ttumu mozna zdefiniowac rowniez bezposrednio na obrazie z kamery. Aby to
zrobi¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje utworzenie
naroznika pola ttumu. Dwukrotne klikniecie zamyka pole ttumu.

2. W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielko$¢ pola ttumu.

Aby usunaé pola ttumu:

» Na stronie Ustawienia pola ttumu kliknij ikone ™ po prawej stronie zadania.
lub
Na obrazie z kamery wybierz pole ttumu i naci$nij klawisz Del.

Kontrola metadanych — statystyka

Wyswietlane wartos$ci pomagajg oszacowac, jakie wartosci minimalne i maksymalne nalezy
wprowadzi¢ w celu tworzenia zadan zapewniajgcych wykrywanie pozagdanych przeptywoéw.
Ponadto wartosci te pomagaja sprawdzi¢ i doprecyzowacd kryteria filtrowania przeptywow.
Aby wyswietli¢ statystyke:
»  Kliknij obiekt na obrazie z kamery.
Linie wskazujg odsetek przeptywodw, dla ktérych zostata wykryta dana wartos$¢. Im wyzej
potozona linia, tym wiecej przeptywow pasuje do danego kryterium. Histogramy ukazuja
rozréznienie pomiedzy przeptywami, ktore wyzwalajg alarm (czerwona linia) oraz tymi,
ktore tego nie robig (niebieska linia).
Niebieskie linie: zbidr przeptywow, ktére nie wyzwalajg alarmu
Czerwone linie: zbidr przeptywow, ktére wyzwalajg alarm
Aby zrestartowac statystyke:
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»  Kliknij przycisk Resetuj.

Patrz
—  Kontrola metadanych — statystyka, Strona 56
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14

14.1

14.1.1

14.1.2

Konfigurowanie funkcji MOTION+

W tym rozdziale znajduje sie opis konfiguracji i roznych ustawien programu MOTION+.

Konfigurowanie zadan — zasady ogélne

BHEH ] w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz
MOTION+ > karta Zadania

BHEBH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz MOTION+ >
przycisk Konfiguracja > karta Zadania

Zadanie jest zawsze tworzone lub edytowane za pomocg kreatora. W przypadku korzystania z
kreatora w celu utworzenia lub edycji zadania dostepny jest obraz z kamery oraz polecenia, na
przyktad tworzenia, edytowania lub usuwania pol. Doswiadczeni uzytkownicy moga za pomoca
VCA Task Script Editor dostosowywac zadania do wtasnych wymagan.

Na podstawie koloru obrysu obiektu mozna bezposrednio stwierdzi¢, czy obiekt spowoduje
zdarzenie alarmowe przy biezacych ustawieniach.

Konfigurowanie zadania Wykryj dowolny ruch

BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz
MOTION+ > karta Zadania

BHEH 1 w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz MOTION+ >
przycisk Konfiguracja > karta Zadania

Podczas pracy po raz pierwszy z programem MOTION+ domys$ine zadanie Wykrywaj kazdy
ruchu jest juz dostepne. Zadanie to umozliwia wykrywanie wszystkich poruszajacych sie
obiektédw w catym obrazie z kamery. Nawet ustawienia globalne sg wyjsciowo predefiniowane
w taki sposéb, aby zaden obiekt nie byt wykluczony.

To pierwsze predefiniowane zadanie odpowiada pod wzgledem konfiguracji zadaniu Ruch w
polu.

Konfigurowanie zadania Ruch w polu

BHEH 1 w aplikacji Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 oraz
MOTION+ > karta Zadania

BB w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz MOTION+ >
przycisk Konfiguracja > karta Zadania

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt porusza sie w obrebie okreslonego
obszaru. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z kamery.

Aby wybrac¢ zadanie:

1. Na stronie Konfiguracja zadania kliknij przycisk Nowe.

2.  Na stronie Utworz zadanie zaznacz opcje Ruch w polu, a nastepnie kliknij przycisk Dalej.
3. W polu Nazwa zadania: wprowadz nazwe zadania.

Strona Zdefiniuj pole
1. Zaznacz pole na liscie lub utwdrz nowe.
Aby utworzy¢ nowe pole, kliknij obraz z kamery w miejscu, gdzie chcesz umiescic
pierwszy naroznik pola, a nastepnie kliknieciami wyznacz pozostate narozniki. Zakorncz
tworzenie pola dwukrotnym kliknieciem.
Uwaga: Mozna rowniez zaznaczy¢ opcje Peten ekran albo zmodyfikowac istniejace pole.
2. W polu opcji Czas odbicia [s] wprowadz minimalny czas pozostawania obiektu w polu,
zanim wyzwoli on alarm. Aby to zrobi¢, najpierw zaznacz pole na obrazie z kamery, a
nastepnie wpisz wartos$¢. W razie potrzeby wpisz czas dla kazdego pola.
Uwaga: Wpisujac jakas$ warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktdre sie stale poruszajg do i od granicy pola.

Bosch Security Systems B.V. Instrukcja obstugi oprogramowania 2021.09 | V5 | DOC



120 pl | Konfigurowanie funkcji MOTION+ Video Content Analysis VCA 8.10

Strona Filtrowanie wg wtasciwosci ruchu

1. Zaznacz pole wyboru Aktywnos¢ [% obszaru], jesli chcesz filtrowac ruch, ktéry powinien
wyzwalaé zdarzenia alarmowe na podstawie ich aktywnosci. Dzieki temu mozesz okresli¢
minimalng liczbe niezaleznych i prawdopodobnie niepowigzanych ze sobg blokéw w polu,
na ktorych nie wykryto zmian.

W tym kontekscie jako aktywnos$¢ rozumie sie procent obszaru obserwowanego przez
kamere, na ktérym wykryto ruch.

2. W polach Aktywnos¢ [% obszaru] wpisz wartosci minimalng i maksymalng aktywnosci.
Wybrane wartosci zostang wys$wietlone na obrazie monitorowanego przez kamere obszaru
jako odpowiednio duza liczba zoéttych kropek.

3. Zaznacz pole wyboru Rozmiar klastera komoérek [% catego ekranul, jesli chcesz filtrowad
ruch, ktéry powinien wyzwala¢ zdarzenia alarmowe na podstawie jego rozmiaru.

4. W polach Rozmiar klastera komoérek [% catego ekranu] wprowadz minimalny i
maksymalny rozmiar klastrow komarek, okreslajac, jaki procent ekranu moga one
zajmowac.

Minimalna wartosc jest wyswietlana na obrazie z kamery podczas rejestrowania jako
26tty, zaciemniony prostokat, a maksymalna jako zotta ramka.

Definiowanie dodatkowej strony czasomierza

Na tej stronie mozna zdefiniowa¢ dodatkowy czasomierz, ktéry bedzie wyzwalat alarmy.

» W polu Czas przedtuzenia alarmu [s] w razie potrzeby wprowadz wartos¢, aby wydtuzyc
alarm i zapobiec wystapieniu kilku alarméw w krétkim czasie.

Patrz
—  Pole, Strona 58

14.2 Tworzenie metadanych
Uwaga!
Ta karta zapewnia dostep do podstawowych ustawien, ktéore mozna konfigurowac¢ w celu
uzyskania optymalnej wydajnosci. Ustawienia i wartosci, ktdre zostaty w tym miejscu
zdefiniowane, stosowane sg do wszystkich zadan.

14.2.1 Konfigurowanie obszaru czutosci

BHEBH] w Configuration Manager: karta VCA > Nr profilul lub Nr profilu2 i

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > karta Tworzenie metadanych > karta

Obszar czutosci

BHBH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA > Profil #1 lub Profil #2 oraz

Intelligent Video Analytics lub Essential Video Analytics > przycisk Konfiguracja > karta

Tworzenie metadanych > karta Obszar czutosci

Na tej stronie mozna zdefiniowac obszary nieczutosci.

Aby zdefiniowac obszary nieczutosci:

1. Na stronie Maskowanie VCA kliknij przycisk Dodaj. Obszar nieczuto$ci zostanie dodany
do obrazu z kamery.
Uwaga: Obszar nieczutosci mozna zdefiniowac réwniez bezposrednio na obrazie z
kamery. Aby to zrobi¢, kliknij w granicach obrazu z kamery. Kazde klikniecie spowoduje
utworzenie naroznika obszaru nieczutosci. Dwukrotne klikniecie zamyka obszar
nieczutosci.

2. W razie potrzeby na obrazie z kamery dopasuj potozenie i wielko$¢ obszaru nieczutosci.

3. Przesuwajac suwak Czutosé, ustaw czutosc:
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Min.: nawet niewielkie aktywnosci beda wykrywane. To ustawienie jest przydatne w
przypadku kamer o matym kacie pochylenia i w srodowiskach, gdzie obiekty czesto
bywaja ukryte. Ustawienie to moze jednak powodowac, ze jako ruch beda wykrywane
zaktdcenia z kamery (zwtaszcza w warunkach stabej widocznosci).
Maks.: to ustawienie jest przydatne w prostych srodowiskach, gdzie obiekty poruszaja sie
po liniach prostych i kiedy przechodzg przez rozpatrywany obszar, nie dochodzi do ich
ukrywania.

Aby usunac¢ obszary nieczutosci:

» Na stronie Maskowanie VCA wybierz obszar nieczutosci z listy lub na obrazie kamery, a
nastepnie kliknij Usun.

Patrz

—  Obszar czutosci, Strona 59

14.3 Kontrola metadanych

Wyswietlane wartos$ci pomagajg oszacowac, jakie wartosci minimalne i maksymalne nalezy
wprowadzi¢ w celu tworzenia zadan zapewniajacych wykrywanie pozadanych obiektow.

Patrz
—  Kontrola metadanych — statystyka, Strona 60
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Konfigurowanie detekcji sabotazu

BHE-] w Configuration Manager: karta VCA > karta Wykrywanie sabotazu

BHBH w przegladarce internetowej: Alarm > VCA

Ta funkcja umozliwia wykrywanie sabotazu kamer i kabli wizyjnych na wiele sposobdw.
Dlatego nalezy wykona¢ serie testow o roznych porach dnia i nocy, aby mieé¢ pewnosé, ze
przetwornik obrazu dziata zgodnie z oczekiwaniami.

Aby skonfigurowa¢ detekcje sabotazu:

1.

Kliknij przycisk Ustaw obraz odniesienia, aby zapisac¢ aktualnie widoczny obraz jako
odniesienie.
Kliknij obraz.
lub
Kliknij prawym przyciskiem obraz, a nastepnie kliknij Utwérz maske VCA.
Wyswietla sie naroznik (wezet), ktéry umozliwia narysowanie obszaru (Maska VCA), ktory
bedzie wytgczony z monitorowania.
Zdefiniuj obszary, ktére sg wytgczone z monitorowania.
W tym celu przesun wskaznik w odpowiednie rogi maski. Kazde klikniecie tworzy
naroznik. Dwukrotne klikniecie koriczy wprowadzanie danych.
Uwaga: Z monitorowania jest wytgczony obszar wewnatrz maski.
W razie potrzeby mozna dopasowac ksztatt maski.
—  Aby zmieni¢ rozmiar maski:
Wybierz maske, a nastepnie przeciagnij linie lub narozniki (wezty) maski w zadane
potozenie na obrazie z kamery.
—  Aby przesung¢ maske:
Wybierz maske, a nastepnie przeciggnij maske jako cato$¢ w zadane potozenie na
obrazie z kamery.
-  Aby wstawié¢ naroznik (wezet):
Wybierz maske, a nastepnie kliknij dwukrotnie linie.
—  Aby usuna¢ naroznik (wezet):
Wybierz maske, kliknij prawym przyciskiem myszy rég i kliknij Usun wezet.
—  Aby usunac¢ maske:
Wybierz maske, a nastepnie nacisnij Del.
Zaznacz pole wyboru Sprawdzanie obrazu odniesienia, aby wtgczy¢ funkcje. Zapisany
obraz odniesienia z wykluczonymi obszarami jest wyswietlany pod biezgcym obrazem
wideo.
Przesun suwak Czutos$é w lewo, aby zmniejszy¢ czutos¢ lub przesun suwak w prawo, aby
zwiekszy¢ czutosé.
Uwaga: Dostosuj podstawowg czutos¢ wykrywania sabotazu do warunkéw srodowiska.
Algorytm reaguje na réznice pomiedzy obrazem odniesienia i biezagcym obrazem z kamery.
Im ciemniejszy jest obserwowany obszar, tym wyzszg wartos¢ nalezy wybrac.
Przesun suwak Opéznienie wyzwalania [s] w lewo, aby zmniejszy¢ opdznienie, lub w
prawo, aby je zwiekszy¢.
Uwaga: Tutaj mozna ustawi¢ opdznienie wyzwalania alarméw. Alarm jest wyzwalany tylko
po uptywie ustawionego czasu w sekundach i jesli nadal obecny jest sygnat alarmowy.
Jezeli stan pierwotny bedzie przywrdcony przed uptywem ustawionego czasu, alarm nie
zostanie wyzwolony. Pozwala to unikna¢ fatszywych alarméw generowanych przez
krotkotrwate zmiany, np. sprzatanie w bezposrednim polu widzenia kamery.
Na liscie Sprawdzanie krawedzi wybierz opcje Znikajace krawedzie lub Pojawiajace sie
krawedzie, aby ponownie okresli¢ kontrole obrazu odniesienia.
-  Znikajace krawedzie
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10.

11.
12.
13.

14.
15.

16.

17.

Obszar zaznaczony na obrazie odniesienia powinien zawiera¢ wyraznie zarysowane
struktury. Ukrycie lub poruszenie takiej struktury spowoduje wyzwolenie alarmu
przez funkcje sprawdzania obrazu odniesienia. Jezeli zaznaczony obszar bedzie zbyt
jednorodny, aby ukrycie lub poruszenie struktury mogto wyzwoli¢ alarm, jego
wyzwolenie nastgpi natychmiast w celu poinformowania, ze obraz odniesienia jest
niewtasciwy.
- Pojawiajace sie krawedzie
Zaznacz opcje, jezeli wybrany obszar obrazu odniesienia obejmuje powierzchnie o w
wiekszosci jednorodnym charakterze. Alarm zostanie wyzwolony, jesli na takim
obszarze wyswietli sie jaka$ struktura.
Zaznaczy¢ pole wyboru Globalna zmiana sceny, jesli zmiany globalne w obrazie wideo,
ustawione za pomocg suwaka Globalna zmiana sceny powinny wyzwala¢ alarm.
Przesun suwak Globalna zmiana sceny, aby okresli¢ zakres zmiany globalnej w obrazie,
ktéry bedzie powodowat wyzwolenie alarmu. Po ustawieniu wysokiej wartosci wyzwolenie
alarmu wymaga zmiany mniejszej liczby obszarow detekcji. Przy niskiej warto$ci zmiany
muszg rownoczes$nie wystapi¢ w wielu obszarach detekcji, aby alarm zostat wyzwolony.
Zaznacz pole wyboru Scena zbyt jasna, aby zbyt jasne oswietlenie powodowato
wyzwolenie alarmu.
Przesun suwak Prég w odpowiednie potozenie.
Zaznacz pole wyboru Scena zbyt ciemna, aby wykrywac na przyktad zakrycie kamery.
Przesun suwak Prég w odpowiednie potozenie.
Zaznacz pole wyboru Kamera poruszona, jesli chcesz wykrywac ruchy kamery za pomocga
funkcji wykrywania poruszenia kamery.
Uwaga: ta funkcja jest dostepna tylko w kamerach CPP7 / CPP7.3 DINION oraz
FLEXIDOME (z wyjatkiem 3000 Series), a takze w kamerach MIC IP fusion 9000 w
potozeniach zaprogramowanych z uzyciem programu Intelligent Video Analytics.
Ustaw pozycje odniesienia kamery. Wyswietli sie aktualne odchylenie od punktu
odniesienia.
Przesun suwak Prég w odpowiednie potozenie.
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16

Uzywanie kamer AUTODOME i MIC

W przypadku instalowania programu Intelligent Video Analytics lub Intelligent Video Analytics
Flow dla kamer AUTODOME i MIC nalezy uwzgledni¢ ponizsze wytyczne:

Istnieje 16 dostepnych profili VCA konfigurowania programu Intelligent Video Analytics.
Kazdy profil mozna przypisa¢ do innego potozenia zaprogramowanego. Kazde potozenie
zaprogramowane moze mie¢ wtasng konfiguracje Intelligent Video Analytics.

Przed rozpoczeciem konfigurowania Intelligent Video Analytics nalezy zdefiniowac
potozenia kamery dla poszczegdlnych potozen zaprogramowanych.

Modut Camera Trainer stuzy do wykrywania obiektow charakterystycznych dla danej
sceny w kazdym profilu VCA.

Analiza danych obrazu przez aplikacje Intelligent Video Analytics rozpoczyna sie okoto
dwie sekundy po przywotaniu zaprogramowanego potozenia przez kamere AUTODOME.
Przyczyna wywotania, w ramach trasy lub zainicjowanie recznie, nie ma znaczenia.
Kiedy ustawienia zaprogramowane sg wywotywane w ramach trasy, minimalny okres
przerwy w ruchu dla ustawienia zaprogramowanego powinien wynosi¢ co najmniej 1
minute.

Natychmiast po zmianie potozenia lub ustawien powiekszenia, przystony lub ostrosci
kamery AUTODOME nastepuje dezaktywacja programu Intelligent Video Analytics dla
danej sceny.

Natychmiast po wyswietleniu na obrazie z kamery komunikatu AUTODOME, program
Intelligent Video Analytics przestaje by¢ aktywny dla danego potozenia
zaprogramowanego. W celu ponownego wtaczenia programu Intelligent Video Analytics
dla tej sceny nalezy przywota¢ dane potozenie zaprogramowane.

Funkcja Bezczynnos¢é umozliwia takie ustawienie kamery, aby po utracie aktywnosci
automatycznie przywotywata ona potozenie zaprogramowane. Jest to szczegdlnie wazne
w przypadku uzytkowania kamer AUTODOME, w ktorych obrazy nie sg wyswietlane
natychmiast. Wiecej informacji mozna znalez¢ w dokumentacji kamery.

Cze$¢ kamer AUTODOME umozliwia ponowne wykorzystanie zdarzenia alarmowego
wyzwolonego przez aplikacje Intelligent Video Analytics jako wejs$cia alarmowego.
Przyktadowo zdarzenie wykryte w potozeniu zaprogramowanym 1 moze powodowac
przywotanie innego potozenia zaprogramowanego.
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Stowniczek

dtugos¢ ogniskowej
Odlegtos¢ od centrum optycznego obiektywu do
obrazu obiektu zlokalizowanego w nieskonczonej
odlegtosci od obiektywu. Duze wartosci
ogniskowej dajg mniejsze pole widzenia (np. efekt
teleobiektywu), mate zas wartosci dajg szersze
pole widzenia.

Essential Video Analytics

Mozliwosci automatycznego wykrywa
poruszajacych sie obiektéw i $ledzenia ich przez
dtugi czas. Niezawodne rozwigzanie z zakresu
analizy sygnatu wizyjnego, ktore idealnie spetnia
potrzeby matych i $rednich przedsiebiorstw,
duzych sklepdéw detalicznych, centrow
handlowych oraz magazynow.

geolokalizacja
Pozycja $ledzonych obiektow we wspdtrzednych
mapy.

Intelligent Video Analytics

Mozliwosci automatycznego wykrywa
poruszajacych sie obiektéw i $ledzenia ich przez
dtugi czas. Nadaje sie do wykrywania wtaman o
znaczeniu krytycznym z duzej odlegtosci w
skrajnie trudnych warunkach pogodowych lub do
innego rodzaju wysokowydajnej analizy sygnatu
wizyjnego.

kalibrowanie kamery

Uczenie kamery jej pola widzenia i perspektywy w
celu uzyskania pomiaru 3D z danych obrazu z
kamery 2D.

kat obrotu

Kat pomiedzy osig obrotu a ptaszczyzng pozioma.
kat pochylenia

Kat pomiedzy ptaszczyzng pozioma i kamera.
klasyfikowanie obiektow

Przypisywanie typow sledzonych obiektow
(osoba, samochod osobowy, motocykl, samochéd
ciezarowy lub nieznany).

linia
Cienki znacznik w obrebie obrazu kamery
utworzony przez uzytkownika, ktéry zawiera punkt
poczatkowy i kornicowy. Linia moze sktadac sie z
kilku segmentow.

metadane

Informacje w strumieniu danych opisujace
zawarto$¢ analizowanej sceny, w szczegdlnosci
lokalizacje i wtasciwosci wszystkich $ledzonych
obiektéw.

MOTION+
Algorytm do wykrywania i analizy zmian na
obrazach wideo przez poréwnywanie obrazu
biezagcego ze starszymi.

obiekt
Zazwyczaj sa to ludzie lub pojazdy poruszajace sie
w obszarze widzianym przez kamere.

obszar czutosci
Ta czes$¢ obrazu z kamery, w ktorej moze by¢
wykryty ruch.

podejrzane zachowanie
Proces pozostawania obiektu w okreslonym
obszarze przez okreslony czas. Obiekt moze by¢
nieruchomy lub poruszac¢ sie w polu widzenia.

pole

Wielokat tworzony przez uzytkownika okreslajacy
obszar w obrebie obrazu z kamery, na przyktad,
wejscie lub otwartg przestrzen przed bariera.

trasa

Sciezka w obrebie obrazu z kamery, ktdra obiekt
musi w przyblizeniu podaza¢, aby alarm zostat
wyzwolony.

warunek

Ograniczenie alarmu lub zadania statystycznego
do obiektow o okreslonych wtasciwosciach, na
przyktad typ obiektu, obszar, predkos¢ i kierunek.

wysokos¢
Odlegtos¢ w pionie od kamery do ptaszczyzny
podtoza przechwyconego obrazu. Zazwyczaj jest

to wysoko$¢ montazu kamery nad poziomem
podtoza.

zadanie
Opis wtasciwosci przestrzennych, czasowych i
innych wtasciwosci obiektu, ktore musza byc¢
spetnione celem wyzwolenia alarmu lub
aktualizacji statystyki.
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Indeks
A

Aktywnoscé
AUTODOME
Konfiguracja VCA

Btedy obrazu

D

Dtugos¢ ogniskowej

F

Filtr
format obrazu
kierunek obiektu
predkosé
ruch obiektu
wielkos$¢ obiektu

G

Geolokalizacja

K

Kalibracja

Kat obrotu

Kat pochylenia

Kolor
podstawy

witasciwosc obiektu

95, 98

Korzystanie z wtasciwosci

L

Linia
edytowanie
kierunek
wyjasnienie

M

Metadane

(0

Obiekt
nieaktywny
usuniety
wyjasnienie
zmiana

Obrys
czerwony
pomaranczowy
z 26ttg flagg
zielona linia
26ty

Obrys obiektu

114
124
62, 63

80, 112

38

43
44, 114
43
43
43

37

37
37
37

44

68, 71,74,79, 82, 85, 88, 91,

43

40
69, 94
40

63, 64

83
80
35
75

48
48
49
49
49
48

Obszar czutosci 46, 59
P
Pola ttumu 48
Pole
edytowanie 39, 55, 58
wyjasnienie 39, 54, 58
Profil
AUTODOME 124
Przeptyw 114
Przeptyw wsteczny 115
R
Ruch
po $ciezce 77
przez linie 69
w obszarze 66, 119
S
Statystyka 48, 56, 60, 117
Strzatki (przeptywu) 56
T
Trasa
edytowanie 41
wyjasnienie 41
W
Wykrywanie sabotazu
zadanie 80, 112
Wysokos¢ 38
Wysokos$¢ kamery 38
Z
Zadanie
alarm 42,54, 59
domysine 66, 119
Domyslne ustawienie przeptywu Intelligent Video
Analytics 112
edycja 42,54, 59
edytowanie 66,112, 119
nazwa 42,54, 59
nowe zadanie 42,54, 59
obtozenie 96
opuszczanie obszaru 89
tworzenie 66,112,119
uaktywnienie 43, 54, 59
usuwanie 43, 54, 59
wchodzace obiekty 86
wyszukiwanie podobnych elementow 92
zmien nazwe 43, 54
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